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Аппарат для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в вариантах исполнения:

‘ «FLEX-F03», «FLEX-F04», «FLEX-F05»,
«FLEX-F05F», «FLEX-F05FR» 
в составе, с принадлежностями 
ТУ 26.60.13-007-22636951-2017

Фотоматериалы



Аппарат для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F03»



Исполнительный механизм разработки локтевого сустава

3



Кресло аппарата мобильное

V



Блок электроники

Г



Пульт управления

ч<



Подлокотник



Лоток для предплечья с ременным фиксатором



Лоток для плеча с ременным фиксатором

У



Запасные части в комплекте (Плавкий предохранитель 5А)



Индивидуальная Flash-карта

/ /



Макет маркировки Аппарата для роботизированной механотерапии
верхних конечностей в варианте исполнения «FLEX-F03»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F03»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F03»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F03»
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С Аппарат для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей 

в варианте исполнения:
ш

ORMED FLEX-F03
В составе с принадлежностями 

по ТУ 26.60.13-007-22636951-2017



Макет транспортной маркировки Аппарата для роботизированной 

механотерапии верхних конечностей в варианте исполнения

«FLEX-F03»
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Аппарат для роботизированной механотерапии верхних 
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F04»

/ /



Исполнительный механизм разработки плечевого сустава



Кресло аппарата мобильное

ЛО



Блок электроники



Пульт управления



Подлокотник



Лоток для предплечья с ременным фиксатором



Упор локтя



Поддержка для элевации
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Ограничитель плеча



Запасные части в комплекте (Плавкий предохранитель 5А)



Индивидуальная Flash-карта
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Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F04»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F04»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F04»
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Ф Аппарат для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей 

в варианте исполнения;
ЕН[

ORMED FLEX-F04
В составе с принадлежностями 

по ТУ 26.60.13-007-22636951 -2017
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Макет транспортной маркировки Аппарата для роботизированной 

механотерапии верхних конечностей в варианте исполнения

«FLEX-F04»
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Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей 
в варианте исполнения «FLEX-F05FR» в положении разработки кисти



Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
в варианте исполнения «FLEX-F05FR» в положении разработки лучезапястного сустава



Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
в варианте исполнения «FLEX-F05FR» в положении разработки лучезапястного сустава
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Аппарат механотерапии



Ручной пульт управления



Лоток для предплечья с фиксацией лучезапястного сустава



Ручка для пронации/супинации



Стойка для пронации/супинации



Ручка для сгибания/разгибания и девиации в сборе с водилом
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Фиксаторы



Подставка настольная для разработки пальцев



Ложе предплечья для разработки пальцев е ременным фиксатором



Ось поводков пальцев

Поводок пальца в сборе с 

лентами липучками для фиксации пальцев



Водило для разработки суставов кисти

■‘•"I

Валик средний



Ленты-липучки для фиксации пальцев

Запасные части в комплекте (плавкий предохранитель 5А)



Подставка под аппарат
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Макет маркировки Подставки под аппарат



Индивидуальная Flash-карта

^3



Поводок пальца низкий



Упор пальцев

Валик маленький



Валик большой



Кейс для принадлежностей
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Тел.: 8(000)700-86-96 Звонок по РФ бесплатный 

www.onned.ni E-mail: onned@oniied.ni
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Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05FR»
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Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних
конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05FR»
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Ф Аппарат для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей 

в варианте исполнения:
ЕН[

ORMED FLEX-F05FR
В составе с принадлежностями 

по ТУ 26.60.13-007-22636951 -2017



Макет маркировки упаковки Аппарата для роботизированной

механотерапии верхних конечностей в варианте исполнения

«FLEX-F05FR»
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Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
в варианте исполнения «FLEX-F05F»
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Аппарат механотерапии
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Ручной пульт управления
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Фиксаторы

a



Подставка настольная для разработки пальцев



Ложе предплечья для разработки пальцев е ременным фиксатором

а



Ось поводков пальцев

Поводок пальца в сборе с 

лентами липучками для фиксации пальцев

6SI
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Водило для разработки суставов кисти

Валик средний



Ленты-липучки для фиксации пальцев

Запасные части в комплекте (плавкий предохранитель 5А)
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Подставка под аппарат
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Макет маркировки Подставки под аппарат

^3



Индивидуальная Flash-карта



Поводок пальца низкий

ч г



Упор пальцев

Валик маленький

н



Валик большой

7 ^



Кейс для принадлежностей

я
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□  «FLEX-m», 150 BA НПО, 230В, 50Пц
□  ̂ Ш Е Х -т», 150 ВА max, 230В, 50Тн 
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Макет маркировки Аппарата для роботизированной механотерапии 
верхних конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05F»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05F»
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Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05F»

/ /
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Аппарат для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей 

в варианте исполнения:
ЕН[

ORMED FLEX-F05 F
В составе с принадлежностями 

по ТУ 26.60.13-007-22636951 -2017
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Макет транспортной маркировки Аппарата для роботизированной

механотерапии верхних конечностей в варианте исполнения

«FLEX-F05F»



Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
в варианте исполнения «FLEX-F05»



Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечноетей
в варианте исполнения «FLEX-F05»
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Аппарат механотерапии

/<<



Ручной пульт управления

/ г



Лоток для предплечья с фиксацией лучезапястного сустава

/ /



Ручка для пронации/супинации



Стойка для пронации/супинации

90



Ручка для сгибания/разгибания и девиации в сборе с водилом



Фиксаторы



Подставка под аппарат

S3
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Макет маркировки Подставки под аппарат



Индивидуальная Flash-карта



Кейс для принадлежностей

Запасные части в комплекте (плавкий предохранитель 5А)
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Макет маркировки Аппарата для роботизированной механотерапии 
верхних конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних 

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05»



Упаковка Аппарата для роботизированной механотерапии верхних

конечностей в варианте исполнения «FLEX-F05»
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С Аппарат для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей 

в варианте исполнения:

ORMED FLEX-F05
В составе с принадлежностями 

по ТУ 26.60.13-007-22636951-2017
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Макет транспортной маркировки Аппарата для роботизированной 
механотерапии верхних конечностей в варианте исполнения

«FLEX-F05»
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