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П о зд р а в л я е м !

В ы  только  ^  к у п и л и  С и с т е м у  н е й р о р е а б и л и т а ц и и  д л я  в о с с т а н о в л е н и я  д в и г а т е л ь н о й  а к т и в н о с т и  и  

к о о р д и н а ц и и  д в и ж е н и й  с Б О С  V T B R A M O O V  (B H E P A A fV B ), разраб о тан н у ю  ком п анией  T E C H N O  

C O N C E P T  (д алее  п о  т е к с т у  -  V T B R A M O O V  (В И Б Р А М У В ), с и с т е м а , и зд е л и е )

Д л я  г а р а н т и и  н а д л е ж а щ е г о  и с п о л ь з о в а н и я  и зд е л и я , п о ж а л у й с т а , т щ а т е л ь н о  сл е д у й те  

р е к о м е н д а ц и я м  д а н н о г о  р у к о в о д с т в а , к о т о р ы е  д о л ж е н  с о б л ю д а т ь  л ю б о й  к в а л и ф и ц и р о в а н н ы й  
п о л ь зо в а т е л ь .

Т а к ж е  в а ж н о , ч т о б ы  в ы  п р о ч и т а л и  р а з д е л ы , п о с в я щ е н н ы е  М Е Р А М  Б Е З О П А С Н О С Т И  и 
Г А Р А Н Т И Й Н Ы М  О Б Я З А Т Е Л Ь С Т В А М , д а н н о го  р у к о в о д с т в а  п о  э к с п л у а т а ц и и .

T E C H N O  C O N C E P T o c ra B n a e r за  собой  право  и зм ен ен и я  хараю г^зистик изд ели я  без npOHBapirrenbHoro 
уведом ления.

П ож алуйста, б ^ )е ж н о  со х р ан яй те  д ан н о е  руководство . Н аш  п ослеп род аж н ы й  с ф в и с  в  ваш ем  
распоряж ени и , н е  стесн яй тесь  об ращ аться  к  нам  в  случае, если  В ы  и сп ы ты ваете  затр у д н ен и е  п ри  
устан овке  и ли  и сп о льзо ван и и  и зделия .

О Б О Р У Д О В А Н И Е  вк лю чает  2 -х  л етн и е  гаран ти й н ы е о б язател ьств а , которы е о хваты ваю т следую щ ее:

«"В се зап асн ы е  части .
«"У слуги  п о  и х  устан овке.
«"В озм ож ную  сто и м о сть  тр ан сп орти ровк и  п р и  возврате.

Ж елаем  В ам  хорош ей  работы  с  и зд ели ем  и  н а д е ш с я , что  его  и сп о льзо в ан и е  д остав 1гг В а м  п о л н о е  
удовлетворение. О стаем ся  в  В аш ем  р асп с^яж еш га  д ля  п о л у ч ен и я  д о п олн и тельн ой  и н ф о р м ац и и  или  
предлож ений.

Б о л ь ш о е  сп аси б о  за  В а ш е  д о в е р и е .

TECHNO
CONCEF!

tcxH aiom * в зви:кгаии
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1. О Б Щ И Е  У К А З А Н И Я
1.1.1. С и м в о л ы , п р и м е н я е м ы е  н а  м е д и ц и н с к о м  и зд ел и и

С пи сок всех  п с п о л ь з у ^ ы х  у словн ы х  знаков:

УСЛОВНЫ Й ЗНАК ЗНАЧЕНИЕ РАЗМЕЩ ЕШ Ш
Альтернапш нын источник шгганпя

Э ш кетка сист«>1ы

i J

Производитель Этикетка системы

REF

Дата изготовления Э ш кетка системы

Номер по каталогу Этикетка системы

SN С ^ ш ш ы и  номер Э ш кетка системы

С€
продукт соответствует Директиве 
93/42/ЕЕС.

Маркировка СЕ
Этикетка системы

ф См.руководство по эксплуатации Этикетка системы

А Внимание: Важная информация Этикетка системы

А Опасность искажения электрическим 
током

Этшеетка системы

Предохранитель источишо! питания Эппсетка рабочей станции 
II кресла>стенд^а

Рабочая часть типа В
Этикетка издалия
мобильного подъемника и 
тфссла с т ен д ^ а

Рабочая часть типа BF Этшеетка
впбрацш!

источнюсов

Данный продукт подлежит втсричной 
пер^>аботке

Этшеетка системы

Двойная изоляция Этикетка изделия
мобильного подъемншса
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УСЛОВНЫЙ ЗНАК ЗНАЧЕНИЕ РАЗМЕЩ ЕНИЕ
_к о т е

■
Макспмальная нагрузка Эпшетка изделия кресла 

стендера п мобильного 
подъемника

Г ^

I «

Положение (состоянпе) «вкл» 
элехтрошггання

Рабочая станция

о Положенпе (состояние) «выкп» 
электропптанпя

Рабочая станция

L+N FUS.2.5A tit. N=0, номпнальный ток, 
1федусмотренный тфедохранптелем 
составляет 2,5 AMnq>a

Этикетка ш делия кресла 
стендера

О Положение (р а с п о л о ж ^ 1е) бандажа на 
теле нацнента

Эргономичные бандажи 
для в ^ х н и х  п  нпжвих 
конечностей

(D Н е наступать Основание рабочей 
станции

Н е кладите руки Этикетка ш делпя ^>есла 
стендера

Н е садиться Этикетка системы

1. 1. 2 , Т Р Е Б О В А Н И Я  П О  Э Л Е К Т Р О П О Д К Л Ю Ч Е Н И Ю

•  Щ ю верьте, соответствую т л и  услови я  места, где  б у д ет  у стан овлен о  оборудование, 
норм ати вн ы м  т р еб о в ан ш ш  п о  электробезопасности . П р о вер ьте  эти  условия перед  ввод ом  в 
эксплуатац ию  каж дого  н з  ком п он ен тов  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ).

•  П д>ед подЕопоченнем о б е^ у д о в ан и я  д л я  зарядки  аккум улятора, проверьте, соответствую т ли  
н ап ряж ение и  ч астота  зарядн ого  то к а , указанны е н а  р азл и ч н ы х  элем ентах  оборудования, 
д ан н ы м  сети  в  В аш ем  реги он е.

1 . 1 . 2 . 1 .  З А Щ И Т А  О Т  Э Л Е К Т Р О М А Г Н И Т Н Ы Х  П О М Е Х
•  Н е р ек о м ш д у е тс я  и сп о льзо вать  си стем у  вб ли зи  р ади отел еф о н н о го  об орудования.

•  Д л я  того , чтоб ы  ум ен ьш и ть вли ян и е  вы соко ч астотн ы х  п ом ех , разм ещ ай те  с и с т е м у  к а к  м ож н о  
д альш е от и сточн и ка  так и х  пом ех.

•  С и с т е м а  у сп еш н о  Тфопша т ест  н а  устойчи вость  к  в о з д ж с т в и ю  электром агнитного  п о л я  по  
требоваш Еям (н ащ ш н аль н о го  стан д арта  Ф ранцш т) N F E N  1000-4-3  (диапазон  ч асто т  80 М Г ц  -  
1000 М Гц, С теп ен ь ж естко сти  испьггантш  2: 3 В /м  тф и  м о д у л я щ ш  чгилотон 1 кГ ц , 90  % ).

•  С истем а у сп еш н о  п р ош ла тест  н а  у стойчи вость  к  в о зд ш с т в н ю  электром агаиты ого  п оля  п о  
требоваш гям  стан дарта  6 0 601-1 -2  статья  6.
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Х А Р А К Т Е Р И С Т И К И  Э Л Е К Т Р О М А Г Н И Т Н О Й  С О В М Е С Т И М О С Т И  (Э М С ):
Н и ж е п р ед ставл ен ы  табли ц ы , в  со о тветстви и  с  1£С  6 0 6 0 М > 2  х а р а к т д )н зу ю щ и е  в с е  аспекты  
элекгром агш ггн ой  совм ести м ости  (Э М С ), которая  д о лж н а  б ы ть  n p in u rra  в о  вн и м ан и е  д ля  
н ад л еж ащ ей  у стан овки  изделия.

:элшссйя
Т Е С Т  Н А  Э М И С С И Ю Э Л Е К Т Р О М А Г Н И Т Н А Я О Б С Т А Н О В К А  - 

П О К А З А Т Е Л И

Р ад и ои злуч ен и е 

C IS P R  11

г р у п п а ! V IB R A M 6 6 v  н с п ^ з у е т  
ради очастотн ую  э н ю г и ю  только  п р и  вы полнеяш ! 
внутренних ф ун кщ ш . П о эт о м у  его  ради очастотн ое  
излучение очен ь о гран и ч ен о , и  м а л о в ф о я т н о , ч то  оно 
вы зовет эл ектром агн и тн ы е п о м ех и  в  располож енном  
рядом  электронном  о б с^ у д о в ан и и .

Р ад н отвлуч ен п е 

C IS P R  11

К лассА V ffiR A M O O V  (В И Б Р А М У В ) под ходи т  для 
ы спользсжания в о  всех  зд ан и ях , за исклю чением  
ж и л ы х  зданш '1 и  зд ан и й , непосредственно 
п о д к л ю ч зш ы х  к  эл ек тр и ч еск о й  сети  низкого 
напряж ения, которая  и сп ользуется  для

Э м иссия гарм он и ч ески х  
составляю щ их 

Ш С 61000-3-2

Н е  п ри м ен яется У Ш К А М О О У  (B ilb P A M Y B ) н е  п од ход и т  д ля  
прим енения в  ж и л ы х  п о м ещ ен и ях  и  зданиях, 
н ш о ср ед ств ен н о  п о д к л ю ч ен н ы х  к  общ ественной  
ни зковольтной  э л о о р и ч е с к о й  сети , которая 
обесп ечивает электр о сн аб ж ен и е  зданий , 
и сп ользуем ы х в кач естве  ж и л ья .
V ffiR A M O O V  (В И Б Р А М У В ) п о д х о д и т  для 
и сп ользсван и я  в  л еч еб н ы х  завед ен и ях , в которы х 
м агистральн ая  лтш пя эл ек тр о ш ггаш м  ш о ли р о ван а  от 
общ ественной  н и зк о во л ьтн о й  се ти  электроснабж ения 
за счет  исп ользован и я  тр ан сф о р м атх ^о в  или 
подстанций . Д ан н о е  о б о р у д о ваш щ  /  систем а 
пред н азн ач ен а  д ля  и сп о л ьзо в ан и я  только 
специ али стам и  м ед и щ ш ск о го  об служ ивание.

К олебан и я  н агф яж ен и я  /  
Флшсер

IE C  61000-3-3

Н е  п ри м ен яется

ПОМЕХОУСЛШЧШСКГГЬ
V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) д о лж ен  и сп о льзо ваться  в  электром агн и тн ой  ср ед е  с характеристикам и , 
п ф еч и сл ен ы ы м и  в  дан ной  таблиц е. З ак азч и к  и л и  оператор  д о лж ен  у б ед и ться , ч то  оборудование 
и сп ользуется  в среде  с  т а ю ш и  парам етрам и .

ТЕСТ НА
v c T o ft^ d e ii

ИСПЫ ТАТЕЛЬНЫ Й 
УРОВЕНЬ 

EN 60601-1-2

У Р О В Е Н Ь щта^^тшзтктщлгвах^
О Б С Т А Н О В К И

Э левлростати - 
ч есю ш  р а зр я д  
(E SD )
IE C  61000-4-2

±  8 кВ  кон тактн ы й 
р азр яд
±  8кВ  воздуш н ы й 
разряд

± 8  кВ
ко н так тн ы й
р а зр я д
± 2 . 4 , 8  и  15 кВ
возд уш н ы й
р а зр я д

Й сточш гк в и б р ац ш ! вы клю чается 
(переводом  в  « В ы к л » ) воврем я E S D  п рп  
возд ей стви и  ч ^> ез зард цны е кон такты  
и сточн и ка  ви б р ац и и . П осле окон чан пя  
исп ы тан и я м ед и щ 1н ск и й  персонал м ож ет 
п еревести  и с т о ч н и к  ви б рац и и  в  рабочий  
м ж и м . Н ет н и к ак о го  р и ск а  д л я  пащ ю нгов. 
С енсорн ы й  м о н и то р  вы клю чается 
(переводом  в  « В ы к л » ) в о  врем я E S D  при 
в о зд ш с т в ш ! в  в о зд у х е  н а д  э1ф ан ом  
м онитора. П о с л е  окон чан и я  испы тания 
м ед 1Ш1ш ск и й  п д > сон ал  долж ен снова 
запустить  вы п олн ен и е програм м ы . Н ет 
ни какого  р и с к а  д л я  пащ 1 едтов.



VibraOBEESf
В сплески  /  
Б ы стры е 
переходны е 
процессы  
IE C  61000-4-4

±  2 кВ  д ля  линий  
электропитания

±  2кВ для  Л1ПШЙ 
электропи тан ия

Б лок п и тан и я  со ответствует  условиям  
исп ользован и я  в  лечебном  завед ш и й .

П ф е н а тф я ж е н и е  
IE C  61000-4-5

± \  кВ  с х ш а  «провод- 
провод»

±2  кВ  схем а «провод- 
зем ля»

±  1кВ  схем а
«провод-
п ровод »

± 2кВ  с х ^ а

Б л о к  ш гтания соответствует  условиям  
исп ользован и я  в  л ечеб н ом  заведении.

П ровалы 10 0 % 10 0 % С тан ц и я  у п р авл ен и я  вы клю чается
напряж ения, В  течен и е  0 ,5 В  теч ен и е  0,5 (переводом  к л а в ш и й  в  полож ение
тф атковрем ен- п ф и о д а п ери ода «В ы кл»), что  со п р овож дается  бы стры м
ны е 10 0 % 10 0 % м игани ем  свето д и о д о в  источншсов
п реры вани я и  
изм енения

В  т е ч о ш е  1 пери ода В  теч ен и е  1 
п ер и о д а

в и ^ а ц и и .

н ап ряж ения в о 30% М ед ш п ш ск и й  п ер со н ал  долж ен  наж ать

входны х
В  теч ен и е  25 30% клави ш у  п у ск  (в  п олож ен и е «В кл») н а

лини ях
п^зи од ов В  теч ен и е  25 

пери одов
с ш с о р н о м  м о н и то р е  и  вы брать

э л в о р о п и т а н н я 10 0 % програм м у.

EN 61000-4-11 В  теч ен и е  250 
п ^ и о д о в

10 0 %
В  теч ен и е  250 
пери одов

М агнитное 3 0  А /м  при  частоте 30  А /м  п ри М агн и тн ое  п о л е  в  услови ях  лечебного
п оле
пром ы ш лен н ой
частоты
IE C  6 1 0 0 0 ^ -8

50  Г ц ч асто те  50 Г ц за в ед еш и .



VibrolSSSOf
всегда в явижеюш

^ г Щ ® ^ ^ к Р А д а о ч А с г а г н т ? 1 ^ Щ Ш '

V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) д о лж ен  и сп о льзо ваться  в  элехтром агн и тн ой  ср ед е  с  х а р а к т ^ п с т и к а м и , 
п ^ )е ч и с л э{ н ы м н  в  д ан н ой  та6л 1щ е. Заказчик  и л и  о п ^ а т о р  д о лж ен  убедиться^ ч т о  обсф удование 
и сп ользуется  в  ср ед е  с  таки м и  парам етрам и .

Т Е С Т  Н А
усгго№ аю ^^||

И С П Ы Т А Т Е Л Ь Н Ы Й  
У Р О В Е Н Ь 

EN 60601-1-2

У Р О В Е Н Ь
С О О Т В Е Т С Т В И Я О Б С Т А Н О В К И

К ондуктивн ы е
ради очастотн ы е

пом ехи

Ш С 61000-4-6

З В ( э ф ф .)
о т  8 0  М Г ц  д о  2 ,7  Г Г ц

Р адиочастотн ое  
электром агн и т­
ное поле 

Ш С 6 1 0 0 0 ^ -3

3 В /м  (эф ф .)
о т  80  М Г ц  д о  2 ,7
Г Г ц

З В ( э ф ф .)  
о т  80  М Г ц  до

2,7  Г Г ц

3 В /м  (эф ф .) 
о т  80 М Г ц  до 
2 ,7  Г Г ц

С тороны  (п овер х н о сти ), подвергавпш еся 
воздействию :

М о б и л ьн ая  стан ц и я  управлени я  с ш естью  
и сто ч н и к ам и  в и б р ац п н  в 

реж и м е зар яд к и  с  ч еты рех  с то р о н .6 

FICT04HHKOB в и б р а ц и п  в  рабочем  реж и м е с б 

сторон.
Реком ендуем ы й пространственны й разнос:
d=l,2VP , 
d=1.2VP .
(от 80 до 800 М Гц); 
d=2,3>^ ,
(от 800 М Гц д о  2,5 ГГц),
Где d -  рекометдуемып пространственны!: 
разнос,
Р- номинальная максимальная выходная 
мощность п^зедатяшса, Вт. установленная 
изготовителем.
Влияние помех может иметь место вблизи 
оборудсюания, маркированного знаком

Напряженность поля при распространении радиоволн от стационарных радпопередатчнков, таких как базовые 
станции радиотелефонных сетей (сотовых/беспроводных), и  наземных подвижных радиостанций, люб1гтельских 
радпостанцпн, A M  и  FM  радиовещательных передатчиков, телевизионных передатчшсов не могут быть 
определены расчетным путем с достаточной точностью. Д ля этого должны быть осуществлены практические 
измерения напряженности поля. Если ю меренные значения в месте размещения аппарата превышают 
применимые уровни соответствия, следует щ>овод1п ъ  наблюдения за работой аппарата с целью щюверки их 
нормального функционирования. Если в щюцессе наблюдения выявляется отклонение от нс^мальвого 
функциошфованпя. то, возможно, необходимо хфпнягь дополнительные меры, такие как  переорпенгаровка шш 
перемещение аппарата
Вне полосы от 150 кГц до 80 М Гц напряженность поля должна быть меньше, чем 3 В/м.
Г^имечанпя
1 На частотах 80 п 800 М Гц применяют большее значение напряженности поля.
2 Выражеш 1я щэпмешшы не во всех случаях. На расгфостранекие электромагнитных волн влияет поглощение шш 
отражение от конструкщш , объектов н людей.



VibrodiggQf
всегаа в л»ькении

V IB R A R IO O V  (В И Б Р А М У В ) успеш но п р ош ел  т е с т  н а  у стойчи вость  к  р ад и о ч асто тн ы м  пом ехам  в 
соответствии  с т р еб о в ан и ям  стандарта 6 0 6 0 Ы - 2  с татья  6.

• uxiiunoarTjunuKndb:.jQ-iii ГП1ПМЙ1ВГ \raR A M oov
и  п о д в и ж н ы м и  1

V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) предназначается д ля  п ри м ен еш м  в  электром агнитной обстановке, при 
которой осущ ествляется контроль ^лзовней излучаем ы х пом ех. П окупатель или  пользователь 
V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) м ож ет избеж ать вли ян и я  электром агш п ны х пом ех, обеспечив 
м ш ш м альньш  пространственны й разнос м еж ду портативны м и и  подвиж ны м и радиочастотны м и 
средствами связи  (передатчикам и) и  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ), как  реком ендуется ниж е, с учетом 
м аксимальной вы ходной  мощ ности средств связи

Н о м и н альн ая  
м акси м альн ая  

вы ходная  м ощ н ость

1^ю схранственньй1 р азн о с  в ш ви сй м ости  ОТ ч асто ты  п ф в д а з ч п к а
•

п ^ е д а т ч н к а  Р , В т d=1.2VP
в полосе от 80 МГц до 2,7 
ГГц

d=l,2VP
в  полосе от 80 до 800 
М Гц

d= 1.2VP
9 полосе от 800 МГц до 2,5 
ГГц

0.01 0.12 0.12 0.23
0.1 0Д1 0,11 0,73
1 1 1 2,3
10 3,79 3.79 7,27
100 12 12 23
При определении рекомендуемых значений пространственного разноса d для передатчиков с номинальной 
максимальной выходной мощностью, неуказанной в таблице, в приведенные выражения подставляют 
номинальную максимальную выхрщ̂ ую мощность Р  в ваттах, указанную в документации изготовителя 
передатчмо.
П|М1мечания
1 На частотах 80 и 800 МГц применяют большее значение напряженности поля.
2 Приведенные выражения применимы не во всех случаях. На распространение электромагнитных волн 
влияет поглощение или отражение от конструкций, объектов и людей.
3 При определении рекомендуемых значений пространственного разноса d для передатчиков с номинальной 
максимальной выходной мощностью, неуказанной в таблице, в пртеденные выражения подставляют 
номинальную максимальную выходную мощность Р в ваттах, указанную в документации изготовителя 
передатчмо.

1 . 1 . 2 . 2 .  З А Щ И Т А  О Т  В З Р Ы В А

• В се к о м п о н ен ты  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) долж ны  б ы ть  вы клю чены  и  отклю чены  о т  Л1ш и и  
эл ектроп и тан и я  п ^ зед  п р о в е д о ш е м  д ез 1ш ф ек ц и п  пом ещ ения п ли  м еста р а з м о ц е ш и  изделия.

•  Н е п сп о льзу й теЛ Т В К А М О О У  (В И Б Р А М У В ) в  м естах , гд е  н е  и ск лю ч ен о  п р и су тстви е  горю чих 
газов  или  п а р о в , о с о б ш н о  во  врем я зарядк и  аккум уляторов.

1 . 1 Л .  И Н С Т Р У К Ц И Я  П О  Т Е Х Н И К Е  Б Е З О П А С Н О С Т И  Д Л Я  Л И Т И Й -И О Н Н Ы Х  
А К К У М У Л Я Т О Р О В

Н е п о д ж и гать  н  н е  п о д в и г а т ь  возденствш о вы со к и х  т ш п ^ а т у р .

Н е  р азб }ф ать  и  н е  м оди ф и ц и ровать  аккум улятор . А ккум улятор  с о д ф ж н т  предохран и тельн ы е 
и  защ и тн ы е у строй ства . В  сл у ч ае  и х  п о вр еж д ен и я  м ож ет  п рои зойти  н агрев , в зр ы в  и ли  
в о зп ф а н и е  аккум улятора.

Н е п роты кать  аккум улятор  остры м п  п р ед м етам и , н е  бить п о  акк ум улятору  м олотк ом , не 
н аступ ать  н а  аккум улятор , н е  подвергать у д ар у  и л и  сильной  вибрации .

П о льзователь  н е  д о лж ен  зам енять  аккум улятор  (в и сточн ике в и ^ а ц и н )  сам остоятельно.
Д л я  зар яд к и  аккум улятсф а исп ользуй те  только  зар яд н ы е устрой ства , п о с т а в л я ш ы е  встроенны м и
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кггда в ДЕИжеи101

В дан н ое  о б о рудован и е. Н е  пы тайтесь  зар я ж ать  аю сумулятор л ю б ы м и  д р у ги м и  сп особ ам и , и ли  
и сп ользуя  л ю б о е  д р у го е  устройство . Э то  м о ж е т  в ы зв ать  перегрев акк у м у л ято р а , его  р азруш ен ие 

или  в о зго р ан и е , и  п р т а е с ти  к  с^ )ьезн о й  травм е .

•  А кк ум улятор  м о ж н о  заряж ать  п р и  тем п ературе  о т  О ®С до +  4 5  ®С. За п р ед ел ам и  этого 

д и ап азо н а  тем п ер ату р , зарядн ое  устройство  н е  б уд ет  заряж ать  аккум улятор . Зарядка  
аккум улятора  при  тем п ературах , вы ход ящ их за  у казан н ы й  д и ап азон , м о ж ет  в ы зв а т ь  нагрев 

аккум улятора  ш ш  его  р азруш ен ие, а  т ак ж е  п р и вести  к  снп ж енш о характер и сп о с  и  срока 

служ бы .

1 . 1 . 4 .  М Е Р Ы  Б Е З О П А С Н О С Т И  П Р И  У С Т А Н О В К Е

•  V IB R A M O O V  О ЗИ Б Р А М У В ) н е  д олж ен  у стан авли ваться  в  пом ещ ен и ях  с  в ы со к о й  влаж ностью .

•  Ш б е га й те  п о п а д а н и я  л ю б ой  ж и дк ости  в н у т р ь  V IB R A M O O V  (ВИБРАЛ^1УВ). В  нем  нет 
вод онепрон 1щ аем о й  защ иты .

•  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) н е  д олж ен  н ах о д и ться  под  дож дем .

•  Н е п о д в и г а й т е  и зд ел и е  возд ей стви ю  вы со ки х  тем п ератур  (вы ш е 60®С).

•  О б о рудован и е н е  м ож ет и сп ользоваться  в  м естах , гд е  тем п ература  о зр у ж а ю щ е й  среды  ниж е + 5  ®С.

•  Н е у ст ан а в л и в а й т е  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) вбли зи  источников те п л а  (цен тральн ое  
отопление).

1 . 1 . 5 .  Б Е З О П А С Н О С Т Ь  И  П Р О Т И В О П О К А З А Н И Я  К  П Р И М Е Н Е Н И Ю

А Т Т Р Е Д У Т ТРЕ Ж Д Е Н И Е

В н ед р ен и е  и  и сп ользован ие V T O R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) 
д о л ж н о  осущ ествляться  то л ь к о  спещ сали стам и  в  о б ласти  
зд равоохран ен и я  и л и  п ерсоналом , прош едш им  о б учен и е в  Т есЬ по 
C o n c e p t и л и  в  ком панш !, од обрен н ой  T E C H N O  C O N C E P T

•  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) д олж ен  и сп о льзо ваться  только  п р и  тем п ер ату р е  о т  + 5  д о  + 30°С .

•  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) долж ед  и сп о льзо ваться  только  с аксессу ар ам и  и  отдельны м и 

д етал ям и , тех н и ч еск ая  безопасность к о то р ы х  п р и  п р н м ен еян и  н  и сп о льзо ван и и  б ы ла проверена и 
одобрена T E C H N O C O N C E P T  и л и  ком п анией , од обренн ой  T E C H N O  C O N C E P T .

Противопоказания:
•  В аж н о  п р о и н ф о р м и р о вать  за}ш тф есо ван н ы х  л и ц  о  п оследствиях , связан н ы х  с  п р и м ен еяп ем  
изделия. П р и м ен ен и е  стр о го  н е  редом еядовано :
- Лхщ ам, ко то р ы е  н е  пон им аю т, и л и  н е  м о гу т  п о н ят ь , чем  м ож ет п ом оч ь  им  д а н н о е  изделие, и  тем , 
кто  н е  м о ж ет  о п и сать  разн и ц у  м еж д у  н о р м ал ьн ы м  н  нен сф м альны м  (лю д ям  с  психическим и 
расстрой ствам и , расстрой ством  пон н м аш 1я), за  исклю чен ием  случаев  п р 1ш е н е д и я  п о д  наблю деш хем 
врача.
- Лхщ ам, ко то р ы е  н е  го в о р я т  ш ш  н е  м ету т  сл о весн о  вы раж ать  свои  ч увства .
- Лхщ ам, к о т с ^ ы е  н е  д аю т  своего  согласия.

•  И сп о л ьзо ван и е  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) проти воп оказан о  следую щ и м  пац иентам ; 
П ащ 1 е я т а м  с  ф лебитом .
П ац и ен там  с  недром ой.
П ац и ен там , и м ею щ и м  р а н ы  вб ли зи  об ласти  п ри лож ения ви б р ащ ш .

10
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1.1.6. ПОКАЗАНИЯ К ПРИМЕНЕНИЮ

- инсульт
• черепно-мозговая травма
- рассеянный склероз
- болезнь Паркинсона
- заболевания ортопедического профиля
- реабилитация геронтологических пациентов (анкилозы, нарушения равновесия, длительная 

иммобилизация, атрофические изменения мышц верхних и Ш1жних конечностей)
-травма спинного мозга на различных уровнях повреждения
- состояние прн/после длительной иммобилизации
- нарушения равновесия
- атрофия мьшщ
- нарушение поверхностной и глубокой чувствительности

1.1.7. ПОБОЧНЫЕ ЭФФЕКТЫ
- покраснение и зуц в области наложешгя источников вибрацшг (проходит в течение 10-15 минут 
после прекращения процедуры)
- при длительном использовании может возшгкнугь слабая боль в мышцах (проходит в течение 1-2
дней)
Других побочных эффектов не наблюдалось

1.1.8. Т Е Х Н И Ч Е С К И Й  К О Н Т Ю Л Ь  И  В В О Д  В  Э К С П Л У А Т А Ц И Ю

П ользователь V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) в  соответствгш  с Д ирективой  9 3 /4 2 /Е Е С , касаю щ ейся 
медгщ гш ских п ри б о р о в  и  оборудоваш гя, долж ен  п р ед о с та в ш ъ  им ею щ ееся  и зд ел и е  д л я  технической  
ш ю пекщ ш  как м и н и м ум  од и н  р аз  в  го д  и л и  п осле  каж д о го  рем онта.

Такой технический  кон троль  д олж ен  вклю чать;
•  В и зу ал ьн ы й  ко н тр о л ь
•  К онтроль б езо п асн о сти  и зделия
•  К онтроль всех  к о м ан д н ы х  ф ункц ий  и  ш м е р ш и е  вы ход н ы х  сигналов
•  О цен ка защ и ты  о т  п ерегрузки  п о  току
•  К онтроль п р о гр ам м н о го  обеспеченна, его  т е к у ш ш  Bq>cini и л и  обновленш !

У казанны й контроль д о л ж е н  осущ ествляться квалнф ищ трованны м  п q )co н aл o м , согласован н ы м  с 
ком панией T E C H N O  C O N C E P T , или квали ф и щ ф оваы н ы м  и  обученны м  спезш алистом  п о  
техническом у о б служ и ван и ю .

Д ля того , чтоб ы  о б есп еч и ть  д ей ствую щ ую  гар ан ти ю  безоп асн ости  п  кач ества  V TO R A M O O V  
(В И БРА М У В ), лю б ы м  гащ ам , н е  им ею щ им  соответствую щ ей  ком п етен ц и и , п олн остью  запрещ ено 
вскры вать л ю б ы е  к о м п о н ен ты  оборудован п яУ Ш К А М О О У  (В И БРА М У В ).

1.1.8.1 В В О Д  В  Э К С П Л У А Т А Ц Ш О

всегда в явижекш!

А М о н таж , н ал ад ка , настройка, кали б ровка  С истем ы  н е й р ф е а б ш ш т а щ ш  V IB R A M O O V  
д л я  ввод а  в  эксплуатац ию  д о лж н а  осущ ествляться  только  с п щ и а л ь н о  об учен н ы м  
п ^ )с о н а л о м  T E C H N O  C O N C E P T  1ш и  о ф ш щ ал ьн о  уп олном оченны м  п ред стави телем  
н а  т ф р и т о р н п  РФ .

1.1.9. Т Р Е Б О В А Н И Я  К  И С П О Л Ь З О В А Н И Ю  О Б О Р У Д О В А Н И Я

1.1.9.1. О п е р а т о р
И зделие п ред н азн ач ен о  д л я  исп ользован ия  и ск лю чи тельн о  спещ гали стам н  в  об ласти  зд р ав о о х р ан еш и  
и  м ож ет прим еняться т о л ь к о  о б у ч о гн ы м  и  квали ф и ц и р о ван н ы м  м еди щ гаски м  п ерсон алом .
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У казанны е сп ец и али сты  д о л ж н ы  и м еть  п ракти чески е  зн ан и я  програм м н ого  обесп ечени я, м ед и ц и н ски х  
процедур II техн ологи й , а  т а к ж е  и м еть  опы т работы  с  п о к азател ям и , упом януты м и  г л а в е  1.1.6.

1.1.9.2. О б у ч е н и е  о п е р а т о р а

О ператс^ д о л ж ш  п о л у ч и ть  над леж ащ ую  п од готовк у  по  в о п р о сам  безопасного  и  эф ф ек ти вн ого  
использования перед  п р ак ти ч ески м  п р и м ед о ш е м  у стр о й ства , опи сан ного  в  д ан ном  руководстве. 
П резоггац и я  п ри нци пов р а б о т ы  будет вы полняться  В аш и м  д и л ^ м ,  со  ссы лкой  н а  д ан н о е  

руководство, и  б удет з а р е п 1стри рован а  в систем ном  ж урн але .

Опд>ат(ф д олж ен  п р о й ти  об учен и е, вклю чаю щ ее сл ед у ю щ и е пункты :
И нструкц ии  п о  и сп ольз(ж анию  и  ц елевом у  п р и м ен ен и ю  устрой ства  с п рак ти чески м и  
уп раж н ен и ям
Механизм действия и функщш устройства, производимый им эффект 

- Использование программного обеспечения VTORAMOOV (ВИБРАМУВ) 
Противопоказания и побочные эффекты
О б ъясн ен и е  за п и с ед  о  пред уп реж д ед и ях  н а  в сех  р еж и м ах  работы  
И нструкц ии  п о  осущ ествлеш 1ю  управлени я

Д ополни тельны е т р еб о в ан и я  к  обучени ю  различны  в  р а зн ы х  странах . О п ератор  д о лж ен  уб ед и ться , что 
щ )ойденное и м  о б учен и е отвечает  требован и ям  всех  п р и м э ш м ы х  м естн ы х закон ов и  стан дартов . 

Д ополнительную  п н ф о р м ац п ю  об  обучеяш ! п ри м ен ению  д ан н о й  систем ы  м о ж н о  п о л у ч ш ъ  у  
уполном оченного  д и л ер а , автори зован н ого  ком п анией  T E C H N O  C O N C E P T . К р о м е  то го , в ы  такж е 
м ож ете отп рави ть  свои в о п р о сы  неп осред ствед но  п о  сл ед у ю щ ем у  а;ф есу:

TECHNO CONCEPT 
№ 10, ZA de Pitaugier 
04300 MANE, Франция 
Тел: (+33)4 92 79 08 56 
Факс: (+33)4 92 79 08 61

1.1.10. П Р Е З Е Н Т А Ц И Я  V ff iR A M O O V  (В И Б Р А М У В )

Производитель
ТЕКНО КОНЦЕПТ 
(TECHNOCONCEPT)
№ 10, ZA de Pitaugier 
04300 MANE, Франция 
Тел: (+33)4 92 79 08 56 
Факс: (+33)4 92 79 08 61 
Веб: www.technoconcept.fr

Уполномоченный представитель на территории РФ:
Общество с ограниченной ответственностью '* БЕКА РУС " (ООО " БЕКА РУС ")
124489, г. Москва, г. Зеленоград, Сосновая аллея, дом № 6А, строение 1
(495)742-44-30
info@beka.ru
Область применения
Продукт УШКАМООУ (ВИБРАМУВ) является медицинским изделием для восстановления 
походки, предназначенньп  ̂ для центров функциональной реабилитации (клиник, больниц для 
раннего лечения больных с нарушениями походки).
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Назначение
Система нейрореабилитации для восстановления двигательной активности и координации движений с 
БОС VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) (далее по тексту VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ)) - система, 
предназначенная для реабилтггации больных с нарушениями опорно-двигательного аппарата, 
возникшими вследствие перенесенных неврологических заболевают, а также травм сшшного 
мозга. VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) позволяет врачам применять стимуляцию лежачих больных с 
целью сохранения функцш! их опорно-двигательного аппарата на самых ранних стадиях лечения.

Потенциальный потребитель
Больные с нарушениями опорно-двигательного аппарата, возникшими вследствие перенесенных 
неврологических заболеваний, а также травм сшшного мозга.

Внедрение и использование VIBRAMOOV (BliBPAMYB) должно осуществляться только 
специалистами в области здфавоохранения или персоналом, прошедшим обучение в Techno 
Concept или в номпашш, одобренной Techno Concept.

Описание
С помощью данного устройства повторное обучение ходьбе может начаться еще до полного 
заживления поврежденных тканей, всего через несколько дней после травмы, даже если пациент 
не может двигаться. Поддерживая локомоторный паттерн (двигательный стереотип), ощущение 
ходьбы может, по крайней мере, частично компенсировать дефицит нагрузки на центральную 
нервную систему, вызванный отсутствием движения. Данное изделие позволит сократить период 
повторного обучения ходьбе и повысить качество обучеш1Я, влияя, такш4 образом, на здоровье и 
жшненный комфорт пациентов, возвращая им снова независимость, раньше и в лучших условиях.

Принцип действия
Действие системы нейрореабилигации для восстановления двигательной активносга и 
координации движений VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) основано на применении фокальной 
(фокусной) вибрации. Источники вибрации закрепляют на конечностях пащ1енга посредством 
эргономичных бандажей таким образом, чтобы вибрационное воздействие оказывалось 
непосредственно на сухожильную часть той мышцы, сокращение которой должно быть 
воспроизведено. Перед проведеш1ем сеанса терапии необходимо выбрать программу, которая в 
дальнейшем будет использоваться, она зависит от степени поражения нервной системы и стадии 
лечения.
Благодаря синхронизированной работе 12 беспроводных источников вибрации происходит 
стимуляция нервной системы сенсорной информацией, идентичной той, которая обычно 
поступает в мозг при естественных движениях: ходьбе, сгибании/разгибашш конечностей и тд. 
Кресло стендер подходит для того, чтобы добиться иллюзорного ощущения ходьбы и, 
следовательно, инициировать её. Проведение ранней реабилитащш лежачих пациентов 
осуществляется за счет применения мобильного подъемника для ног, который позволяет ногам 
пациента принять расслабленное состояшхе, а также исключить соприкосновение источников 
вибрации с твердыми поверхностями.
Система нейрореабилигации VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) работает совместно с программным 
обеспечением VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ)
Программы работы для системы нейрореабилигации VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ):
Для гагжней части тела: 
о Мульти нагрузка 
о Ходьба
о Подъем по лестнгще 
о Сгибание ног 
Для верхней части тела:
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Vibra
О Достижение цели 
о Письмо-Рисование 
о Спастичность 
о Многофункциональность

П О Д д а Р Ж К А  С Е Н С О М О Т О Р Н О Й  А К Т И В Н О С Т И
Технологии VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) теперь революционизируют функциональную 
двигательную терапию путем сохранения сенсорных и моторных функций, даже когда 
движение невозможно. Являющееся результатом 30 лет научных и клиничесюк исследований, 
устройство VffiRAMOOV (ВИБРАМУВ), генерирующее последовательность вибращш, 
стимулирует нервную систему сенсорной информацией, вдешичной той, что поступает обычно 
при нормальной ходьбе. Эти раздражения сохраняют активными сенсомоторные 
взаимодействия у людей с потерей способности передвижения и стимулируют 
нейропластичность их организма.
О П Ы Т  и В О С С Т А Н О В Л Е Н И Е  Д В И Г А Т Е Л Ь Н О Й  А К Т И В Н О С Т И
VTORAMOOV (ВИБРАМУВ) дает пациентам возможность и удовлетворение всегда испьпьгеать 
движение. Устройство обеспечивает ощущение настоящей ходьбы и помогает пациентам 
восстанавливать двигательную активность.

1 .1 .11 . К о м п л е к т  п о с т а в к и
I. Система нейрореабилитации для восстановления двигательной активности и координации 
движений с БОС VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ), Базовый комплект; в составе:
1. Беспроводные источники вибрации в металлическом чемодане -  12 шт;
2. Эргономичные бандажи для нижних конечностей:
2.1 Эргономичный бандаж для установки на уровне бещ>а -  не более 2 пгг. (при необходимости);
2.2 Эргоновкшчный бандаж для установки на уровне колена -  не более 4 шт. (при необходимости);
2.3 Эргономичный бандаж для установки на уровне лодыжки/стопы -  не более 4 шх (при 
необходимости);
3. Рабочая станция -  1 шт;
4. Руководство по эксплуатации - 1  экз.
II. Система нейрореабилитащш для восстановления двигательной акгавности и координации 
движешш с БОС VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ), Базовый расширенный комплект, в составе:
1. Беспроводные источники вибращш в металлическом чемодане -  12 пгг;
2. Эргономичный бандаж для нижшгх конечностей:
2.1 Эргономичный бандаж для установки на уровне бедра -  не более 2 шт. (при необходимости);
2.2 Эргономичный бандаж для установки на уровне колена -  не более 4 шт. (при необходимости);
2.3 Эргономичный бандаж для установки на уровне лодыжки/стопы -  не более 4 шх (при 
необходимости);
3. Рабочая станция -  1 шт;
4. Кресло стендер (вертикализатор) -  1 шт;
5. Нагрудный ремень -  не более 2 шт. (при необходимости);
6. Эластичный жгут подвески с манжетами ;щя стоп -  не более 4 шт. (при необходимости);
7. Руководство по эксплуатации - 1  экз.
П1. Система нейрореабилигащи для восстановления двигательной акттшности и координацш! 

движений с БОС VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ), Основной комплект, в составе:
1. Беспроводные источники вибрации в металлическом чемодане ~ 12 шт;
2. Эргономичные бандажи для нижних конечностей:
2.1 Эргономичный бандаж для установки на уровне бедра -  не более 2 шт. (при необходимости);
2.2 Эргономичный бандаж для установки на уровне колена -  не более 4 шт. (при необходимости);
2.3 Эргономичный бандаж для установки на уровне лодыжки/стопы -  не более 4 шт. (при 
необходимости);

всегда в дв1скенш1
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3. Рабочая станция -  1 шт;
4 .1^)есло стендер (вертакализатор) - 1  шт;
5. Мобильный подъемник для поддержки Ш1жних конечностей -  1 шт;
6. Нагрудный ремень -  не более 2 шх (при необкодимости);
7. Эластичный жгут подвески с манжетами для стоп -  не более 4 шт. (при необходимости);
8. Эластичный жгут для мобильного подьемншса для поддержки нижшгх конечностей -  не более 
4 шт. (при необходимости);
9. Руководство по эксплуатацш! -  1 экз.
IV. Система нейрореабилитации для восстановления двигательной активности и координации 
движений с БОС VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ), Полный комплект, в составе:
1. Беспроводные источники вибрации в металлическом чемодане -  12 шт.;
2. Эргономичные бандажи для нижш1Х конечностей:
2.1 Эргономичный бандаж для установки на уровне бедра -  не более 2 пгг. (при необходимости);
2.2 Эргономичный бандаж для установки на уровне колена -  не более 4 шт. (при необходимости);
2.3 Эргономичный бандаж для установки на уровне лодыжки/стопы -  не более 4 шх (при 
необходимости);
3. Рабочая станция -  1 шт;
4. Кресло стендер (вергакализатор) -  1 шт;
5. Мобильный подъемник для поддержю! нижних конечностей -  1 шт;
6. Поддержки для рук -  2 шт;
7. Эргономичные бандажи для верхних конечностей:
7.1 Эргономичный бандаж для установю! на уровне кистей -н е  более 4 шт. (при необходимости);
7.2 Эргономичный бандаж для установки на уровне локтей -  не более 4 шт. (при необходимости);
7.3 Эргономичный бандаж для установки на уровне плеч -  не более 4 шх (при необходимости);
8. Нагрудный ремень -  не более 2 шх (при необходимости);
9. Эластичный жгут подвески с манжетами для стоп -  не более 4 шт. (при необходимости);
10. Эластичный жгут для мобильного подъемника для поддержки нижних конечностей -  2 пгг,
11. Руководство по эксплуатащш -  1 жз.

1.1.12. Программное обеспечение
Рабочая станция оснащена моноблоком с сенсорным дисплеем (встроенное ПО). Программное 
обеспечениеУ1ВКАМООУ (ВИБРАМУВ) позволяет специалисту одновременно управлять 12-ю 
беспроводными источниками вибрацш!.
Программное обеспечение классифицируется по категории А, без какого-либо риска для 
пользователя и пациента Приложение может быть изменено или улучшено в течение всего срока 
службы медицинского изделия. Программное обеспечение может быть обновлено только 
компанией TECHNO CONCEPT, или тем, кто одобрен компаюгей 
Версия: от 1.0.0 
Дата: 10.03.15
Класс безопасности ПО -  А по ГОСТ 62304.

1.1.13. Классификация 
Классификация медицинского изделия
Компания TECHNO CONCEPT, ответственная за размещение на рынке 
медицинского издешы VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ), заявляет и гарантирует, в 
соответстаии с Директивой 93/42/ЕЕС Приложение VII, что данное медицинское 
изделие относится к Классу Па.
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Мобильный подъемник для поддержки нижни! конечностей
-Тип рабочей часта: В в соответстаии с требованиями для защиты от поражения электрическим 
током в соответствии с ГОСТ Р МЭК 60601-1.
-Защита от поражения электрическим током: класс II- двойная усиленная изоляция 
-Электромагнитная совместимость: устройство класса А (CISPR 11).
-Степень защиты оболочки (IP) -IPX4
- для работы в СРЕДЕ С ПОВЫШЕННЫМ СОДЕРЖАНИЕМ КИСЛОРОДА - не предназначено.
- Режим работы ME ИЗДЕЛИЕ - для (периодический) - \0 % ,  Макс. 2 мин/18 шга.

Беспроводные источники вибрации
- Тип рабочей части: BF в соответствш! с требованиями для защиты от поражения электрическим 
током в соответствии с ГОСТ Р МЭК 60601-1.
- Электромагнитная совместимость: устройство класса А (CISPR 11).
- Защита от поражения электрическим током:

1) изделие с внутренним источником питания;
2) класс I -  защитное заземление (во время зарядки источников).

Рабочая станция
-Тип рабочей части: В в соответствии с требованиями для запцгты от поражения электрическим
током в соответствии с ГОСТ Р МЭК 60601-1
-Электромагнитная совместимость: устройство класса А (CISPR 11).
-Защита от поражения электрическим током: класс I -  защитное заземление.
- Время установления рабочего режима, исчисляемое с момента включения: не более 1 мин.
- для работы в СРЦДЕ С ПОВЫШЕННЫМ СОДЕРЖАНИЕМ КИСЛОРОДА - не предназначено.
- Режим работы ME ИЗДЕЛИЕ - для ПЮДОЛЖИТЕЛЬНОГО РЕЖИМА РАБОТЫ.

Кресло стендер
-Степень защиты педалей кресла стендера -IP44 
-Степень зашиты оболочки iqjecna стендера (IP) -  IP54
-Тип рабочей часта: В в соответствии с требованиями для защиты от поражения электрическим 
током в соответствии с ГОСТ Р МЭК 60601-1.
-Защита от поражения электрическим током: класс I- двойная усиленная изоляция 
-Электромагнитная совместимость: устройство класса А (CISPR 11).
- для работы в СРЦЦЕ С ПОВЫШЕННЫМ СОДЕРЖАНИЕМ КИСЛОРОДА - не предназначено.
- Режим работы ME ИЗДЕЛИЕ - для ПРОДОЛЖИТЕЛЬНОГО РЕЖИМА РАБОТЫ.

Поддержки для рук
Степень защиты оболочки поддержек для рук- IP 36
Степень защиты оболочки подставки в поддержках для рук - IP 45
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ВССГ31 в 3BU4le»ODt

2. Технические характеристики 

2Л. Маркировка

Маркировка изделия V1BRAMOOV (ВИБРАМУВ) является комбинацией таблички с 
серийным номером и руководства пользователя.

Кресло стендер (вертикализатор)

<м1

А

[ 1 н ] [ Ю П

tiCNNOCONCmlAtfemAMUtt
0«>0<MAWt

MtAMCf TECHNO: 
Rp] Vibrol *'m o o v

&Mr«y> in

Uln 230V 50*60 Hz 
100W max-6A 
L+N FUS.2.5A rit

201$^
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Vibra
Мобильный подъемник для поддержки нижних конечностей

вс«гш  в овижении

tiCNNOCONCfn1А«>гамкм1
O4J0OMANI

IIANCf 0476 ISO 10535
У 1Ь гоВЯ8ВИГ

им  100-240VAC 
S4MOHHPX4 
НП1ТМХ.

IMkgnun 2пйпЛ8т1п.
UOut 24V DC, 2.9Alt 
200 m A

'h

Маркировка на беспроводном источнике вибрации

SN |l6Ak)01 ]С€ 0476

5.0V”  1А ( У ^ 2 0 16-03
, /

Маркировка на рабочей поверхности беспроводного источника вибрации

Поддержки для рук
1ЕСИ»ЮСОМС1П
ХА4»РПА1>ОМ

04Э00МАМ1
fftAN C i« I

А
20164)3 Mode in FRANCE

©
|r ef | Vibra

> ]- □
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ftc«raa в дв11ж«шш

Маркировка эргономичного бандажа для установки на уровне бедра

HIIIIIIIHIIIIillllllH
008001001

d 2016-06

гономичного бандажа для установки на уровне колена

008001006 

2016 - 06

Маркировка эргономичного бандажа на уровне лодыжки/стопы

d

008001007 

2016 ■ 06
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Маркировка эргономичного бандажа для установки на уровне плеч

d

008001005 

2016 ■ 06

Маркировка эргономичного бандажа для установки на уровне кистей

d

008001004 

2016 • 06

Маркировка эргономичного бандажа для установки на уровне локтей

d

008001003 

2016 • Об
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VibrotSSSOf
всегда в ашжемин

Маркировка эластичного жгута для мобильного подъемника для поддержки нюкних 
конечностей

d

008001008 

2016 • 04

Маркировка нагрудного ремня

d

008001002 

2016 -  04
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Vibra
всегда в лвиженнк

Маркировка эластичных жгутов подвески с манжетами для стоп

llllliy illiR IliilM
008001008

d 2 0 1 6 - 0 4

2 .2 . Б е с п р о в о д н ы е  и с т о ч н и к и  в и б р а ц и и

П рим енен ие си стем ы  н ей рореаб н ли тац и и  п ред п о л агает  р азм ещ ен и е  д о  12 б есп роводн ы х 
источников в и б р ац и и  н а  сухож и ли ях  основн ы х гр у п п  м ы ш ц  ног.

Нажмите кнопку для 
включения питания или 
выключения источника 
вибрации

Ручка 
фиксаци

Светодиодная индикация зарядки аккумулятора

номер
источника
вибрации

Контакты для

Б е с п р о в о д н ы е  и с т о ч н и к и  в и б р а ц и и

12 беспроводны х и сто ч н и к о в  в и ^ а ц и и
Д вигатель
Н апряж ен ие

С ила тока

Э ф ф е к т и в н а я

и з л у ч а е м а я  м о щ н о с т ь

^стота
В ес

В ибраци я

Ф иксация

Д вухосны й  
5В 

1А 

5 В т

40 -100  Г ц

130 г  каж ды й ± 10%
Л и н ей н ое п ер ем ещ ен и е , н езави сящ ее от п ри ло ж ен н о го  д авл ен и я  

Э ргоном ичны е б ан д аж и  о тд ел ьн о  д л я  каж д о го  су става

•  П е р е д а ч а  д а н н ы х  
Р еж им  п ф е д а ч п  
Ч астота д и скр етн защ ш  

Г аб ари тн ы е р азм еры  

источника вибрац и и  

М а с с а 1 3 0 г  

П иташ 1 е 
А втоном ность 
В рем я заряда

П рям ая  перед ача  с  п о м о щ ью  W i-F i -  д альн ость  10 м  
5Г ц

104 X 34  X 39м м

Л и тпй -понн ы й  ак к ум улятор  (3 ,7  В  — — 
4  часа работы  
1 ч ас  I I 3 0  м инут

1120 м А  ч , 4 ,14  В т  ч)
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VibrQ
100-240 в, 50-60 Г ц , 1,0-1,5 А, К ласс I  
т р е с ж и л ы ш н  с зазем лением

Зарядное у стройство  
Ш нур зарядн ого  у строй ства  
Д ли н а ш нура зар яд н о го  
усгройства 3 м етра (±10% )
Тип рабочей  ч асти  тип  BF

•  Р а з м е р ы  и с т о ч н и к а  в и б р а ц и и
Г абаритны е р азм еры  (Д  х  Ш  х  В ) 104 х  34  х  3 9  м м  (±10% )

Р азм еры  и сточн и ка  в и б р ац и и :

кегда в диькмош

104 mm

2 .3 . Р а б о ч а я  п о в е р х н о с т ь  и с т о ч н и к а  в н ^ а ц н н

Рабочая п оверхвостъ

Рабочая поверхность при обычном использовании обязательно входит в физическ|£х 
контакт с плотно прилегающей одеждой, надетыми на пациента, и относится к типу BF. 
Рабочая часть расположена в нижней части источника вибрации, это область, которая 
имеет вид полуцилиндра.

2 .4 . Э р г о н о м и ч н ы е  б а н д а ж и
•  5 эргоном и чн ы х б ан д аж ей  д л я  н и ж н и х  конечностей  из неопрена:

1. 1 эрго н о м и ч н ы й  ф и к с 1{рую щий б ац даж  д ля  устан овки  на уровне бедра:

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 95x20 см ±10%
Масса 50 rtlO%
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VibrQ
всегда в аБ1сжении

2. 2 Эргономичных бащщжа дпя установя! на уровне колена;

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 75 х 25 см±10%
Масса 260г±Ю%

3. 2 эргономичных бандажа для установки на уровне лодыжкн/стопы:

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 20х20см±10%
Масса 250 г±10%

2 эргономичных бандажа для установки на уровне плеч.

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 105 х 55 см±10%
Масса 750г±10%

24



VibroliiSSQ'^
к егя а  в движении

б я я д а ж я  д ля установки на уровне доетей.

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 36х25см:Ь10%
Масса 125 г ±10%

Габаритные размеры и масса

Длина, ширина 
Масса

55 X  2 5  см±10%
190гЫ 0%
191

2.5. Поддержки для рук предназначены для удержания веса рук пациента во время проведения 
процедуры. При этом поддержки для рук оборудованы пружиной с регулировкой жесткости, 
которая обеспечивает динамическую разгрузку веса. Поддержки для рук не сковывают движения 
пациента, он может свободно двшать верхшхми конечностями в трехмерном пространстве, 
благодаря шарнирным соедхшениям, но без изменения угла сгибания локтевого сустава. 
Регулировка жесткости имеет 12 режимов:

900 г/мм 5.2318 г/мм 9.3736 г/мм
1254 г/мм 6.2672 г/мм 10.4090 г/мм
1609 г/мм 7.3027 г/мм 11.4445 г/мм
1963 г/мм 8.3381 г/мм 12. 4800 г/мм

Использование:
- Предплечье должно лежать в подставке
-Плечо должно быть размещено на опоре плеча, недалеко от локтя 
-Локоть должен быть свободным
-Опора плеча состоит из неаллергического каучука с рамой из нержавеющей стали, которая может 
быть согнута в любом направлении, как удобно пользователю
- Для переключения режимов жесткости необходимо потянуть за кольцо и передвинуть его вверх 
или вниз, в зависимости от увеличения или уменьшения жесткости поддержек для рук.
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с с е гэ а  в  движ «к>ш

О п о р а  плеча
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Vibrofilgrotf
есггла в авиж«Н101

Лента-липучка 

Опора плеча

Рама

Винты  регулирвоки 
высоты

Габаритные размеры
Д ли н а , nnipiffla 
М асса
М и н и м альн ая  вы сота  
М акси м альн ая  вы сота

Подставка

50 X 100 см ± 10%  (п о  п о д став !» ) 
14кг (2  ш т.)±10%
8 5 0 м м ± 1 0 %
1250 м м ±10%
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« сегаз  в о в и ж ею ш

2.6. Рабочая станция

Рабочая станция включает:

М оноблок

Беспроводные 
нсточннкя вибрации

Док*сганция длв 
храненяя и зарядки 
■CI04UHKOB вибрации

2 выдвижных яш нка 
для хранения 
принадлежностей

Несущая стойка на 4>х 
колесах

К абель злектропятання 
мобильной стяяпии

1- О д 1ш  м о н о б л о к  С с е н с о р н ы м  д и с п л е е м , которы й  позволяет 
ч ер ез  програм м ное об есп ечени е у п р а в л я ть  работой  источников 
В11брашш II ин нци ировать/зап ускать  тф отоколы  реаби литац ии .
2- Д ок-станци я, п р ед н азн ач ен н ая  д л я  хран ен и я  источников в и ^ а щ ш  
перезарядки  их  аккум уляторов. П о ж ал у й ста , п остоян н о  х рани те 
и сто ч н и к и  вибрац и и  в  д о к-стан ц и и  п о сл е  заверш ен ия 
т^> але8 ш ч еск о го  сеанса в и ^ ц и и  с  ц елью  оптим и зации  уровня 
зар яд а  аккум улятора.
3 - 2 вы д ви ж н ы х  ящ и ка, в  которы х  м ож ет  х ран и ться  все  необходи м ое 
д л я  м еди цин ского  изделия.
4- 1 н есущ ая стойка н а  4 -х  ко л еси к ах , которы е позволяю т 
п ерем ещ ать  станцию  уп равлен и я  \T B R A M O O V

ВНИМАНИЕ! Р а б о ч а я  с т а н ц и я  д о л ж н а  б ы т ь  п о д к л ю ч е н а  к  

и с т о ч н и к у  э л е к т р о п и т а н и я . Э л е к т р о п и т а н и е  п о з в о л я е т  и с п о л ь з о в а т ь  

м о н о б л о к  с  с е н с о р н ы м  э к р а н о м  и  п е р е з а р я ж а л »  12 и с т о ч н и к о в  

в и б р а ц ш !  к а ж д ы й  р а з ,  к о гд а  о н и  н е  и с п о л ь з у ю т с я .
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A
всегда в движении

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Р ^ 1^ ю  СПНЕ9О0 веобжодрмо ■ ыеточш» перед охювоченвем 
от Я1ШМ1 аяектроснебжешп (дьщврпваииеи внпш кшбеая 
пншои) ипм перемещением устройства)

ВНИМАНИЕ! Рабочая станция должна размещаться на расстоянии не менее 1,5 метра от 
пациента. Пациент никогда не должен иметь доступа к устройству управления.

В есогабарнтны е хараю гер и сш ки  рабочей  станции :

1630 мм

Характердстикя
Вес рабочей станции (±10% )
Моноблок с сенс(^)ным э1фаном (:Ь10%)

Программное обеспечение

Значенне
42 кг.
24”
Длина 570 мм 
ТПирттня 380 мм 
Тошщша 65,5 мм
Встроенное
Дата, версия: Версия: от 1.0.0 
Дата; 10/03/15 
Класс А
Щюцессоры Intel®  С<же 17 
FullHD 1920 X 1080 
О п^)аш вная иамкгь: 16Gb 
Разрешевие: 1920*1080
Видеокарта: IntelHEKhai^iics 4600,
Жесткий диск: 1000 Гб (7200 грш), HDD 
Порты; 9 - USB 3.0 exteroabc4, USB 2/0 intem alx 
5
Слотыраепшрения: Card Reader 
(SD/MMC/MS/Pro)
Дополнительные устройства: Camera (5M 
pixelUSB)_____________________________________
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VibroQiSEQf
Напряженпе пптающей сети 100/240 В
Полная мощность 400ВА
Частота сети 50/бОГц
Длина шнура питания (±10%) 1 ,5м
Основные размеры (±10%) 
(Общая высота х  ширина х длина)

1630 мм X 620 мм X бОО мм

Колесики (±10%) 4  колеса диаметром 10 см (все колесики с 
фиксаторами)

Усилие необходимое для перемещения 
рабочей станцш!

1 ,5 к г(1 5 Н )

Усилие, щипсладываемое не педаль, для 
включения то{шозов

ОД кг (2 Н)

М инимальное усилие для сдвига станции 
при включенных тормозах

19,8 кг (198 Н)

Т^едохравитель псточншса питания Т  
3,15А Н ,250В

Номннальньш ток: 3,15 А 
Номинальное напряжение 250 В

Скорость срабатывания предохранителя 0,001-0,1 с

sceraa в лвнженш!

2.7. Мобильный подъемник для подцержки нижних конечностей

Мобильный подъемник для поддержки 
нижних конечностей позволяет придать 
телу лежачих пациентов наилучшее 
положение для того, чтобы добиться 
иллюзорного ощущения движения и 
позволить выполнять процедуры 
тренировки опорно-двигательного
аппарата как можно раньше.
Мобильный подъемник для поддержки 
нижних конечностей может поднимать до 
180 кг.
Мобильный подъемник для поддержки 
нижних конечностей имеет электрический 
привод, что позволяет легко и точно 
регулировать размещение и положение 
ног пациента.
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Технические характ ери ст и ки  м о б и л ьн о го  подъем ника для п од д ер ж к и  ниж них ком ечноапей
Х лоистеристакя Зяячеяне

Общая ширина (в опфытсм состоянпн) внутренняя (к) 101 см(±10%)
Общая ширина (в закрытом состоншш), внешняя 64 см(±10%)
Длина основания (с) 124 см (±10%)
Радиус разворота поц ы ктпся 140 см (±10%)
Высота подъема (*от попа) (от Ьлп до Ьтх) от 44.5 см до 171 см (±10%)
Вес 42  кг (±10%)
Диаметр колес 7,5 см (±10%)
Максимальная область досяпсы ости при 600 мм (кошрольная 
высота) (а)

450 мм

Максимальная область досягаемости от основания (Ь) 560 мм
Общая дппна (л) 1250 мм
Область досягаемости от основания при ногах, расставленных на 
расстояние до 700 м м  (d)

270 мм

Минимальная высота ценгралыюи точки подвеса (е) 660 мы
Максимальная высота центральной точки подвеса (f) 1925 мм
Область подъёма (к) 1265 мм
Максимальная внутренняя ш ирина (j) 1040 мм
Минимальная внутренняя пшрпна (i) 560 мм
Тормозные устройства На 2 колесшсах, устанавлнвшмых с задней 

части
Усилие необходимое для перемещения мобильного подъемника 1,62 кг (16,2 Н К±10% )
Усилие для включения тормоза при нажатии на педаль 0,2 кг (2 Н) (±10%)
Минимальное усилие для сдвш в мобильного подъемника щ>п 
вклкяенны х тормозах

21,9  кг (219 Н) (±10%)

Напряжение пптанпя 100-240 В
Частота сети 50/60 Гц
Мощность изделия щ>и пнташ ш  от сети 250 В т
Работее напряжение аккумулятора 24 В
Тип LIN A K  24V (JUMBO)
Сила тока 200мА
Автономность 40  циклов
Емкость аккумулятора 2,9 Ач
Режим работы (периодачесюш) 10%. Макс. 2 мпн/18 мин
Время полной зарядки аккумулятора 4  часа
Время работы при полш ш  аккумуляторе 8 часов
Тип шнура зарядки а к к у м ^ т о р а трехжпльньш с заземлением
Длина шнура зарядки аккумулятора 1.5 метра (±10%)
Тип рабеяеп части Тип В
Максимальный вес пацнш та 180 кг
Уровень звукового давления 45-50 дБ(А)

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

Убедитесь, что вилка кабеля питания вмдернута из розетки перед любым 
перемещением устройства
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Vibrodil^Q
Поднвмянне/ опускание мобильного подъёмника
Ручной пульт управления пспольэуется для того, чтобы поднять илп опустппъ подъёмник.

1. Чтобы поднять подъёмник - Нажмите п 
удерживайте кнопку ВВЕРХ А, чтобы 
поднять стрелу п пациента.
2. Чтобы опусппъ подъёмник - Нажмите н 
удерживайте кнопку ВНИЗ В, чтобы 
опустить стрелу и пациента.

есегяа е авиж^юш

Закрытие/ опфытие стоек вручаю

Ручной расппфптель стоек управляется двумя педалями (А и В) пли дополнительной ручкой раеппфителя стоек С.
1. Чтобы открыть стойки, нажмите ногой левую педаль А.
2. Чтобы закрыть стопки, нажмите ногой правую педаль В.

С дополнительной подвесной штангой:
1. Чтобы опфыть стшки, потяните ручку pacnnq)Hrenfl стоек С влево.
2. Чтобы затфыть стойки, толкните pyniQ'расшщмггеля сто«с С вправо.
Выполнение аварийной оетановкн
Аварийная остановка с помощью блока управления

1. Нажм1пе 1фасную кнопку аварийной остановки А на блоке ухфавления, чтобы остановть поднятие илы 
опускание стрелы и пациента.
2. Для с^оса, поверните аваршшую кнопку по часовой стрелке.

Аварийная остановка с помощью блока управления

1. Нажмите красную кнопку А на блоке ущ>авлеш1Я В, чтобы остановить поднетпе или опускание стрелы и пациента.
2. Для с^оса, поверните аварийную кнопку по часовой стрелке.
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Экстренное размыкание с помощыо блока управления
В случае непсправности ручного пульта управления, стрелу можно опустить с помощыо тфуговото выключателя для 
экстренного размыкания.

1. Опустите стрелу, нажав и уцеживая кнопку А спереди блока управления.
2. Остановите опускание стрелы, отпустив кнопку.

Экстренное размыкание с помощыо блока утфавлення

1. Вставьте ручку в отверстие, отмеченное как Экстренная сшуацпя B ffiPX  А нлп Экстренная сшуацпя АНИЗ В на 
блоке управления С.
Приведение в действие ручного экстренного размыкания
На случай частичного шш полного отключения электроснабжения нлп ра^яженноп батареп во время использования

оснащено системой ручного экстренного размыкания, которая расположена вшпу приводногопод'ьёмиика 
механизма.
1. Потяните аварийную ручку А и одновременно придавите стрелу вниз.

Система рз^ото экстренного размыкания будет работать только в том случае, естш пащ1еиг находится в 
подъёмнике. ЕС можно отрегушфовать по весу пацпеита, как описано далее. Вес предварительно установлен на 
уровне 75 кг.
Настройка скорости опу'скання в случае ручного экстренного опускания
1. Шнднте болт CBq>xy ipacHOU экстренной ручки А.
2. Осла^те болт, что&т увеличить ск<фость.

Затяните бситт, чтобы уменьшить скорость.
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I ВАЖНО!
- Убедптесь, что ав^шшая остановка не включена во время зарядш батареп.
- Не нспользупте подъёмник, пока заряжается батарея.
- Хфоследите за тем, чтобы зарядка пропсходнла в помещении с хорошей воздушной 
венпшящ1ей.
- Не используйте или не перемещайте подъёмшис, не вздернув вилку ю  розетки после зарядки.
- Нс пытайтесь использовать подъёмник, если поврежден батарейный отс».
- Замените повреждённый батарейный отсек перед дальнейшим использованием.______________

Рекомендуется заряжать батарею каждый день, чтобы обеспечить оптимальное использование подъёмника п 
тфодлтпъ время действия батареи. Кроме того, рекомендуется зарядить батарею п̂ >ед первым использованием.
Блок управления оснащён звуковым сшпалом. Звуковой сигнал указывает на то, что батарея разряжена. 
Рекомендуется зарядить батареи, как только вы услышите звуковой сигнал.

1. Подключите шнур питания С к розетке.
Батарея заряжается тфиблпзительно 4 часа. Зарядное устройство выключится автоматически, как только батареи 

полностыо зарядятся.
Верхний жёлтый диод А мигает во время зарядки и переключается на непрерывный свет при полном заряде. 
Нижний зелёный диод В светится нетферывно, пока блок управления подключен к сети н загорается прп 

нажатш! на любую кнопку на пульте ручного уцравленпя или включении экстренного элехтрпческсит) опусканпя.

Инднкатсф 
заряда батареи

Состояние
батареи

Описание

Полный заряд Батарея в порядке - её не нужно заряжать (100-50%). Трегап светодиод 
светится ЗЕЛЁНЫМ.

Ш В Э Частичный заряд Батфею нужно зарядить (50-25%). Второй светодиод светится ЖЁЛТЫМ.

| р г  }
Hidkhh заряд Батарею н>жно зарядить (меньше 25%). Звуковой еншалвзатор подаёт 

сигнал, если нажать кнопку. Пс1»ый светодпод светится ЖЁЛТЫМ.
Низкий заряд
(светодиод
мигает)

Батфею необходимо зарядить.
Некоторые фуякщш подъёмника недоступны п можно только опустить 
стрелу.
Звуковая спгналпзаши срабатывает (звуковой сшиализатор подаёт спгтал) 
при шоком заряде батареи. Если звуковая снгналпзаши срабатывает во время 
перилещенпя, завершите перемещение н затем зарядите батарею.
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124 см

101см

2.8. 1фесло стендер (вертнкализатор)

Кресло стендер (верп1кализатор)позволлет 
переводить тело пациента в положение близкое к 
положению при ходьбе и хорошо подходит для 
того, чтобы добиться ишпозорного ощущения 
ходьбы и, следовательно, инициировать ее.

в4Ш

180  кг

710mm

У Ъ г о Ш Ш
a c e ia z  в дв)1ж«нки

40 «циклов 2,9 Ач

4 2 0  44Л-171СМ  10СМ

В  S  S  В
140 см

1000mm
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Технические характернстнкн кресла стендера (вертикализатора)
Звяченне XapainvpHcnDcii

Минимальная высота от пола до верхней точки 
кресла 510иы±10%
Максимальная высота от пола до верхней точки 
кресла 1020 мм±10%
Плавная регулировка угла наклона сиденья от0до36®± 1®
Плавная регулировка угла наклона спинки 0до75®± 1®
Длина сиденья 500мм. 10%
Шпрпна сиденья 570мк±10%
Длина основания кресла 710мм±10%
Ширина основания кресла IOOOhuI: 10%
Толщина обнвки сидюья 180мм:к10%
Вращение 180“± 1®
Вес 73кг ±10%.
Максимальная масса, которую может выде{жать 
кресло 200и± 10%
Натфяжевпе 230В
Частота 50/бОГц
Сплатока 6 А максимально
3 элеюродвнгателя постоянного тока 24 В (тяга 6000 Н).
Номинальная входная мощность 1 электродвигателя 100 Вт
Номинальная входная мощность 2 электродвигателя 100 Вт
Номинальная входная мощность 3 электродвигателя 100 Вт
Шнур шттанпя Трехжнльный с за земле нп ем, вилка Шуко
Длина шнура питания 1,5 м± 10%
Звуковой сигнал включети шгтаяня кресла 
стендера:
Щ)одолжнтельность сигнала 
Звуковое давление 
Акустическая частота

2 сек 
60дБ(А)
600 Гц
Погрешность составляет ±3 %

Элекгробезопасность Тш В
Предохранитель F2AL2S0V, тип ппавщп! Номннапьнаи ток > 2,5 А 

Номинальное напряженне 250 В 
Тип - плавкий предохранитель

Скорость срабатыванпя предохранителя 0,001-0,1 с

Сидшье изготовлено без применения токсичных и канцерогенных матфиалов и латасса. Имеет 
огнезащитное покрьппе.
Электрические 1к>мпонагты соответствуют требованиям стандартов ШС (Международная 
электротехническая комиссия).
Весогабаритные харакг^пспткп ipecna стендфа (вертикализатора) в упаковке:
- Размеры: 1700 х 740 х 860 мм. ±10%.
- Объем: 1,081 м .
- Общий вес: 89кг±10%.
- Педали (низкого усилия) с 4-мя электромеханическими пр1шодами.
Усилие для нажатия на педаль: 1,5 кг (15 Н ) ±5%
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2.9. Эластичные жгуты и нагрудный ремень
- Эластичные жгуты для мобильного подъемника для поддержки нижних конечностей (2 
шт.):
Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 55 х 14 см±10%
Масса 130 ±10%

- Эластичные жгуты подвески с манжетами для стоп

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 50х35см±10% , диам ет р I  см^
Масса 150г±10%

-1  нагрудный ремень

Габаритные размеры и масса
Длина, ширина 54x13,5см±10%
Масса 130г±10%

3. Указания по использованию медицинского изделия

3.1. Надевание эргономичных бандажей

Эргономичные бандажи позволяют удерживать источники вибрации в требуемом месте 
конечности с необходимым давлением на протяжении терапевтических сеансов 
вибрационной стимуляцш!, чтобы добиться подходящей иллюзии походки при 
пфедвижея1Ш.
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А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Установка беспроводных источников вибрации не должна выполняться 
непосредственно на кожу. Каждый пациент должен быть одетым в легкие 
плотно прилегакхцие ктелу одежду для предотвращения риска 
инфицирования

■ Наденьте легкие плотно прилегающие к телу трикотажные штаны на пациента до 
надевания любого из эргономичных бандажей.

А
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Надевание эргономичных бандажей должны выполняться только 
специалистами в области здравоохранения или квалифицированным 
персоналом, обученным TECHNOCONCEPT или компа^жей, 
авторизованной TECHNOCONCEPT

Наденьте набедфенньш эргономичный бандаж:

Наденьте
набедренный ремень 

бандажа и
отрегулируйте его по 

размеру пациента

Наденьте два коленных эргономичных бандажа:

Наденьте коленный 
эргономичный бандаж 
и затяните сначала 
на верхнюю липучку, 
а затетл на нижнюю

Тщательно отрегугофуйте копанный 
эргономичный бандаж на 

надколенной чашечке
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Наденьте два лодыжечных эргономичных бандажа:

Раскройте две липучки на лодыжечном эргономичном бандаже и наденьте его на лодыжку пациента:

Раскройте
переднюю
пипучку

Раскройте
мднююптучку

ШагЗ:

Тщательно отрегулируйте лодыжечный 
эргономичный бандаж так, чтобы надеть 
эласттную его часть на пятку

Застегните 
переднюю 
липучку

Область 
приложения 
источника вибраци»̂  
на передней части 
лодыжки
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Шаг 4:

Застегните заднюю 
липучку

Область приложения 
источника вибрации на 
задней части лодыжки

Надевание эргономичных бандажей для верхних конечностей 
Наденьте эргономичные бандажи для рукн/киста1:

Ш аг1:

ставьте два средних  ̂
пальца в затяжки

Вставьте большой 
палец в отверстие,

J как показано на 
рисунке

Шаг 2:

Застегните 
липучку

Убедитесь, что 
открытых участка 
расположены, как 

представлено на 
рисунке

Наденьте эргономичные бандажи для локтей:
Расположите руку пациента по 

центру эргономи»*юго 
локтевого бандажа

Застегните липучки
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Наденьте эргономичные бандажи для плеч:

Застегните длинную липучку

Застегните липучку 
на руке

3.2. Установка источников вибрации на нижние конечности

А
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

Установка, внедрение и использование VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) 
должно осуществляться только специалистами в области 
здравоохранения или персоналом, прошедшим обучение в Techno 
Concept или в компании, одобремюй Techno Concept

После того, как все ^гономические бандажи (набедренный, коленньга и лодыжечный) 
установлены, переходите к установке 12 источников вибрации. Давлоше, оказываемое 
источниками вибрации, не должно вызывать никакого дискомфорта у пациента, но оно 
должно быть достаточно сильным для того, чтобы источник вибращп! не перемещался 
во время вибрационной терапевтической сессии, что может позволить пациенту 
испытывать подптганое ощущение движения.

■ Установите 4 источника вибрации на уровне бедер, используя набещ>енный эргономичный бандаж:

- один источник вибрации (V I) должен размещаться напротив сухожилия црямой 
мьшщы бе;ц)а (верхняя часть бедра, ледая пд>едняя сторона), и ощга источник 
внбращш (V2) должен размешаться напротив сухожилия полусухожильной 
мьшщы (верхняя часть бедра, левая задняя сторона под ягодицей):

Шаг 1:

Протащите эластичный 
ремешок через правую ручку 

фиксации источника вибрации 
№2

Шаг 7 -

Ч . »  ^

г
t

Пропустите эластичный 
ремешок между ног пациента. 

Разместите источник вибрации 
№ 2 под ягодицей и 

зафиксируйте его держателем
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Ш агЗ:

Шаг 4:

Натяните эластичный 
ремешок, притягивая 

источник вибрации№ 2 
через левую ручку 

фиксации источника 
вибрации № 1

Вставьте эластичный 
ремешок в клипсу, 

прикрепленную к узлу 
фиксации на поясном ремне.

Отрегулируйте длину.
Зафиксируйте держателем 

правую ручку источника 
вибрации №  1

- один источник вибрации (V7) должен размещаться напротив сухожилия прямой 
мыпщы правого бедра (верхняя часть бедра, правая передняя сп^она), а ;фугой 
источник вибрации (V8) должен размещаться напротив сухожилий двуглавой 
мыпщы и полусухожильной мышцы гщавого бедра (верхняя часть бедра, правая 
задняя сторона под ягодицей);

Ш аги

Протащите второй 
эластичный ремешок через 

левую ручку фиксации 
источника вибрации № 8

Шаг 2:

Ь /  *
Ш агЗ:

Пропустите эластичный 
ремешок между ног пациента.

Разместите источник 
вибрации № 8 под ягодицей и 

зафиксируйте его

Натяните эластичный 
ремешок, притягивая 

источник вк^рации № 8 
через правую ручку 
фиксации источника 

вибрации № 7

Шаг 4:

Вставьте эластичный 
ремешок в клипсу, 

прикрепленную к узлу 
фиксации на поясном ремне.

Отрегулируйте длину. 
Зафиксируйте держателем 

левую ручку источника 
вибрации № 7
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■ Установите 4 источника внбращш на уровне коленей, используя коленные эргономичные 
бандажпУШКАМООУ (ВИ БРА М УВ):

- Один источник вибрации (V3) размоцаегся напротив сухожилия прямой мышцы 
левого бе;фа (нижняя часть бедра, левая передняя стсрона):

Зафиксируйте источник вибрации 
эргономичными держателями

Один источник вибрашш (V4) размещается напротив сухожплшЧ двуглавой 
мышцы и полусухожипьной мышцы левого бедра (нижняя часть бедра, левая 
задняя сторона, на подколенной ямке):

Ш аг1:

Зафиксируйте источник вибрации 
№4 эргон^ичными держателями

Шаг 2:

Отрегулируйте давление прижима 
источника вибрации
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Один ИСТОЧНИК вибрации (V9) размяцается напротив сухожилия прямой мьппцы 
правого бедра (нижняя часть бедра, правая передняя сторона):

Зафиксируйте источник вибрации 
№9 эргономичными держателям!

Один источннк вибрации (V10) размещается напротив сухожхшии двуглавой мьшщы п 
поо^сухожпдьной мьшщы правого бедфа (нпжняя часть бе;фа, правая задняя сторона, на 
подколяшой ямке):

/  I ,
Зафиксируйте источник вибрации 

№10 эргономичными держателями

в  конце проверьте положяше каждого источника ви^ации;

Источники вибрации №3 и 9 в нижней 
части прямой мышцы бедра

Источники вибрации №4 и 10 на 
подколенной ямке
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Установите 4 источника вп^ащш на уровне лодыжки/ступни, используя лодыжечные 
эргономичные бандажи:

- Один источник вибрации (V5) размещается напротив сухожилий длинного 
разг^теяя пальцев и передней большеб^>цовой мышцы (пфедняя сторона 
левой

- лодыжкн/стопы):

Зафиксируйте источник 
виСфации NBS аргоиомичными 

д̂ жатагммм

Отрагулируйта нвтяжаниа 
эласпммхо рамня для 
источтаиоа аибрации N>5

Один ИСТ0ЧШ1К вибрации (V6) размещается напротив ахиллова 
сухожилия (задняя сторона левой лодыжки/стопы):

Отрмгуруйта натжаяиа эластмчиого 
раиня для HCTCNMwa вибрации N66

З аф м ки р )^  источиик аибракрт 
N66 эргомомтиы1т  держателями

- Один источшщ вп ^ щ ш  (V I1) размещается напротив сухожплш! длинного 
разшбателя пальцев и передней большеберцовой мышцы правой нош (пфедняя 
сторона правой лодыжки/стопы

Зафиксируйте источник 
вибр|щии№ 1 1  эргономичными 

держателями

Отрегулируйте натяжение 
эластичного реш я для 
источника вибрации N>11
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Одан ИСТОЧНИК вибрации (V'12) размещается напротив ахиллова 
сухожилия (задняя спфона правой лодыжки/стопы);

Отрегугофуйте натю ш тв  
эластичного ремня для 

источника аибоацим №12

Зафиксируете источюм 
вибрации № 12 

эргономичными держателями

Провфьте надлежащие расположение источников вибрации на уровне лодыжки:

3^. Установка источников вибрации на верхние конечности

Зафиксируйте источники 
вибрации эргономичными 

держателями, как 
показано на рисунках
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Зафиксируйте источник 
вибрации э^номичными 
держателями со стороны 

бицепса

Затем, зафиксируйте источник 
вибрации эргономичными ^  
держателями со стороны 

трицепса

ш

Зафиксируйте источник
вибрации с внутренней _
стороны локтевого сустава

Зафиксируйте источник 
вибрации с внешней стороны 
локтевого сустава

Застегните длинную 
липучку

Застегните липучку 
на руке

Зафиксируйте источник вибрации 
эргономичными держателями

Зафиксируйте источник 
ви(^ции эргономичными 
держателями, как 
показано на рисунке

Зафиксируйте источник вибрации 
эргономичными держателями
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Включение источника вибрации и уровень заряда аккумулятора

Каждый источник вибрации имеет на своей лицевой стороне 1 кнопку вкяючшия и 7 цветных 
светодиодов. Надавите на нажимную кнопку для включения источника В1̂ рации.

После включения источник внбращш автоматически начинает устанавливать соед1шение с устройством 
управлогая.

Нажмите кнопку включения

Если источник внбращш установил связь с устройством управления, заг<фается только 
первый светодиод. Это означает, что источник внбращш готов принимать команды от 
устройства ухфавления:

источник вибрации 
подключен

Если источник вибрации, по той или иной причине, не в состояшш установить соединшие 
с устройством управления, мигают 3 первых светодиода:

недоступна

Во время вибрации источников вибрации б светодиодов поп^)ем№Но мигают.

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

f \ Постоянно храните источники внбращш в 
•  \  зарядном устройстве рабочей станщм
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Для оптимиэащш заряда аккумулятора возвращаГгге источники вибрации в 
предназначеыные для них посадочные места (на зарядном устройстве), так чтобы 
контакты заряда источника вибрации соединялись с контактами на зарядном устройстве, а 
номер источника вибрации был сверху:

Во время зарядки аккумулятора источника ви ^ щ ш  светодиод (LED ) шдикацпи зарядки 
светится 1фасным цветом. Когда аккумулятор полностью заряжен цвет светодиода 
шмеяяется на зелетый.

LED, указывающий, что 
аккумулятор источника 
вибрации заряжается

LED, указывающий, что 
зарядное устройство 

подключено к источнику 
питания и работает

LED , указывающий, 
что аккумулягсф 

источника в}̂ рации 
полностью заряжен

Выключение источника вибрации

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) не должен применяться при наличии 
воспламеняющихся анестетиков в смеси с воздухом или 
окисляющими газами, такими как кислородом или закись азота, 
для предотвращения опасности взрыва

Каждый источнгас внбрашш имеет на своей лтщевон стороне кнопку включшия / 
выключения н 7 цветных светодиодов. Улаживайте кнопку в нажатом положенш! для 
выключения источника вибращпг Как только светодиоды погаснут, источник впбращш 
выключается.

ЗАПозиционирование пациента

3.4.1. Позиционирование пациента в «режиме лежа»

Позиционирование с помощью мобильного подъемника

А
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Установка, обслуживание и использование мобильного 
подъемника должны осуществляться только специалистами в 
области здравоохранения или персоналом, прошедшим 
обучение в Techno Concept или в компании, сдобренной 
Techno Concept 49
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Для ТОГО» чтобы обеспечить лежачему пациенту оптимальные условия для воспршггия 
реального ощущение движения во время сеанса вибрационной терапевтической 
реабилитации, необходимо позиционировать пациента в позе, которая позволяет ногам 
пациента находиться в подвешенном и расслабленном состоянии.

Шаг 1:

Пршодним^гге верхнюю часть 1фоватп с лежач1ш пахщевтом так, чтобы угол подъема 
сшшы пациента от горизонтальной плоскости составлял приблизительно 50°

Шаг 2:

Мобильный подъемник состоит ш  двух эластичных жгутов подвесок, присоединенных к 
подвижной траверсе. Данный комплект подлерживает ноги пацижта в п о ло ж ат, 
подходящем для осуществленпя леч^шя впбращ!ей.

Поместите обе ноги пащпеята в подвески.

Шаг 3:

Поднимите эластичный жгут подвески к эластичным жгутам мобильного подьз1Шика так, 
чтобы ноги были вывешены в положении, когда верхняя часть ноги (бедро/бещюнная 
кость) и нижняя часть ноги (голень/большеберцовая кость) образуют угол 90-120°.

Мобильный подъемник обеспечтшаег хорошее позициошфованпе лежачих больных с целью 
обеспечения их лечения и подцержки опорно-двшательного аппарата с самой ранней стадии.
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3.4.2. Позиционирование пациента в «режиме стоя»

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Установка, обслуживание и использование кресла стендера 
VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) должны осуществляться только 
специалистами в области здравоохранения или персоналом, 
прошедшим обучение в Techno Concept или в компании, 
одобренной Techno Conceit

Кресло стендер
в сочетании с разноо^азнымн и комплексными протоколами VIBRAM O O V (ВИБРАМ УВ) 
позволяет, благодаря своей модульности, заботиться о пациенте на протяжении всего процесса 
реабилитащга.
Кресло стщдер дает возможность пациенту проводить ви^ционные сеансы т^>апии в 
положении, максимально близком к естественной походке.

3.4.3. Позиционирование в кресле стендер

Шаг 1:

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Кра̂ яне важно закрепить на пациенте нагрудный ремень сразу 
же после его перемещения в кресло стендер

А
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Установка и работа с нагрудным ремнем должны 
ос^ествлятьс^ только специалистами в области 
здравоохранения или персоналом, прошедшим обучение в 
Techno Concept или в компании, одобренной Techno Concept

Сразу же после пфемещення пациента в 1фесле стенд^е, необходимо обеспечить 
безопасность пациента путем над^ания и подгонки нагрудного ремня, чтобы 
тфедотвратить любой риск падения. Для этого, прнстепште карабггаы, имеющиеся на обоих 
концах рвшня, к кольц^ым креплениям, расположенным по обе стороны спинки и 
отра-улируйге длину ремня, чтобы предотвратить любой риск падения.

Пристегните карабины, 
имеющиеся на концах ремня, 

к кольцевым креплениям, 
расположенным по обе 

стороны спинки стендера

А
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Нагрудный ремень должен быть надет в течение всего времени сессии 
реабилитации. Он должен удаляться специалистами в области 
здравоохранения или персоналом, прошедшим обучение в Techno 
Concept или в компании, одобренной Techno Concept, в конце 
реабилитационной сессии непосредственно перед перемещением 
пациента.
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отрегулируйте 
длину ремня, чтобы 

предотвратить 
любой риск падения 

пациента

Шаг 2:

Регулировка положенпя пациента для того, чтобы обеспечить положение, как можно 
ближе к позе естественной походки. Необходимо учитывать мнение лечащего врача, чтобы 
адаптировать это положение к возможностям конкретного патщеята. Для того, чтобы 
гарантировать качество ощущения движения и обеспечить двигательные реакции, ноги 
пащ!ента будут находиться в условиях невесомости и подвешены с помощью эластичных 
жгутов.

ШагЗ:

Установка эластичных жгутов подвескп:

Приствгниго карабины к 
кольцевым креплениям, 
распол(женным по обе 
стороны и по центру 

сиденья, чтобы подвесить 
обе ноги

Манжеты для стоп, 
позволяющие 
пристегивать 

эластичные жгуты

Эластичные 
жгуты подвески

• Приведите 1фесло стендер в рабочее состояние:

Воткните в розетку электросети вилку кабеля питания 1фесла стендера. Вы должны 
услышать звуковой сшнал включения Ш1тания. В  случае продолжительного перфыва в 
использовании рекомендуется отключать стенду.

Продолжительность звукового сигнала; 2 сек 
Звуковое давленнебО дБ(А)
Акусшческая частотабОО Гц 
Погрешность составляет ±3 %
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А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Кабель питания кресла стендера VIBRAMOOV 
(ВИБРАМУВ) может представлять собой 
препятствие и может привести к падению человека

• Регулировка наклона спинки (кресла стендфа):

Нажмите на пд>вую слева педаль для подъема 
спинки.
Шжшгге на вт(^ую  слева педаль для опускания 
спншш.

• ве Я

1 1 " [И
Поднять Опустить
спинку спинку

А ВНИМАНИЕ
Убедитесь, что под устройством ничего 
нет, перед его опусканием

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
f  X  Убедитесь, что над устройством ничего 
* ^  нет, перед его подъемом

• Регулировка наклона сиденья:

Нажмше на третью слева педаль, чтобы поднять п з̂еднюю часть сиденья, п на 
четвертую слева педаль, чтобы опусппъ переднюю часть сиденья. Диапазон наклона 
изменяется от полностью Г(̂ нзонтального попожеяяя (0°) до наклона в 36̂ :

п п  m

«М>« ^ ^ т*

Поднять Опустить
переднюю переднюю 
часть часть
сиденья сидегязя 53
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Регулировка высоты:

Совместное и непрфывное нажатие обеих левых педалей увеличивает высоту ^есла 
стендера:

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
I  \  Убедитесь, что над устройством 

ничего нет, перед его подъемом

Совместное и непрфывное нажатие обеих правых педалей уменьшает высоту кресла стендам;

г
—

' Совместное и непрерывное 
I  нажатие обеих правых педалей ~ 

опускание стендера

А ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Убедитесь, что под устройством ничего нет, 
перед ею опуска^ем

Совместное нажатие в течеш1е двух секунд на обе цштральные педали в конце 
вибрационной реабилитационной сессии позволяет позициошфовать пациентов в 
положении, облегчающем их перолещеяне;

ГчГ Г '  Т « Г Г “ Т П ---------

«>*з«

\  1  / _ 1 ____
Совместное нажатие в течение двух секунд на обе 
центральные педали позволяет поэтдионировать 

пациентов в положении, облегчающем их 
перемещение
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3.5. Использование программного обеспечения V IBRA M O O V (ВИ БРА М УВ)

Рабочая станция оснащена моноблоком с сенсорным дисплеем. Любое обращение к 
программному обеспечению выполняется путем нажатия иконок, оформление и назначение 
которых подробно описываются в следующих разделах данного документа.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Программьюе обеспечение VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) должно 
применяться только специалистами в области 
здравоохранения или персоналом, прошедшим обучение в 
Techno Concept или в компанкм, одобренной Techno Concept

Программное обеспечение VIBRAM O OV (ВИ БРАМ УВ) 
одновремшно ущ>авлягь 12-ю беспроводными источниками вп^ щ ш . 
Нажмите на иконку «VIBRAM O O V (ВИБРАМ УВ) », 
чтобы запустить программное обеспечшие:

позволяет спещшлисту

3.5.1. Общее описание программного обеспечения V IBRA M O O V (ВИ БРА М УВ)

Вначале появляется главная стран1ща щтшюжеыия с картинкой, названием щзограммного обеспечошя и 
установленной версип.

1: Заголовок
2:Панель инструментов программного обеспечения 
3: Окно выбора типа процедуры
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Заголовок содержит следующую 1шформацию;
- Логотип VffiRAM OO V (ВИБРАМ УВ)
- Логопш TECHNO CONCEPT 

Выбранные для данного сеанса режимы.
Окно заголовка представляет выбранные для данного сеанса вибрационной реабилитации 
режимы в виде иконок. В  приведенном ниже примере, иконки суммируют результаты 
сделанного выбора. Для выбранного сеанса - сеанс с режимом «Стоя», программа 
воздействия «Ходьба», уровень интедспвности «2» н продолжительность сеанса «30 
минут».

moov

Данная иконка за!фывает приложение:

Панель инструментов программного обеспечения

Панельинструмеиговпрограммногообеспечениядоступнавовсехокнахпршюженпя.
Она включает следующие 5 кнопок, расположенных сверху вниз в окне:

Иконка <Главная страница> позволяет вернуться на главную страницу 
хфограммного обеспечения VIBRAM OOV (ВИ БРА М УВ).

Иконка <Назад> позволяет вернуться к предьщущему окну программного 
обеспечения VIBRAM O O V (ВИ БРА М УВ).

Иконка <Параметры> позволяет получтъ доступ к информащо! различного 
рода. При нажаттш на иконку:

о По умолчанию появляется вкладка под названием «Источники вибрации»: 
она дает доступ к информащш о каждом из 12-иисточников вифации, 
включая уровень заряда аккумулятора, статус соедашения, «тап» ошибки 
соединения, если имеется ошибка. Вкладка позволяет выполнить 
индивидуальный или общий тест указанных параметров.
После выполнения теста на подключение источников вибращш 
отображается красным цветом при отсутствш! подключения или зеледом 
цветом при наличии подключения.

7

©
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Если одан шш несколько нсточников вибрации не 
подключаются шш не отключаются, программное обеспечекпе 
VIBRAM O O V (ВИБРАМ УВ) предлагает пользователю 
пров^)шъ свое оборудование.

о Другая доступная вкладка - "Опшш", обеспечивает доступ к выбору языка 
программного обеспечения, параметрам обновления в общей инфсфмащш о 
программном обеспечении.
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Иконка <Вопроснтельный знак> сшфывает окно» обеспечивающее доступ к трем 
документам в формате PDF: сонсращеннон версии ^ошюры» полной версии 
броппоры и инструкции по эксплуатацш!.

Иконка <Видео> позволяет запускать видео» объясняющее функционирование и 
прим^шие вибрационных технолошй. 1^и этом доступны четыре иконки команд:

о Пауза И

о Стоп J2

о Переход в полноэнфаннын режим ^  

о Выход из режима видео П

0

58



VibrodiEEQ'всели в двлжекпн

Выбор между процедурами «Лежа» и «Стоя»

На главной странице программного обеспечетшя VffiRAM OOV (ВИ БРАМ УВ) предлагается сделать 
первый выбор между процедурамы лечения для:

пацнеятов, которые не мсжуг быть размещеды в положении сид)

пациентов, которые могут быть подвд)Гнуты лечоаию, сидя ^ 
в кресле стетдере* т п  даже, может быть, стоя на ногах:

£ '— т

Выбор режима терапии для верхних конечностей;«В11а!е1'аЬ>(«Бнлатеральный»)/«ЬеВапп» («Левая
рука») /«Righarm» («Правая рука»)
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Выбор типа реабилитационного сеанса

После того, как выбсф между процедурами «Лежа» или «Стоя» осуществлю!, 
праюшсующии спещилист должен сделать выб(^ одного ш  4-х вариантов сеансов 
нейрс^еабшпггации:

- т ш
W a lk

9 *
Первая категория - сеанс «Мульти нагрузка». Этот сеанс может стимулировать 
пациента таким образом, чтобы заставить его чувствовать и воспроизводить 
различные виды сложных движшнй (ходьба, подъем по лестнице, синхронные и 
асинхронные стбания ног).

t  -

Вторая категория - сеанс «Ходьба».

Третья категория - сеанс «Подъем по лестнще».

Четвертая категория - сеанс «Сгибание ног». в
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Выбор типа сеанса реабилитации верхних конечностей

h ^  t t J  4 h < >

1 категория - "Multi-Activities” (“Мультн-акгивность” ): создает пациенту ощущение выполнетия 
различных сложных движешш (протягаваняе, указывание, рисование).
2 категория - "Reacbing/Pointing” («протягиванпе/указывание»).
3 категория - "drawing" (<фисование»).
4 категория - "spasticity" («спасгачностъ»).

На рисунке ниже представлены варианты упражнения сеанса "Reaching/Pointing" 
(«1фотяп1ванне/указывание»):

•V •■■t - •. ■'

ж  я

На рисунке ниже представлены варианты упражнений сеанса "drawing” («рисование»):
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Выбор уровня интенсивности сеанса

После того, как сделан выбор между процеду1юм11 "Лежа" шш "Стоя" п вь^рана категс^пя 
сеанса, программное обеспечение опфывает окно, позволяющее выбрать уровень 
шпенспвности сшмулящш. Пользователю щ>ндется выбирать между тршя уровнями 
интшсивностн (низкий, средний и высокий).Представленные ниже иконки, раскрывают 
структуру сеанса: процент каждого пша стимуляции (ходьба, подъем по лестшще и 
сгибание ног) и перерывов на восстановление.

Выбор длительности сеанса стимуляции

После того, как сделан выбор между режимами «Лежа» и «Стоя», выбрана категория 
сеанса, и ощ)еделен уровжь интенспвности, приложение показывает окно следующего 
выбора, продолжительности сеанса стимуляции. Этот выбор должш быть сделан 
практикующим специалистом из 4-х дштгельностей сеанса;
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Экран ви6ростимуляц1ГИ
После выбора всех параметров сеанса вибростимулятш (режима «Лежа» или «Стоя», 
категсфШ! сеанса, уровня интенс1шностп н продолжительности сеанса), появляется Э1сран 
виброспшуляцип:

► ■

1: Аватар (видеообраз пациента), демонслрпрующий ощущения движения, испытываемые во время 
вибростимулящга

2: Окно управления пользователя

3: Д1шамика акпшности источников вибращш во время сеанса 
Для в^зхних конечностей:
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Аватар, демонстрирующий ощущения движения, испытываемые во время 
вибростнмуляцни

В  л ево й  ч асти  этф ана в и б р о сш м у д я щ ш  п р е д с т а в л ш  аватар 
(видеообраз п ац и ен та), коггорый п ок азы вает  в  втщ еореж им е 
п ослед овательностью  д ви ж ен и й , о щ у щ ен и е  которы х 
исп ы ты вает п ац и ен т .

Окно управления пользователя

В  ц ен тр е  этф ана в и б р о сти м у л ящ ш  представлено окн о  

управлеш тя п ользователя. В  этом  окне отображ аю тся  4  

элем ента:

3 .5 .1 .1 .1 . С електор  д л я  в ы б о р а  стим уляц ии  одной и л и  д ву х  ног 
в о  врем я сеанса . Д л я  то го , чтобы  сделать этот  вы б ор  п р о сто  
н аж м и те  н а  иконку.

3 .5 .1 .1 .2 . К н о п ка  в о сп р о ш вед ен и я /п ау зы , п р ед н азн ач ен н ая  для 
то го , чтоб ы  п р ф в а т ь  пли  возобновгпъ  сеан с  сти м у л ящ ш .

3 .5 .1 .1 .3 . К н о п к а  о стан овки , предназначенная  д л я  т ого , ч то б ы  

о кон чательн о  остан овить  сеанс с п ш у л яц и и ]
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3 .5 .1 .1 .4 . Ц и ф ерблат , п о к азы ваю щ и й  в р а л я , оставш ееся  д о  
окон чан и я  сеанса сти м уляц ш !.

В  правой  ч ас т и  эк ран а  в и б рости м уп ящ ш  
отображ ается  щ гаам ш са акти вн остп  и сточн иков  
в и б р а ц ш  в о  вр ем я  сеанса. 0 1ф а ш а 1 ны е в  си н и й  
цвет и сто ч н и к и  в и б р ащ ш  являю тся  а ю и в н ы м и .

П р е к р а щ е н и е  р а б о т ы  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) и  в ы к л ю ч е н и е  с е н с о р н о г о  д и с п л е я  

Работа у стр о й ств а  управлени яУ Т В К А М О О У  (В И Б РА М У В ) м ож ет  б ы ть  п о ек о аш ен а  трем я

р азн ы м и  сп особам и . О н и  к л асси ф и ц и рую тся  в  следую щ ем  п орядке:

С тан д ар тн ая  остан овка  р аб о ты  п р о гр ам м н о го  обеспечения

Р у ч н а я  остан овка  работы  п р ограм м н ого  об есп ечен и я

- А в а р и й н а я  остан овка работы  п р ограм м н ого  обеспечения

С т а н д а р т н а я  о с т а н о в к а  р а б о т ы  п р о г р а м м н о г о  о б ес п е ч е н и я

№ ш е  п о к азан  э к р а н  главн ой  стран ицы  с вы вод ом  н азван и я  програм м н ого  о б есп еч ен и я  и  установленной  
ВфС1Ш.
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процедуры

2 :П ан ель  и нструм ентов  п р ограм м н ого  обеспечения
всегда в данженяи  

3: О к н о  вы б ора  тш ш

О кно заголовка (1 ) содерж и т и к он к у  закры ти я  п р ограм м н ого  обеспечения:

- Н а ж м и т е  н а  эту  иконку, чтобы  п р ек р ати ть  р аб о ту  п р о гр ам м ы  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ).
- Х ^о гр ам м н о е  при лож ен и е закры вается , и  устройство  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) вы клю чается.

Р у ч н а я  о с т а н о в к а  р а б о т ы  п р о г р а м м н о г о  о б е с п е ч е н и я

Е сли о тклю ч ен и я  п о  стан дартной  п роц ед уре  н е  прои сходит, м ож н о  п р ^ а т и т ь  работу  

рабочей  с т а н ц и и  V IB R A M O O V  (В И Б Р А М У В ) за счет  под держ и ваем ой  процедуры  

вы клю чения н а ж а т и ш  кн опки  п и тан и я  сенсорн ого  дисплея.

А в а р и й н а я  о с т а н о в к а  р а б о т ы  п р о г р а м м н о г о  о б ес п е ч е н и я

В  случае  ч р езвы ч ай н о й  си туац и и  стан дартное  заверш ен ие работы  и л и  р у ч н о е  отклю чение 

м огут о к азаться  нед остаточн о  бы стры м и. В  так о м  сл у ч ае  л у ч ш е  в  п о н ятн ее  нем ед лен н о  
наж ать  н а  п ер ек лю чатель  в  основан и и  н есу щ ей  стойки  рядом  с  р азъ ем о м  п и тан и я  и  
предохраш ггелям и .

4. Условия эксплуатации. Условия транспортирования и хранения 

Условия эксплуатации
Температура при эксплуатации: от +5 ®С до +30 ®С
Влажность при эксплуатации: от 10 % до 95 %  относительной влажности (без коцденсащш) 
Высота места эксплуатащш: 2000 м от уровня моря; диапазон атмосферного давления 800 гПа до 
1013 гПа.

Условия транспортирования и хранения
Транспортировка изделия VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) должна вьшолняться в крытых 
транспортах в заводской упаковке при температуре от -20 ®С до +60 ®С, от 5% до 95% 
относительной влажности (без конденсации).
Должно быть обеспечено постоянное хранение VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) в сухом месте при 
температуре от +5 °С до +30 ®С
- Влажность: от 10 % до 95 % относительной влажности(без конденсации)
- Атмосферное давление: от 800 гПа до 1013 гПа
- Храните в недоступном для детей месте.

5. Чистка и тех обслуживание, проверка оборудования

Неисправности. Ремонт и техническое обслуживание осуществляет только уполномоченный 
представитель на территории РФ ООО «БЕКА РУС».
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Чистка и техническое обслуживание

• Для того, чтобы обеспечить действующую гарантию безопасности и качества изделия, 
любым лицам, не имеющим соответствующей квалификации, полностью запрещено вскрывать 
изделие.

• Вскрытие любых компонентов VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) (для ремонта или 
технического обслуживания) строго зарезервировано для компетентных лиц, одобренных 
компанией TECHNO CONCEPT.

• Ежедневное обслуживание изделия VffiRAMOOV (ВИБРАМУВ) 
помощью мягкой сухой или слегка влажной ткани.

осуществляется с

* Не рекомендуется использовать продукты, содержащие щелочь. Они могут повредить 
материалы, используемые в изделии. Для удаления стойких пятен используйте неагрессивный 
мыльный раствор, применяя меры предосторожности против попадания жидкости в медицинское 
изделие при протирании.

Методы очистки и дезинфекции:

Мобильная станция:
• Смочите мягкое полотенце слабым спиртовым очистителем (к примеру, раствором Windex) и 
протрите все детали мобильной станции.
• Не распыляйте никакой жидкости на задней части мобильной станции.
•Не используйте дезинфищфующие средства для протирки экрана; они повреждают его 
поверхность.

Беспроводные источники вибоапни:
•  С м о ч и те  м я г к о е  п о л о т е н ц е  с л а б ы м  с п и р т о в ы м  о ч и с ти те л е м  (к  п р и м е р у , р а с т в о р о м  W in d e x ) и 

п р о тр и те  п о в ^ х н о с т ъ  и с т о ч н и к а , с о п р и к а с а ю щ у ю с я  с  к о ж е й  п а ц и е н т а .

Кресло стендер (вертнкализатор) и нагрудный ремень:
• Смочите мягкое полотенце водным мыльным раствором, и протрите рабочую поверхность кресла 
стендера.

^  П е р и о д и ч е с к и  р е к о м е н д у е т с я  п р о в о д и т ь  д ел и к а т н у ю  c r u p i ^  э р г о н о м и ч н ы х  б ан д аж ей  в  
с т и р а л ь н о й  м а ш и н е  п р и  3 0  ^С.

Все пластиковые элементы системы VIBRAMOOV (т.е. беспроводные источники вибращш, 
корпус рабочей станции и металлические поверхности), а также кожаная поверхность кресла 
стендера (вертикализатора) устойчивы к дезинфекции 3%-м раствором перекиси водорода с 
добавлением 0,5%-го моющего средства, либо 1%-м раствором монохлорамнна ХБ.
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Проверка оборудования

Эксплуатационный контроль, описанный в таблицах 5 и 6 должен проводиться 
ежедневно. Пренебрежение такими проверками угрожает здоровью пациента.

Таблица 5 -  Ежедневный контроль в выключенном соапоянии
Е ж е д н е в н а я  п р о в е р к а  с и с т е м ы  в  в ы к л ю ч е н н о м  с о с т о я н и и

О б л а с т ь  п р о в е р к и Н е и с п р а в н о с т ь  (п р и м е р ) Н е о б х о д и м ы е  д е й с т в и я

Ч и сты е  л и  бандаж и и 
нагрудны й  рем ень?

Б ан д аж и  и  нагрудны й  р ш е н ь  
в л аж н ы е. Б андаж и и  н агруд н ы й  
р е м ж ь  грязны е.

О тчи сти те  б ан даж и  согласн о  
указан и ям  вы ш е

Б еспроводны е 
и сточн ики  внбрацш !

К орп ус  источн иков вибрац и и  и м еет  
зн ач и тел ьн ы е  внепш ие повреж ден и я

—*• Д а л ь в ш ш а я  эксп луатац и я  за п р е щ а !а  
О братитесь к  у п олн ом оч ен н ом у  

п редстави телю  н а  т ф р е т о р н и  Р Ф

Таблица 6  —  Ежедневный контроль в работающем состоянии
Ежедневная проверка системы в работающем состоянии

О б л а с т ь  п р о в е р к и Н е и с п р а в н о с т ь
( п р и м е р )

Н е о б х о д и м ы е  д е й с т в и я

М обильны й
п о д ь & о ш к

М о б и л ь н ы й  
п о д ь & 1н и к  не 
вкл ю ч ается

-»• П роверьте, п од клю чен  л и  каб ель  электроп и тан и я  к  сети  
-*■ Д ал ьн ей ш ая  эк сп луатац и я  невозм ож на

О братитесь к  п р ои зводи телю  и л и  уп олн ом оч ен н ом у  
ю е а с т а в и ге л ю  н а  тер р и то р и и  Р Ф

Р аб очая  станция

Р аб о ч а я  стан ц и я  н е  
п еред ви гается , или 
п ^> ед ви гаегся  с 
д оп о л н и тел ьн ы м  
у си л и ем

—» С ледует см а за ть  м ехан и зм ы  колес рабоч ей  с т а в щ ш , или  
зам енить  пх
^  Е с ж  д ан н ая  проц едура  н е  п ом огла, то  о к а т и т е с ь  к  
уп олн ом оч ен н ом у  п р ед стави тел ю  н а  теи и ггс^п ы  РФ

Р аб о ч ая  стан ц и я  не 
вклю чается

—* П р о в ф ь т е , п о д к л ю ч ед  л и  кабель  эл эстр о п н тан и я  к  сети 
—» П роверьте  п р ед о х р ан и тел и  н а  п ред м ет  р абото сп о со б н о сти  
—► О братитесь к  п р ои зводи телю  и л и  у п о лн ом оч ен н ом у  
п редстави телю  н а  т д )р и то р и и  Р Ф

К ресло  стендер 
(вд ш о сал п зато р )

П ед ал и  д л я  
р егу л и р о в к и  
вы со ты  и  наклон а 
н е  р аб о таю т , и ли  
р а б о таю т  н е

—> С ледует п д )е за гр у зк у  р аб о ты  кресла с т е н д ф а  
(вертп кализатора)
—► Е сл и  д ан н ая  п р о ц ед у р а  н е  п ом огла , т о  обрати тесь  к  
уп олн ом оч ен н ом у  п ред стави тел ю  н а  тер р и тс^ш ! РФ

П о д д ф ж к н  д л я  р у к В р ащ аю щ и еся  
элем ен ты  
п о д д ер ж к и  д л я  рук 
п л о х о  д ви гаю тся , 
и л и  д в и га ю т с я  с 
д оп о л н и тел ьн ы м  
у си л и ем

—► С ледует п р о и звести  см азку  вращ аю щ и хся  элем ен тов  
средством , р еко м ен д о ван н ы м  п р ш зв о д п т ея е м , и л и  
уполн ом оч ен н ы м  представи телем  
—* О братитесь к  щ >ош водигелю  и л и  уп олн ом оч ен н ом у  
п рои зводи телю  н а  т ф р и т о р и и  Р Ф

А Э ксп лу атац н о н н ьш  контроль, у казан н ы й  в  таблзщ е 7 и  8 долж ен  п р о во д и ться  на 
еж ем есяч н о й  основе . Н есоблю дени е эти х  п р ав и л  н есет  р и ск  д л я  зд оровья  пац иентов .
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В ы п о л н и те  хф оверкп согласн о  таб л и ц ам  7 и  8 в случае п оявления  у в ед о м л ен и я  о  н а !с п р а в н о с ш  в  систем е 
н еб р о р еаб и л и тац н и  и  в  о со б ш н о с ти

- есл и  в ы  за м е п ш и  необы чн ы й  звук;
-  есл и  в ы  зам ети ли  п овреж дени е с и с т з ^ ы , его  деталей;
- п р и  н ж с ^ р е г г н о й  р аб о те  систем ы ;

Таблица 7 -  Ежемесячный контроль в  выключенном состоянии _______________________________________________________________

Ежемесячная проверка системы в выключенном состоянии
Область проверки Неисправность (тфимер) Необходимые действия
Защитное покрытие 
(корпус)

•  покрьпие трещит
• покрытие отсутствует
• покрытие неисправно

—► Дальнейшая работа запрещена. 
—> Свяжитесь с производителем.
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Видимые внедгаие 
повреждения

• детали деформированы
• детали поменяли цвет
•  детали сломаны

—> Дальнейшая работа запрещена. 
—> Свяжитесь с производителем.

Эргономичные бандажи, 
нагрудный ремень и 
эластичные жгуш

• имеются признаки 
потертости и износа

—> Дальнейшая работа запрещена. 
—» Свяжитесь с производителем.

Очистка • эластичные жгуты 
загрязнены

• оборудования загрязнены
• нагрудный ремень

Очистите загрязненные элементы 
согласно указаниям выше

Кабели питания ГЫеются повреждения —► Дальнейшая работа запрещена. 
—»Свяжитесь с производителем

Таблица 8  -  Ежемесячный контроль в работающем состоянии

Е ж е м е с я ч н а я  п р о в е р к а  с и с т е м ы  в  р а б о т а ю щ е м  с о с т о я н и и

О б л а с т ь  п р о в е р к и Н е и с п р а в н о с т ь  (п р и м е р ) Н е о б х о д и м ы е  д е й с т в и я
М он об лок •  п ро гр ам м н о е  об есп ечени е работает  

н ек о р р ек гао
•  в  п р о ц ессе  р а б о т ы  п рои сходят 
с и с т ш н ы е  оп ш б ки

Д ал ьн ей ш ая  работа  запрещ ена 
—» С в яж ш 'есь  с  п р о ш в о д и гел ем  или  
у п о л н о м о ч ен н ы м  п р е д с т а в т е л е м  н а  
т е р р и т о р и и  Р Ф

К аб елп
электропи тан ия

В о  врем я  р аб о ты  у строй ств  кабели  
эл ектр о п и тан и я  н агред аю тся

—» Д ал ьн ей ш ая  работа запрещ ена 
—* О б р атш 'есь  к  п рои зводи телю  и ли  
у п о л н о м о ч ен н о м у  п редстави телю  н а  
т е р р и т о р и и  Р Ф

Б есп ровод н ы е 
и сто ч н и к и  в и б р ащ ш

В о  вр ем я  р аб о ты  и сточн и к и  вибрац и и  
н агр еваю тся , и л и  и зд аю т  
н е х а р а к т д ш ы й  звук

Д ал ьн ей ш ая  работа запрещ ена 
—> О б р ати тесь  к  п р о ш в о д и гел ю  или  
у п о л н о м о ч ен н о м у  п ред стави телю  на 
те р р и т о р и и  Р Ф

М об и льн ы й  
п о д ъ ем н и к  д л я  
п о д д е р ж к и  н и ж н и х  
к о н е ч н о с т е й

•  Р уч н ой  п у л ь т  у п равл ед и я  н е  
работает

•  Ф ун кц и я  авари й н ого  опускания 
н е  р аб о тает

—> Д ал ьн ей ш ая  работа запрещ ена 
—» О б р ати тесь  к  п рои зводи телю  и ли  
уп о л н о м о ч ен н о м у  п редстави телю  н а  
т е р р п т с ^ и и  Р Ф
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1% При обнаружешш каких-либо иных неисправностей (не указанных в табшщах 5 
' '  -  8) следует незамедлительно прекратить работу с изделием и связаться с производителем.

Договор на техобслуживание и обязательства
После двухлетней гарантии, входящей в комплект при покупке изделия, предлагается договор на 
годовое техобслуживание.

Во время действия договора на техобслуживание гарантировано: устранение производственных 
дефектов, ремонт скрытых дефектов в случае их обнаружения.

Без договора на техобслуживание и после гарантии компания TECHNO CONCEPT больше не 
будет нести ответственности за любые дефекты изделия или их последствия.

Компания TECHNO CONCEPT не может нести ответственность за любые последствия, б̂ дь то 
для пользователя, клиента или изделия, возникшие в результате:
- ненадлежащего использования изделия,

неправильного толкования или неприменения руководства, 
плохого техобслуживания,
ремонта устройства, выполненного любым некомпетентным лицом, не одобренным 

компанией TECHNO CONCEPT.

6. Срок службы, хранения и эксплуатации
Все компоненты VIBRAMOOV (ВНБРАМУВ) должны храниться в сухом помещении.
С Р О К  С Л У Ж Б Ы  с и с т е м ы : 10 л е т  
С Р О К  Х Р А Н Е Н И Я  с и с т е м ы : 5  л е т
Г а р а н т и й н ы й  с р о к  э к с п л у а т а ц и и  -  2 го д а  с д а т ы  п о с т а в к и

А Пожалуйста, заменяйте эластичные жгуты каждый год, эргономические бандажи и 
нагрудный ремень каждые два года (с даты ввода в эксплуатацию, даже при 
отсутствии явных признаков износа). В целях безопасности используйте 
исключительно орипшальные изделия компании TECHNO CONCEPT.
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7. Порядок замены предохранителей
В  кресле стен д ере  п р ед у см о тр ен  тф едохранитель, к  которы м  и м еется  в н ш га и й  д о сту п ; п р ед охран и тель  
отклю чает у строй ство  п р и  п ерегрузках  электрической  цеп и . Зам ен а пред охран и теля  м ож ет  
осущ ествляться только  те х н и ч е с к и м  персоналом . О су щ ествляется  в  следую щ ем  порадке:

Снимите заднюю крышку основания 
стендера (вертикализатора)

Выкругате крышки предохрашггелей 
с помощью подходящей шлицевой 
отвертки

Извлеките крышки; затем вытолкните предохранители сзади с помощью тонкого предмета,
нацример, скрепки. Предохранители окажутся снаружи_____________________ _____________
Проверьте предохранители на повреждения (воспользуйтесь измерительными устройствами) и
замените их при необходимости._____________________________________________________
Вставьте обратно крышки предохранителей и завинтите их с помощью отаертки._____________
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В  р аб о ч ей  стан цш ! п р ед усм отрен  пред охран и тель , к  которы м  и м еется  вн еш н и й  доступ ; предохранитель 
отклю ч ает  устрой ство  п р и  п е р о 'р у зк а х  электрической  цеп и . З ам ен а  предохранителя  м о ж ет  
осущ ествляться  только  техн и ч ески м  п ерсоналом . О сущ ествляется  в  следую щ ем  порядке:

1.Откройте черную крышку 
под переключателем шггания 
рабочей станции

2 Проверьте предохранители 
на повреэкдения 
(воспользуйтесь 
измерительными 
устройствами) и замените их 
при необходимости.

8. Гарантийны е обязательства

Гарантия на изделие УШКАМООУ (ВИБРАМУВ) составляет 2 года с даты поставки (по товарной 
накладной, мы советуем Вам сохранить этот документ).
Гарантия распространяется на: ремонт или замену дефектных деталей, стоимость 
транспортировки при возврате).
Никакое возмещение не может быть затребовано в качестве компенсации за временную 
неработоспособность изделия.
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Гарантия не распространяется на ремонт в случае возникновения неисправностей или дефектов, 
вызванных ненадлежащим использованием изделия, неправильным толкованием или 
неприменением инструкции по эксплуэтацин, небрежностью или случайным происшествием, 
неправильным техническим обслуживанием или ремонтом изделия, выполненным 
некомпетентным лицом, не уполномоченным компанией TECHNO CONCEPT.

Пределы гарантии или обязательств

• Ненадлежащая эксплуатация шш сборка, не соответствующая требованиям.

• Настройки, ремонты или модификации, выполненные покупателем или третьим лицом, 
если это не одобрено компанией TECHNO CONCEPT.

• Повреждения внеш ш к элементов (корпус, лицевые детали, колесики ...) в случае ударных 
воздействий (при транспортировке или паденшг).

• Любое внешнее вмешательство: пожар, удар молнии, наводнение, влажность, стихийное 
бедствие, взрыв, война, бросок напряжения в сети ...

• Если доказано, что изделие было вскрыто.

• Если идентификационные данные оборудования были заменены или подправлены.

TECHNO CONCEPT не может нести ответственность за любые инциденты или несчастные 
случаи, произошедшие в  результате ненадлежащего использования VraRAM OOV (ВИБРАМУВ) 
(использования, несмотря на противопоказания...).

TECHNO CONCEPT не может нести ответственность в случае передачи пациенту инфекции при 
неправильно эксплуатируемых, или используемых расходных материалов.

9. П р е д у п р е ж д е н и я  и  м е р ы  п р е д о с то р о ж н о с т и

А В Н И М А Н И Е !

У беди тесь , ч т о  к аб ел ь  п ш ш ш я  и  вилка н ах о д ятся  в  хорош ем  со сто ян и и  н  о б о р у д о ваш 1е  н е  
повреж дено.

Л е ж и т е  к а б е л ь  п и т а ш и  вдали о т  го р яч и х  п о в ф х н о с т е н .

Д л я  того , ч то б ы  ю б е ж а т ь  р и ск а  п ораж ен и я  эл ектр и ч ески м  током , д ан н о е  
и зд ели е  д о л ж н о  п од клю чаться  только  к  сети  э л ^ р о ш г г а н н я  с  защ итны м  
зазем лением .

Е ф ек рати ге  и сп о льзо в ан и е  устройства и  в ы зо в и те  м е щ щ ш с к о го  спещ талиста или  
технич ескую  ^ и г а д у  го  ком п анш ! T E C H N O  C O N C E P T , если н аб л ю д аю тся  
н еоб ъ ясн и м ы е и зм ен ен и я  в  х а р а к т ф и е ш к а х , н ео б ы ч н ы е ш ум ы , если  а п п а р а т  н сп ьш ш  
падения , и л п  в  ц елях  п р ед о сто р о ж н о сш  п о с л е  грубого  о б р а щ ш п я , и л и  если 
п овреж ден  к с ^ п у с  годепия.
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Не вофывайте и не модифицируйте устройство. Оно не является ни разборным, 
ни ремонтопригодным. Ремспт и техшгческое обслуживание должны 
выполняться только пфсоналом, авторизованным компанией TECHNO 
CONCEPT.

Опасность поражетпя электрическим током. Не погружать устройство или кабель 
питания в воду. В случае пролития жидкости в или на устройство, отключите 
устройство от электросети и дайте высохнуть деталям. Всегда отключайте 
устройство от электросеп! перед очисткой и убедитесь, что все детали сухие, 
прежде чем снова включите устройство.

Не выполняйте никаких задач по техническому обслуживанию во время работы устройства.

Вилка сетевого кабеля используется в качестве устройства отключения от 
электросети. Она должна быть легко доступна и не должно существовать 
препятствий для возможного ее использования. Чтобы откпючтпь блок 
питания от сети, сетевая вилка должна быть выдернута из розетки.

10. Демонтаж

Демонтаж изделия, если оно устаревает, должен выполняться компетентным и 
подготовленным для соответствующей работы персоналом с возможной разбсфкой 
каждого элемента изделия. Используйте только оборудование и подходящие подьшные 
устройства, соответствующие местным законам и правилам. Для получения 
дополнительной информацш! обратшесь в ваш местный совет или службу утилизащш 
отходов.

11. Условия утилизации

V
Все компоненты VIBRAMOOV (ВИБРАМУВ) изготовлены из 
металлических и пластиковых элшентов.
Все используемые материалы являются нетоксичными н не 
опасными для здоровья пользователей.

Все К0МП0НО1ТЫ VffiRAMOOV (ВИБРАМУВ) необходимо 
упшизировать отдельно от муш1ципальной службы через пункты 
сбора, назначенные местными властями. Утилизация устаревшего 
оборудования необходима, чтобы предотвратить возможное 
негапшное воздействие на здоровье человека и окружающую 
среду.

12. Перечень применяемых стандартов

•Директива ЕС «О медицинских изделиях» 93/42 / EEC -EN ISO 14971; • EN ISO 15223-1; • EN ISO 
13485:2012;
• Стандарты серии EN ISO 10993; • ШС 60601 -1; • ISO 10535:2006
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TECHNO
CONCEPT.

Технолопш  в движении

Т Е К Н О  К О Н Ц Е П Т
№ 10, ZA d e  P i ta u g ie r  | 0 4 3 0 0  MANE | Ф р а н ц и я
Т е л  I (+ 3 3 )4  9 2  7 9  0 8 5 6
Ф а к с  I (+ 3 3 )4  9 2  7 9  0 8 6 1
e-mail | info@technoconcept.fr
Веб i www.technoconcept.fr

76





Перевод с английского и французского языка на русский язык

Стр. 1

ТЕКЛО КОНЦЕПТ 
Технология в движении

Тел.: 0033 4 92 79 08 56 
Факс: 0033 4 92 79 08 61 
Email: info@technoconcept.fr 
Вебсайт: www.technoconcept.fr

Федеральная служба по 
надзору в сфере здравоохранения 
109074, Москва, Славянская площадь, 4

Мы, компания «ТЕКНО КОНЦЕПТ» (TECHNO CONCEPT), настоящим подтверждаем, что 
прилагаемый документ является Руководством по эксплуатации.

Дата: 09.10.2019 г.

Генеральный директор Даниель Босчат 

Подпись, печать

Штапм компании «ТЕКНО КОНЦЕПТ» с реквизитами и подписями
/ш т а м п /

Т Е К Н О  К О Н Ц Е П Т  С А Р Л  ( T E C H N O  C O N C E P T  
S A R L )
№  10 , З А  П и г о ж ь е
0 4 3 0 0  М а н  -  Ф Р А Н Ц И Я
Т е л .:  3 3  ( 0 )  4 9 2  7 9 0  8 5 6
w w w .te c h n o c o n c e p t .f r

И д е н т и ф и к а ц и о н н ы й  н о м е р  п р е д п р и я т и я :
4 2 0 0 2 5 4 5 4 0 0 0 2 6  ~  Н о м е р  ф р а н ц у з с к о й
н о м е н к л а т у р ы  в и д о в  д е я т е л ь н о с т и :  7 1 1 2 В -
F R 0 8 4 2 0 0 0 2 5 4 5 4
/п о д п и с ь /

Т е р р и т о р и а л ь н а я  Т о р г о в о -п р о м ы ш л е н н а я  
п а л а т а  д е п а р т а м е н т а  А л ь п ы  В е р х н е г о  П р о в а н с а  
С в и д е т е л ь с т в у е т с я  и с к л ю ч и т е л ь н о  п о д л и н н о с т ь  
п о д п и с и  г о с п о д и н а  Д а н и е л я  Б О С Ч А Т А  (D a n ie l  
B O S C H A T )
С о в е р ш е н о  в  г . М а н о с к  9  о к т я б р я  2 0 1 9

/к р у г л а я  п е ч а т ь / /п о д п и с ь /
Т е р р и т о р и а л ь н а я О т  и м е н и
Т о р г о в о - П р е з и д е н т а
п р о м ы ш л е н н а я  п а л а т а М . Б У Т О Р С
д е п а р т а м е н т а  А л ь п ы  
В е р х н е г о  П р о в а н с а

(М . B O U T H O R S )

ЗА Питожье - 04300 -  Ман
с капиталом 503 700 евро Идентификационный номер предприятия: 42002545400026 -  

Номер французской номенклатуры видов деятельности: 7112В 
http://www.technoconcept. fr



стр. 2

/печать/
Апелляционный суд г. Экс-ан-Прованс 
Генеральный прокурор_________

АПОСТИЛЬ
(Гаагская конвенция от 5 октября 1961 г.)

1 - Французская республика 
Настоящий официальный документ

2 - был подписан М. БУТОРС (М. BOUTHORS)
3 - выступающим в качестве: Агента
4 - скреплен печатью/штампом: Территориальной Торгово-промышленной палаты г. 
Маноск (департамент Альпы Верхнего Прованса)

УДОСТОВЕРЕНО
5 - в городе Экс-ан-Прованс 
6-10 октября 2019 года
7 - Генеральным прокурором Апелляционного суда г. ЭКС-АН-ПРОВАНС
8 -  за№ 14592/2019
9 -  Печать 10-Подпись

/печать/
Апелляционный суд г. Экс-ан-Прованс 
Генеральный директор

/печать/
От имени Генерального Прокурора 
Изабель ПУИ (Isabelle ЮШУ), 
Главный заместитель

«Апостиль только подтверждает подлинность подписи, печати или штампа на документе. 
Он не подтверждает, правильности содержания до1̂ ента или его одобрения Французской

республикой».

/печать/
Апелляционный суд г. ЭКС-АН-ПЮВАНС 

Генеральный прокурор



Стр. 79

Штамп компании «ТЕКНО КОНЦЕПТ» с реквизитами и подписями
/штамп/
ТЕКНО КОНЦЕПТ САРЛ (TECHNO CONCEPT 
SAKE)
№ 10, ЗА Питожье
04300 Ман -  ФРАНЦИЯ
Тел.: 33 (0) 492 790 856
www.technoconcept.fr
Идентификационный номер предприятия:
42002545400026 -  Номер французской
номенклатуры видов деятельности: 7112В -
FR084200025454
/подпись/



Перевод данного текста сделан мной, переводчиком Алексеевым Алексеем Александровичем.

Р о с с и й с к а я  Ф ед е р а ц и я
Г о р о д  М о ск в а
В о с е м н а д ц а т о го  о к т я б р я  д ве  т ы с я ч и  д е в я т н а д ц а т о го  года
Я, Акимов Глеб Борисович, нотариус города Москвы, свидетельствую подлинность подписи  
переводчика Алексеева Алексея Александровича.
Подпись сделана в м оем  присутствии.
Личность подписавшего документ установлена.

Зар^ёШ т ^рд& щ о в реестре: №  77/09-н/77-2019- 
Ъ ы ск а н су^р еуЩ ^^ен н о й  пошлины (по тарифу): 100 руб.

f,. УпШчЩо за  бксЗ^акт^слуг правового и технического характера: 200 руб.
'Шх . я  ■ "f-''

4
п р р ш я у ш в у ^ , пронумеровано«ЯР*

атью г г / . лист(а)(ов)и с,

Нотариус


