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Ипфорлтция no безопасной установке

У важаемый установщ ик!

о л 1>кч) для мод1отовлеины х 
С1]ециалистов

W

реоования перед установкой

^несеиис несанкционированных 
изменений или модификаций

П ож алуйста ,  в ни м ательн о  прочтите  )ту иисгрукц ию  по уе |ан о в ке ,
особенно раздел 2, где приведена в аж н ая  и н ф о р м ац и я  по безонасносги.

И зучите инструкции  но безопасности и треб ован ия , указан ны е в )1их
и нсгрукцинх  но усгановке.

• Эти инструкции по установке предЕ1ачначены только для п о д го ю в л с н т л х  
инженеров-монтажников. Рабочую  головку  М б 1 долж ен усчаиавлина! ь 
только уполномоченный персонал, прош едш ий обучение и компании 
«М едГазТехник ГмбХ».

• Электромонталс рабочей головки Мб долж ен вьто л н я ть  ю л ь к о  
квалифицированный электротехник; при э ю м  все полюса с и с 1смы 
долж ны  быть отключены от источника питания.

•  При установке рабочей го]Ювки Мб необходимо соблю дап . тганы, 
описанные в этих инструкциях по у с г а 1юике. В случае поирсж^чсния 
установку рабочей головки Мб следует  прекратить.

•  Безопасность, надежность и нроизводигельносгь  рабочей головки Мб 
гарантирую тся только при использовании оригинальны х запасных частей 
компа}жи «М едГазТехник ГмбХ ».

• При возникновении проблем, не описанпы.х в тгой иисгрукции по 
установке, немедленно свяж итесь со своим гюставщиком н интересах 
собственной безопасности и безопаснос ти к-пиензов.

•  Электрооборудование помещ ения, где плаЕшруется уст'анови1ь рабочую 
головку Мб, долж но соо'твез'ствовать действую щ им  иацио11ал}лк.1м 
правилам, /(ля Ф едеративной Республики Германии действуе! стандарт 
О бщества немецких электротехников V D E  0107.

•  Подвесная потолочная консоль, на которую  монч ируегся рабочая i оловка 
Мб, закж е долж на быть установлена в соотвсзствии с дейс твующими 
инструкциями по установке.

•  BFieceHHe несанкционированных изменений или модификаций и рабочую 
головку Мб по соображ ениям  безопасности  недопусзимо. j l io 6 oc 
несанкционированное изменение или модификация повлеку! липюпие 
гарантии производителя на рабочую  головку Мб. Настоянц^м 
производитель отказываехся от  лю бой ответственности за повреждение 
или травму в результате внесения } |есанкционировапных изменений или 
модификаций, либо использования запасных частей иных 
производителей. Использование запасны х частей, полученпьтх не от 
производителя или его тор[’Ового агента, влечет утрату гарантии 
производителя на рабочую  головку Мб. И СП О Л ЬЗУ Й  11. Ю Л Ь К О  
П О Д Л И Н Н Ы  г: з а п ч а с т и  к о м п а н и и  «М едГазТехник Г мбХ »!
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l . I  ОГиор KOiHiioiieiiTOB и опций

Рисуиок

Образцы конфигурации 

Хирургия 1 Анестезия 1 Эндоскопия 1

M M P 8 5 S / M M P 9 0  ОндаСкоп 400/600 ММР200

Мониторинг 1 Инфузия 1

ОндаСкоп 400/600 ОндаСкоп 400/600

Основание 
200,400, 600, 800мм

.■ ‘'V:

Полки

Опция
Т'|

Опции

Многоцелевые 
опоры длиной 
500 1000. 1500мм

Инфузия

Секции

Опции

in'

гН1£

[16

— II ^



1.2 Ч асги  и рабо ч и е  эл ем ен ты

1 Р аб о чая  г о л о в к а  М б  со всем необязательным ooopV'ioiiaiiHCM (образцы кон ф и |урации  на подвесной 
потолочной Koiicoj;n*).

2 О с н о в а н и е  (основной модуль длиной 2 0 0 , 400, 600, 800 мм).

ilc4 )6 u ia ic j ib i ib ie  м одули па о с н о в а н и и :

3 К-\1одуль со следую щ ими элементами:

^ачсмленные po:iciKM с oтдeJrьными контурами; 

аварийный источник электропитания;

розетки ,)квипотенциа.’]ьного соединения для заземлен1гых конечных устройств (нанримср, мониюра).

I ]>-модуль со следующими зл е м с н 1'ами:

интерфейсы данных и связи, например:

1слс(|)оп;

сис'гсми вызова медсестры; 

компьютерные данные и г.д.

^ L - iv io n y jH ,  для модификации в соогветствии с требованиями заказчика.

6  (^ -м одуль со следую щими элементами:

гачокымускныс иагрубки; 

для медицинских газов; 

сж атою  воздуха;

сисгсмы аспирации газа для анестезии (СЛ1 Л); 

нневма гическо! о двигателя.

П ео бн ^агел ьп ы е  с г а н д а р т н ы е  к р о н ш т е й н ы  на  о с н о в а н и и

7 N-осн ок ан и е  (о а н д а р г н ы й  кронштейн - прямой- с/без кнопки гормоза);

S N L -осповани е  (стандартный кронштейн - изогнутый..с/без кнопки гормоза).

н о ю н е л с в а я  01И)ра

9 M FU-500; 1(100; 1500 (многоцелевая опора длиной 500, 1000, 1500 мм).

Н е о б и за те л ь н ы е  п о л к и  п а  м н о г о ц е л е в о й  опоре:

10 п о л к а  4K S-500 (полка с защ итой краев, шириной 500 мм);

II п о л к а  4KSN-S00 (полка с защ итой краев и стандартными крош итейнами); ш ириной 500 мм);

12 р або ч ая  п о л к а  (иш риной 500 мм) с необязательными рабочими к 1юпками для: 

нневмагических тормозов (сж аты м  воздухом) на подвесной системе; 

мсхапизироваиной регулировки высоты на подвесных системах М М Р 90 и М М Р 200;

13 п о л к а  4KS-750 (полка с защ итой краев, ш ириной 750 мм).

11е о б я { агел ь н ы е  а к с е с с у а р ы  д л я  и н ф у зи и  па  м н о го ц е л е в о й  о и о р с

14 Infu cross (крестовина для инфузии);



15 S-Infu cross (упор крестовины для инфу^ии);

16 F R - ln fu :  держатель флакона ,гия инфузии, состоящ ий из: 

раздвижной ш т а т  и для инфу:ши;

о норм для иифузии диам етром  25 мм.

* Одобренные подвесные потолочн ы е копсолн для  рабочей головки  Мб 1;

• поднесныс потолочные консоли О пдаСкоп 400 и О днаСкоп 600 (вращ аю щ иеся  подвесные chctcmi.i );

MMOI опо'5ициоппые подвесные потолочные kohcojIH М М Р 90 и М М Р 200 (враищ ющ иеся поднесшею сисгемы с 
мо'юри^овапной pel у л  и ров кой высоты);

МП01 опош ционная  подвесная потолочная консоль М М Р 85 S (вращ аю щ аяся подвесная сисгема с ручной 
рс I Vi I и ро li ко й вы со гы).



2 Для нас важна Ваша безопасность

Одобренные подвесные системы

су но к 2

I 1 h

-П"

Устлнонка конкретной но/и^есной
системы

Ье'юнасная комбинация

В А Ж Н А Я  И Н Ф О Р М А Ц И Я  П О  Б Е З О П Л С И О С Т И

П О Ж А Л У Й С Т А , П Р О Ч Т И Т Е  П Е Р Е Д  И С П О Л Ь З О В А Н И Е М  ВСЕ 
И Н С Т Р У К Ц И И  Н О  Б Е З О П А С Н О С Т И

2.1 Валидность этой инструкции  но у стано вке

Рабочая головка  М б ] настраивается и монтируется на конкрсчной 
подвесной системе. Таким образом, эти инструкции по установке 
действительны только вместе с инструкцией по устанопке подвесной 
системы, на которой м о т  ируе1 ся рабочая  го л о вк а  М б  1.

Компоненты рабочей головки  М б  1 и подвесной с и о с м ы  домолпякгт друт 
друга и безопасны для работы.

Л ю бы е иные варианты установки категорически запрещен!»!, поскольку 
сопряжены с опасностью.

2.2 О добренны е 1И)двссные потолочн ы е консоли для рабочей ю л(иж н 
М б

О добренны е подвесные си стем ы  д ля  рабочей головки М б 1:

•  подвесные потолочные консоли О ндаС коп 400 и ОднаС’коп 600 
(врагцаюншеся подвесные системы);

•  мно] опозиционны е подвесные потолочны е консоли ММР 90 и MMf^ 
2 0 0  (вра[цающиеся подвесные системы с моторизованной регулировкой 
высоты);

•  многопозициоиная подвесная потолочная консоль М М Р S.'i S 
(в р а 1цаюи1аяся подвесная система с ручной регулировкой высоп,!).

2.3 П роверка  п равильности  вы б ора  подвесной системы

Н а рабочей головке М б I есть т аб л и ч к а  2, на к о 1орс)й указана 
максимальная полезная нагрузка.

•  Эта максимальная nai рузка бьи[а рассчитана для кон крсиш й подвесной 
системы. Надлежащая подвесная система указана на сопроводи тел1.пом 
бланке заказа.

•  Т аб л и ч к а  2 с указанием м аксимальной нодезиой нагрузки 
расположена на рабочей головке  М б  1 под табличкой  1 с 
обозначением тина.

' П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  падение подвесной системы:

Если рабочая головка  Мб I см онти рован а  на ненодхо дяиюй 
нодвесной системе, го носледния м о ж е 1 унасть:

• установите рабочую головку Мб ] па подвесной системе, указанной в



O IL4( Н О С Т Ь:

ПРКДУПРКЖ ДКМ ИЕ

« И И М Л Н И Е :

П РИ М К ЧА Н И Е:

•  установка рабочей головки  Мб на лю б у ю  иную подвесную сисгсуп 
запрещено.

1. Убедитесь ь том, что рабочая  го л о вк а  Мб 1 ycTanoLijieiia на npaiinjibnyio 
подвесную систему, указанную в сопроводительном  бланке заказа.

2. Присвойте рабочую головку  Мб I конкретной подвесной системе.

1 1озаботьтесь о том. .чтобы исклю чить случай}юе иснользоиапие 
ненадлеж ащ ей подвесной системы.

сопроводительном оланкс заказа;

2.4 О бозначения, используемые в этой иисгрукц ии  по установке

В этой инструкции по установке и на успройствс важ}1ую и11(|к>рманию 
сообщ аю т при гюмощи условных обозначений и сигнальных слои.

Т ак и е  си ги ал ьн ы е  слова к а к  «D A N G E R » (О П ЛС'П О СГЬ), 
«W A R N IN G » (П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е ) или «C A U T IO N » (В Н И М А Н И Е) 
отраж аю т тяж есть  угрозы. Д л я  визуального  ою браж епи и  тгон 
инф орм ац ии  использую т р азл и ч н ы е  тр еу го л ьн ы е символы.

Н евыполнение указания несомненно приведет  к серьезной или даже 
смертельной травме.

Н евыполнение указания м ож ет привссги к сер|.сзной или даже 
смсрз'сльной з'равмс.

Н евыполнение команды может привести к леткой или умеренной гслссной 
травме, либо к ущ ербу собственности.

О бозначает  практические советы и полезную  информацию.

П риведенны е ниже си м волы  н си гн ал ьн ы е  слова уточняю г возможную 
опасность.

Опасгюсгь пораж ения
•ек I рическим током

Л

Опасность B031 орания

Падение гюдвесной системы

ру>

сс

Резкое освобож дение 
мружинно! О плеча

Маркировка соол в е т о  вия Clr^

Не о'гкручивать в и т  ы

П редостереж ение от использования рабочей ю л о н к и  Мб 1 со 
взрывоопасными смесями анестетиков и воздуха, кислорода и закиси азоча 
(веселящ ею  газа).

Предупреж дение об опасности пораж ения электрическим ю к о м .  которое 
может вызвать серьезную  1’равму или даж е смерз ii.

Предостережение от ^^eпpaвильнoгo обращ ения с кислоро/юм (раздел 2.8).

Предупреж дение о внезапном падении рабочей головки  Мб 1 в случае 
превыш ения максимальной полезной нагрузки.

П редупреж дение о резком освобождст1ии Т1руж и нн 0 1 0  плеча типа М М Р 85
S.

М аркировка соозветствия СВ, при помощ и которой комг1ания 
подтверждаез', что нрод1укт соотвезс'гвуст необходимым С'тандар1’ам и 
руководсп’вам.

П редупреж дение о внезапном падении рабочей головки  Мб 1 в случае 
откручивания указанных винтов.

2.5 Обозначения на устройстве



^  Следуй 
\cianonKC
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ге и и с ф у к ц и я м  мо

Маркировка соответствия CR

(Лцобремныс конечные устройства

И а л JI еж а) нее и с 11 ол ы  о иа н и с

Максимальная нагрузка

ранспортировка и хранение

Требования к ра’̂ мсщснию

Комбинация с иными 
мели1щ искими устройствами

См. инструкции по безопасности, а такж е информацию  мо безопасное ги в 
инструкции по установке.

М аркировка соответствия СП, при помощ и которой компания <(ХЛ1'ЙР>; 
подтверждает, что нродук!' соотвел'ствует необходимым спамдаргам и 
руководствам .

2.6 П редполагаемое использование

Р абочая  головка  JV16 ] одобрена только для соединения д и а 1 i io c iических, 
лечебны х или хирургических м еди цин ских  устройств, которые hmckvi 
маркировку СВ.

•  Р абочая  головка  Мб 1 м ожет быть изменена в соответсгвии с 
требованиями заказчика. В зависимости от определеш ю го варианга 
ис НОЛ йен ИЯ и оборудования р абочая  головка  Мб 1 предназначена для 
следую щ их целей:

- закренлеиие и располож ение медицинских устройс'П! в оиераииониой. 
палате интенсивной терапии и в иных пом еп 1ениях медицинского 
учреждения;

•  транспор!ировка  сред:

например, медицинских г'азов, вакуума или сжаччдо воздуха;

-  электричества и данны х {например, гелефон, система вы зо1и1 медсес гры. 
компью терны е даннЕ)[е и т.д).

•  Не следует превыш ать максима.пл1ую  полезную  нагрузку, указанную 
на рабочей головке Мб 1 (см. раздел 5.1).

• Р абочая  головка  М б 1 подходит для непрерывной работ!^.

• С рабочей головкой Мб дoлжe^I рабогагь  ю л ь к о  cneiinaJH.no 
обученны й медицинский персонал.

• Рабочую головку Мб 1 долж ен  очищ ать и дезин(|»ицирова1 ь 
специально обученный уборочны й персонал.

На протяжении до 15 недель допустим ы  следую щ и е условия хранения:

• температура: от -25°С до +70°С;

• относительная влажность: 10-75%;

•  давление воздуха: 500 г11а- 1060 гПа.

ХраЕжть только в запертых помещ ениях. Впоследствии д е й с 1ву (01 

требования к размещению. ,

Л О П А С Н О С Т Ь  -  угроза в зр ы в а  

‘ Рабочая головка  Мб 1 не п р едназначена  для  нсиользонапии со 
в зр ы во о п асн ы м и  смесями ан естети ков  и воздуха, кислорода или 
оксида азота.

•  Во время р а б о 1ы  необходимо поддерж ивать темперагуру 10-40 ’С.

Относительная влажность не долж на превыш ать 75%.

Рабочая головка Мб I м ож ет  б ы т ь  оснащ ена  конечными у о р о й с г в а м и  
{например, монитором) иных производителей. Для ]юлучения необходимой 
информации по установке конеч!юго устройства см. и н о р у к ц и и .



у  I или шция К угилизации рабочей головки  Мб 1 могут пре/1ьявлиться особые 
нормативные требования. Для упиличации в ы т с д ш е го  из сгр1>я 
оборудования свяжитесь с нами или уполном оченны м  сервисным иен гром 
во избежание причинения ущ ерба  окруж аю щ ей среде и травм нерсоиала.

предосгавленные соответствующим производигелем.

2.7 Обзор наиболее важной и н ф о р м ац и и  по безопасности

Кроме того, изучите также информацию  но безопас[юсти в следую щич 
разделах.

11РЕДУПРКЖДГЛ1ИЕ -  падение рабочей головки Мб 1:

О  П ри  о ткручи вани и  у к а зан н ы х  вин то в  рабочая ю л о и к а  Мб 1 
упадет.

•  Не откручивайте указаннь[е винты.

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  падение подвесной системы:

X М ак си м ал ь н а я  полезная н агр у зка  (н априм ер , м о н н ю р ы )  указана 
на рабочей головке Мб 1 (см. раздел 5.1):

•  в случае превьплеиия максимальной полезной нагрузки под(^ссиая 
система может внезапно упасть;

•  указанную  максималь(1ую  полезную  нагрузочную снособиосгь 
[Iревьпмать не следует.

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е : внезапное освобождение пружинного
п леча (только  тип М М Р  85 S):

при съеме конечного устройства  (наприм ер , монитора) нружиннос 
плечо ти п а  М М Р  85 S резко о т ск ак и в ает  вверх и может п р и ч н н н п .  
серьезную i равму.

•  Перед съемом конечного устрой ства  (например, мспш юра)
зафиксируйте вертикальный подъем при помощи блокируюн^его 
устройства.

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  —  используйте  только  нод л н т п и е
зап асны е  части:

^  Дли обеспечения безопасности, надежности  и производи гельнос! и 
подвесной системы  необходимо исн ользовать  для  сервисного 
обслуж ивания , рем онта и переоборудования то л ьк о  подлинные 
зап асн ы е части , либо запчасти , одобренны е ком панией  ка к  пригодные. 
А н ал о ги чн ы е  требования относя гси и к  аксессуарам .

З ап асн ы е  часги  долж на м е н я г ь  голько  ко м пани я  « », либо служба 
поддерж ки потребителей, уполн ом очен н ая  ком панией  « ».

2.8 Н адлеж ащ ее обращ ение с кислородом
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л О П А С Н О С Т Ь  -  в зры в  кислорода;

щ
' кислород може! взорваться  при к о н так те  с маслами, смазкой н 

лубри кантам  и. С уш сствуст опасность  в зр ы в а  находя пит оси под 
давлением  кислорода.

•  Не допускать  контакта веществ, содерж ащ их масла, сма'жи и 
лубриканты, с кислородом и газовы пускны ми патрубками!

• При очистке не следует использовать  м ою щ ие средсгва, с<1лср>кащис 
масла, смазки и лубриканты.

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  опасность  возгорания:

А*■— ' имеется высокая опасносгь возгораиия в peiyjn^iarc угсчки 
кислорода.

• При работе с кислородом недопустимо использовать открытое пламя, 
раскаленные предметы и откры ты е источники свсга!

•  Не курить!

С О Х Р А Н И Т Е  ЭТУ И Н Ф О Р М А Ц И Ю  П О  Б Е ЗО П А С Н О С Т И  ДЛЯ 
Д А Л Ь Н Е Й Ш Е Г О  И С П О Л Ь З О В А Н И Я .

W
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3 \1(ипаж рабочей iоловки Мб

Рисунок 3

CVilDK 4

о

М8

Упаковку использую т в качестве вспом огательно 1’о инструмента для 
установки рабочей головки  Мб I .

]. Снимите верхню ю  часть упаковки.

2. О с т а в ы е  раГючую головку  Мб I на дне упаковки, как ' п о  

предс тавлено на рисунке напротив.

3.1 Упаковка

3.2 Н азначение резьбовых отверстий

Р аб очая  головка  Мб 1 имеет два набора pcHi.Ooiibix отвсрс(ий с 
д иаметром  резьбы М 8 и М10 соответственно.

Резьбовы е отвсрсгия  М 8 использую т для  усгановки  следующих 
подвесных и оголочиы х консолей:

•  м н о ю  позиционные подвесные потолочнЕ>1е консоли М М Р 85 S и М МР
90;

• М1Югопозиционпая подвесная по гол очная консоль М М Р 2 0 0 .

Р езьбовы е отверстия М10 использую т д ля  усчановкп сле,чующи\ 
подвесных систем:

•  О пдаСкон 400 и О ндаСкоп 600.

Д ля  каждого в ар и аи га  исиолнения процедура усгаиивки  одпа и га же.

12
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3.3 Монтаж рабочей головки

3.3.1 Д с1У1о т а ж  к р ы ш е к

1. На каждой к р ы ш к е  2 о гкрут и гс два в и т  а с и<)1ай|и)й 
головкой и крестообразны м  и1лицем  3.

2 . О тодвиньте к р ы ш к и  2 пр и м ер }!0 на 15 мм от рабочей 
головки Мб ] и поднимите их EiBCpX.

3.3.2 Прокла^^ка линий  и игап и и  через иодиееиую иою лочн ую  
консоль

Необходимую инф орм ацию  см. в действую щ ей и н п р у к ц и и  по 
установке подвесной потолочной консоли:

•  М М Р 85 S и M M V  90; №  152 75 63;

•  М М Р 2 0 0 ; №  151 00 24;

• О ндаСкоп 400: №  151 78 27;

• О ндаСкон 600: Хо 151 00 62.

М а р к и р о в к а  воздуш ны х трубок:

•  подача воздуха (Р) серь(й зшким для грубки;

•  тормоз ] = желтый зажим для трубки;

•  I ормоз 2  синий зажим для грубки.

3.3.3  Совмен^епие рабочей головки  с регулируемы м и и(» высоге 
подвеспь[МИ сисгемами

Если рабочая головка  Мб 1 у стаиовлеи а  па регулируемую п о 
высоте мпогоиозициоппую  подвесную  1ш голочпуш  консоль чипа 
М М Р 85 8, М М Р 90 или М М Р 2(И), рабочую головку следует 
совмесгить  следую ищ м образом:

•  па дне трубки рабочей ю л о в к и  1 есть огме гка ( гочка);

• рабочую rojmBKy Мб 1 слсдусг  установигь чаким образом, 
чтобы многоцелевая опора 9 располагалась па стороне 'ггои 
точки.

3.3.4 М он гаж  рабочей головки

3. ЕЗнимание:

•  совместите рабочую  головку  Мб 1 с регулируемой но высспе 
под вес пой потолочной консолью, как тго описано в разделе 
3.3.3;

•  используйте надлежащ ие резьбовы е от в е регии 4 для 
конкретной подвесной системы, как это указано в разделе 3.3.3.

13



4. Согласно описанию  в разделе 3.1, поднимите рабочую 
головку  Мб L располож ен ную  на дне упаковки, мри i i o m o i i l h  

соответствую щ его гюдъемного м еханизма под грубкой paooHcii 
головки 1 подвесной системы.

5. Закрепите рабочую головку  Мб 1 с грубкой рабочей 
головки  1 при П0 М0 П1И 4 установочны х  вингон н с i опорных 
ш айб 5.

6 . З а 1Я11ите четы ре  у становочны х  випча 5 ири помощи 
момептно) о ключа:

М 8  с MOMcnioM ш гяж ки 23 Ы*м,

М 10 с моментом затяжки 46 11*м;

7. Проверьте надежность ф иксации рабочей головки Мб 1 к 
подвесной системе.

3.3.5 Крснсж к р ы ш е к

8 . Расположите к р ы ш к и  2 примерно на 15 мм спсрсли oi 
рабочей головки  Мб 1 и н а ж м и ю  па них.

9. Па каж/юй к р ы ш к е  2 закрутите два вин га с но гайпой 
головкой и крестообразны м  н и ж н ем  3.

10. Проверьте надсжиость ф иксации кр ы н ю к  2.

1 1. У берите д ни[це упаковк и и соответствую щ им образом с ю  
у 1'ИЛИЗИруЙТС.

14



4 Мон I аж полки

Рисуисж 6
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4.1 М он таж  «рабочей» п о лки

4.1.1 В а р и а ш  исполнении

Э го г pa i4ea о гиоси гси к слсдуюи̂ ен нолкс:
12 рабочаи п о лк а  (ширимой 500 мм) с 
нсобя'штельиыми рабочими кнопками:

- д п я  пневматических 1’орм(хюв (сжатым ho iivxom ) на 
подвесной системе;

моторизованной регулировки BbicoTf.i на нодиссных 
системах М М Р  90 и IV1MP 200.

П о л ку  с рабочим и  к н о п к ам и  12 следует ус тановить на 
многоцелевую  опору 9.

4.1.2 И звлечен ие  д ерж ателей  из полки

1. О ткрутите два в и н т а  с крестообразным ниж нем
М б X 10 мм .3 на дне полки.

2 . (>1’крутитс два у становочны х  винта 1 и В1,нп,тс 
держ атели  2 из полки  с рабочими кнопкам и  I 2.

П рилож ите усилие, чтобы 
сопротивление и1ариковы х фиксаторов.

ПрСОДОЛС Т1.

:i2t

4 . 1.3 М онтаж  полки

3. Расположите д ер ж ател и  3 в желаемом 
полож ении/на  ж елаемой в1лсотс м ио1'оцеленой 
опоры  9 и заф иксируйте каждый из них при 
помомш одтюго установочного  вин la 1

•• М еж ду д ер ж а тел ям и  2 и дном основании 2 до ижно 
оспавагься пространство не менсс 5(1 им.

4. Выставьте держ атели  2 паралле.'плю, мод прямым 
углом и горизонтально к ос in) ван и ю 2 и немного 
затяните у стан о во ч н ы е в п и ты  I.

5. У становите полку  с рабочими кнопкам и  12 па 
держ атели  2.

•  Ш ариковы е фиксаторЕ .1 долж ны  с х а р а к 1ср н 1,тм 
звуком защ елкнуться .

•  Геперь п о лк а  с рабочими кн оп кам и  12 свободно 
расположена на мпогоцелевой  опоре 9.

6 . Затяните два у становочны х  вин та  1 с момсмто.м

15
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Рисунок 7
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7. Закрутите два ви н та  с KpecToo6pa im>iivi т л и  нем
М б X 10 мм 3 на дне полки,

** Крепление полки  с рабочими кн оп кам и  12
завершено.

8. Проверьте надеж ность фиксации полки с 
рабочими к н о п к ам и  12.

Расстояние между полкой с рабочими кнопкам и 12 
и многоцелевой опорой 9 должею состаи лж ь 15 мм.

20Н *м

4.1.4 Зазем ление «рабочей» полки

П олка  с рабочими к н о п кам и  12 с необм la ic’jii.hoh  

моторизованной ре1'улировкой  вы еогы  должна бы гь  
заземлена:

9.  Наденьте ншйбу 6  и зубчатую стопорную Н1айбу 1 
на устан о во ч н ы й  в и н т  М 4  х 12 мм 5.

10. Затем вставьте у стан о во ч н ы й  вин г М 4 х 12 мм 5 
Mepe'i к;1емму заземлении 7, после чего маден1; 1с 
еще одну зубчатую  стопорную  ншйбу 4.

11. Закрутите устан о во ч н ы й  вии г  4 х 12 мм 5 в гочкс 
заземлен и н 8 дер ж ател я  2.

1 2 . 1 1 ровер ьте надеж hocti.
заземления 7.

фиксации клемм 1.1

4.1.5 Удаление верхней и ниж ней к р ы ш к и ,  а 1акж е 
задней панели рабочей головки

^  П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  надение рабочей 
головки  Мб 1:

0 При о ткр у ч и ван и и  у казан н ы х  вниз он рабочая
головка  Мб 1 унадет.

• Ыс откручивайчс указанны е винты.

13. На каждой к р ы ш к е  11 открутите два винч’а 12 с 
потайной головкой  и крестообразным  шлицем.

14. О ю д в и н ь те  верхню ю  и нижню ю  кр ы ш к у  II 
примерно на 15 мм от рабочей головки Мб 1 и 
уберите их.

15. Сними'1'е задню ю  п анель  13 но Ооковмм 
направляю щ им вверх или вниз.

16



;}4::—

чЦ/

I

4.1.6 П р о к л а д к а  л н и и й  питани я  4cpui иодиесиун! 
потолочную  консоль

16. Проведите электр и чески й  кабель 14 чсрс^ 
отверстие д и ам етр о м  26,5 мм нижней крьппке
11.

•  11адави 1 е на коническую  вгулку  9.

17 Проведите воздуш ны е линии  15 чере^ огнерсчие 
д иам етром  22 мм н нижней крьппке  1 1.

• Надавите на плоскую  втулку  К).

18. Проверьте, чтобы ли н и и  E/F и втулки  9/10 были 
надеж но закреплены  в нижней крьп пке  1 1.

4.1.7 П р о к л а д к а  л ин и й  питании  через по.инесную 
потолочную  консоль

Д л я  получени!! необходимой инф орм ации , 
пож алуйста, обратитесь  к  цейсгнуюнщм 
и нструкц иям  по установке  подвесной сис гемы:

•  М М Р 85 S и М М Р 90; №  152 75 63;

•  М М Р 200: №  151 00 24;

•  О пдаСкон 400; 151 78 27;

•  О ндаСкоп 600; №  151 00 62.

М а р к и р о в к а  п невм ати чески х  трубок:

• подача воздуха {Р) - - сер îi й зая<и м дji я гру б к и;

17



•  тормо'} ] -  ж елты й -?ажим для трубки;

•  тормоз 2  синий л л ж и м  для трубки.

4.1.8 К рсплсиие к р ы ш е к

19. Расположите к р ы ш к и  11 примерно на 15 мм 
спереди от рабочей головки  Мб ] и нажмиге на 
них.

20. На каждой кры и гке  1 1 закрутите дна н и ш а  с 
потайной головкой  и крестообразным шлицем
12.

21. Проверьте надежность фиксации к р ы ш е к  1 I .

4.1.9 М о и 1аж  конечного  уегройстна

22. Конечное устройство  (например, укиш ю р)
ф иксируйте R соответствии с ир|С1'рукпиями раздела
5.4.1.

18
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4.2 М онтаж  полки  типа  KS

4.2.1 В ар и ан ты  нсполненнн

)го г  раздел относится к  следую н1им полкам:

10 п олка  4KS-500 (полка с за[ди'Гой краев, ширина 500 
мм);

1 1 п олка  4KSN-500 {полка с 'защитой краем и 
стандаргиы ми кронш тейнами); ширина 500 мм;

13 п олка  4KS-750 (иолка с ^шищтой красн. mnpHtia 750 
мм).

П олки  10, 11, 13 следует  yci'ananjiHium. иа
многоцелевую  опору 9.

4.2.2 И звлечение держ ателей  из полки

1. О ткрутите два в и н та  с крестообразным  hi линем !V1(>
X 10 мм 3 иа дие полки.

2. О ткрутите два  у сгаи о в о ч н ы х  вп н га  1 и lii^mi.ie 
держ атели  2  из полок 1 0 , II и 13.

•* П рилож ите усилие, чгобы преодолсг). 
сопротивление ш ариковы х фиксаторов.

Ч ю ;

4.2.3 У стан овка  держ агелей  па м иою нелевой  опоре

3. Располож ите д ер ж ател и  2 в желаемом мо.южеиии/ма 
ж елаемой высоге многоцелевой ouopi.i 9 и 
зафиксируйте каждый и:1 них при помощи одно)о 
усзановочного  вии га I .

4. Выставьте д ер ж ател и  2 паралле;и^ио, под прямым 
углом и горизонтально к основанию  2  и немного 
зачяниге у стан о во ч н ы е вни гы 1.

4.2.4 М онтаж  иолки

5. У становите полку  10, I I ,  13 на держ агели  2.

"• Ш ариковы е фиксаторы долж ны  с харакгерн1>1м 
звуком зaп^eлкнyтьcя.

•  'Геперь п о лк а  10. 11, 13 свободно расноложсиа иа 
М1101'оцелевой опоре 9.

6 . Затяните два у стан о во ч н ы х  внЕгга 1 с м(.)мсни)м 
20 Н*м.

7. Закрутите два виЕгга с крестообразным т .зн ц см  Мб
X 10 м.м 3 иа дне полки.
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5 M om  яж необязательных ко н еч н ы х  устройств  (например, монитора)

Рисумок 9

41

И РК Д У П РК Ж Д Е П И Е

/ | \  Макс. 10 кг 1

( Iаила[Г| 1|)>1н кр1)1ии'1сйи

, Мане. 1>0 К1

1а каждую полку

5.1 О тображ ение м а к си м ал ь н о й  иолелю й  нш ру^ки 
на рабочую головку

М аксимальная полезная нагрузка тго масса \ ^c c \  

к он ечн ы х  устройств  (наприм ер , монитора), которые 
присоединены или смонтированы  1̂ ами на рабочей 
головке Мб 1.

• Т аб л и ч к а  2 с ука:}аиием максимальной полезной 
нагрузки располож ена на рабочей rojuHiKc Мб I 
под т аб ли чкой  с обозначением тина I .

• Указанная максимальная полезная нагрузка 
специфична для подвесной chcicmjiI, па кок>р(Ж 
см онтирована р абочая  го л о вка  Мб 1.

А П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  падение 1и»д весной
системы:

М а к с и м а л ь н а я  полезная нагрузка (например, 
моим горы) у казан а  на рабочей головке Мб I :

• в случае прсйьпиепия максимальной (юлсзпой 
па1’рузки подвесная система может внезапно ynaci ь;

• указанную  м аксим альн ую  1ю лезиую па1рузочпую 
способносгь  нревыш а 1 ь пе следуез'.

I. М аксимальная полезная nai рузка нрииеде11а на 
габлнчке 2.

С ум м а всех ко н еч н ы х  усгройств  (например, 
монитора) пе должР1а превыпш гь тгого зпачс11ия.

5.2 Полезная н агр у зка  и регулировка  силы  пружины
(только  д ля  подвесной сисгем ы  М М Р  85 S)

Для удобства размспю ния конечного усзройсзва
(наприм ер , монитора) на п р у ж и т ш м  плече чипа
М М Р  85 S есть две пружины,

•  Пружины у равновеш иваю т массу конечного
устройства (наприм ер , м о н и ю р а);  досгупно
четЕ:.|ре различны х варианта пружинного 
оборудования.

• При установке или смене конечного у сзр о й сш а
(наприм ер , монитора) на нолках  10, 11, 12, 13
необходимо отрегулировать  силу пружины.

• И нф орм ацию  о регулировке силы пружиш)! см. и 
инструкции  но эксп луатац и и  мпогоиозиционпой 
подвесной потолочной  консоли М М Р 85 S и MMI* 
9 « :№  152 52 67
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•  Ф иксация п олок  10, 11, 13 завершена.

8 . Проверьте надеж ность крепления пилок 10, 11, 13.

Расстояние между полкой 10, I I .  13 и 
многоцелевой опорой 9 долж но  составля i ь 15 v i m .

4.2.5 М онтаж  конечного  устройства

9. Конечное устройство  (например, м о н и ю р)
установите в соответствии с указаниями раздела
5.4,1.
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11о1юроги()-иаююнная часть

Ящики Мб

/к
/ шш \
Макс. 35 кг \

§
Мане. 10 К!

5.3 М ак си м ал ь н а я  полезная нагрузка ои и 'льн ы х  
компонентов

Вне зависимости о т  максимальной полезной иагрузки, 
которая указана на раГючей головке Мб !. запрещено 
превышать м аксим альную  массу нсобячагсльныч 
компонентов, указан ную  на рисуике нанрогии текста.

П Р И М Е Ч А Н И Е  -  максм м альнаи  iiai рузка иных 
необязательны х ком понентов ;

для  получении инф орм ац ии  по м аксим альной  
нагрузке ины х  н ео б язател ьн ы х  ком нон ен ю н  см. 
Т ехнические дан ны е.

Макс, 8 К1

И И фузия

Мэкс. 2 HI

,  м .
Маис, 30 кг

2 2
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5.4 М онтаж  
полке/демо in  аж

конечного ус гроисI»а на

5.4.1 М онтаж  конечного  устройства

^  П РЕ Д У П РВ :Ж Д Е И И К  —  не 
одобренную полезную nai рузку:

п р е к ы т а и  1C

в случае нревьпнении  полезной нагрузки  на нолкн 
10, 11, 12, 13 полвеспаи система может унасз ь.

•  Ис превы ш айте одобренн ую  полезную нагрузку (см. 
рачде .1 5.1),

Т о л ько  тип М М Р  85 S:

1. поместите пруж инное плечо 2  в самое нижнее 
положение;

2. заблокируйте нертикальный н()Д1.ем, нажав 
блокирую щ ее устройство  1.

^  П еремещ ение пруж инного  плеча 2 вверх или ини 5 

долж но быть исюпочено.

А Ш1ИМА1ТИЕ — повреж дение линий  нигапим на
полке с рабочим и  кн о п кам и  12:

линии  п итани я  проходят через полку с рабочими 
кн о п кам и  12.

•  Отверстия для фиксации конечного у сзр о й сш а  
(наприм ер , монитора) необходимо свсрлиг1> 1(1Л),ко 
в местах, отм еченных серым uiieiOM.

3. Отверстия для конечного  устройства (нанример, 
монитора) 3 сверите в полках  10, 1 L 12, 13.

4. Во избежание падения конечное устройство 3 
(наприм ер , м онитор) надеж но фиксируй le к полкам
1 1 , 1 2 , 13 путем закручивания фиксирую щ их вин гоп.

5.4.2 Д ем он таж  конечного  устройс i ва

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  -  резкое освобождение 
пруж инного  плеча:

^  П ри съеме конечного  устройства (нанример, 
монитора) пруж инное нлечо гина М М Р 85 S 
высвобож дается вверх  и может нричинии> 
серьезную з равму.

• Перед съемом конечного  устройства (папример, 
монитора) 3 заф иксируйте вертикальный нодьем. 
Пс1жав бло к и р у ю и 1ее устройство 1

Т о л ько  тин  М М Р  85 S:

!. Поместите пруж инное илечо 2 в самое ниж}|ес
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6 Мои I аж держателей ф лаконов  дли иифузий

Рис\ шж I 1

1161

Д ерж атели  ф л ак о н о в  д ля  иифузий 16 }1Со6холим()
монтировать на многоцелевой опоре 9.

1. Расположите р азд в и ж н ы е  ш танги  дли и нф у ш н  
1/2 вокруг многоцелевой  оноры  9.

2. У становите  ш айбу  3 и иакругигс зве^дчагый 
заж им 4,

3. П овторите процедуру для всех раздвижЕ1ых ш танг  
для  иифузии 1/2.

4. У становите д ер ж ател и  ф л ако н о в  для  ннфузии 16 
на р азд виж ны е ш тан ги  д ля  инфузни 1/2 .

В Н И М А Н И Е  -  падение держ ателей  флаконов  для
иифузии 16:

если звезд чаты й  заж им  4 не загянуз ,  держачел!. 
ф л ак о н о в  д л я  иифузии 14 уиадег.

• С ильно затяните вручную  звездчаты е заж им ы  4.

5. Сильно затяните вручную  звездчаты е заж им ы  4.

■* П роверьте н адеж иосп , фиксации держачелей
ф лаконов  д ля  инфузии 14.
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7 Проксрка и передача кон гро.т опсраюру

7.1 Тссг 1лекгробезо11ас11ос1 и

Тестовое н ап р яж ени е  2000 В, длительное 1ь гее га -  не
менее 1 сек. на илчсреиие

1. Проверьте все кабели для исключе}(ия KopoiKoi'o 
замыкания между кабелями,

2. Проверьте все кабели ,aJlя исключения кор(пк 1̂ го 
чамыкания на землю.

• В ходе теста  долж ен  отсугсгвовагь  э л е к 1ричсский 
пробой или дуговой разряд вы со ко ю  напряжения.

3. Проверьте провода заземления.

• КоЕггактмое сопротивление провода заземления в 
рабочей головке не долж но  прсныпкп ь 2 0  м()м.

4. Проверьте полярность.

• Н еобходимо в ы п о : т и 1ъ  исследование для каж дою  
контакга.

5. Проверьте }1епреры вность элекгроцепи.

•  Н еобходимо проверить каж;и>|й ко н так ! .

7.2 Проверка тина газа

Тин газа нронеряю т в соотвегегвии  с нормами D1N 
EN  73 М :

1 . соединения и маркировка;

2 . тест  на утечку,

3. тест  на закупорку;

4. тест  на загрязнения тверды ми всщесгвами;

5. проверка типа газа.

7.3 П р о вер к а  на предмет механического 
столкн овен и я

1. Проведите проверку  на предмет огсугсп ш я 
столкновений при вращении рабочей ю ловки  Мб I 
или регулировке высоты:

• с дру]'ими подвесными сисгемами;

• с потолком или степами;

• прочими компопеЕпами.
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1 . Подвесная сисгема и рабочая голонка 1V16 1

по/[лежат проверке до передачи контроля операгору.

2. Сделайте записЕ> о передаче; оператор должен 
подтвердить ее и письменном виде.

3. В момент передачи следует  проинегрукгиронап. 
оператора о функциях, рабоче, очисгке и 
дезинфекции подвесной потолочной консоли и 
рабочей головки  М б 1.

4. В момент передачи еледуеч’ предоставии, оператору 
письменную  инструкцию  по р азретеп п ой  
регулировке оборудова}]ия в еоош етствии  с 
сопроводительны ми инструкциями по )ксп луа 1ации.

7.4 Передача контроля операгору
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8 Гсхпичсскос описание

W

8,1 Рабочая головка  с м ногоцелевой опорой

О
С о

Деталь X

Г

es.а -V-
•' ■:d
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8.2 Рабочая головка  с аксессуарами дли инфузни

П;:'

Деталь X Деталь X
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Технические данные

Режи[чы работы

Т аб л и ч к а  с обозначением ти на  

М ак си м ал ь н а я  нолезааи  нагрузка

Рабочая головка  М б 1 не прсдна':?начсна лля работы iw 
в 'фыиоопасной атмосфере.

Рабочая  го л о вк а  М б
работы.

подходит для немрерывмои

Габличка с обозначением  тина находится на рабочей 
головке М б  I (см. раздел 5.1).

Рабочая головка  Мб 1

( /г а н д а р 1 ны с 

кр о н ш тей н ы  6 , 7 

П олки  10, 11, 12, 13

в соо'['ветст 1̂ ии с 
указанием на табличке 
(см. раздел 5.1)

не более 10  кг 

не более 50 ki

К рестови на  д ля  инфузии 14 не более 8 ki 

У нор кр есто вин ы  для  

инфузии 15 не более 8  кг

Д ерж атели  ф л ак о н о в  для 

инфузии 1 не более .10 кг

Ящ ик не более 10 ki

1 1олка ЛД1Я клавиатуры

Д ан н ы е  ио электричеству  J Номинальное напряж ение

Н оминальная частота 

Н оминальны й ток

М акс и м а.I ь [ юе ко л и ч ес г во 

контуров

Д ан ны е но газу (способы соедипепия в 
соотнегствии с н орм ативом  DIN 13260, ч асть  2)

'Голько для клавиатур].I
персонального
компьютера.

120/230 В 

60/50 [ ц

максим[им>но 20/16 Л на 
контур.

максимально 4 к о н iура, 
по 4 розетки в каждом.

Н зависимости от н астр аи ваем о ю  комплекта.

Медим,имские газы 

Сж аты й воздух 

1 1осту[ыемие сжато[ о 

воздуха к ннсвмагическом у 

двигателю  

Вакуум:

Система аспирации газа для 

анестезии (С А ГЛ )

Кислород, закись азота. 

5 бар

10  бар

5 бар

[с ин ди катором )

В зависимости от настраиваемого комплекта.
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Уровень шума

Э к сп л у а 1 ация

Д ей ствую щ и е прави  ла

ОдоГфепии для стандартного  в ар и ан т а  иснолнения

С оогвстствие  ЕС

О добренны е подвесные сисгем ы

Комбинанни с иными медицинским и  устройствам и

Классиф икация в соотвегсгвии  с Д иректи вой  но 
медицинским устройствам  Е С  от 14 ию ня 1993 

года: 93/42/ЕЕ С. (I —  без п оставки  газа; Иа —  с
иосгавкой  газа)

Уровни акустической энергии 
( t N  ISO 3744).

Ручное усилие < 100 Н

Класс ^ащипэ! I

Уровень защ иты Тип Б

Тип защиты

не более ЗО д1>(Л)

Сга1[дарт}{ое
чакрыгой
(закрытый

у с 1роиетио 
коме Iрукции 
блок без

защ иты от проникновения 
воды)

• DiN HN 6 0 6 0 М

• D1N VDB 0750 Часть 1/05.02

• DIN VDB 0750 Часть 211

•  1 Е С  60601 -1:1988-1 А 1:1991 I A2; 1995

•  ISO 11197

•  и  L 60601-1 1-я часп'ь

К омпонент соответствует  етандаргам  СШ А (1Ж).

Р абочая го л о вка  М б  I и подвесная система, на Koropoii 
монтируется рабочая головка, с о о гв е 1'сгвук )1

положениям Д ирективы  93/42/ЕЕС (Д и рек 1ива о 
медицинских устройствах) и Дирекгивы 89/'i36/Fr.C 
(Директива ЭМ С).

Рабочая го л о вка  М б  ! прИ1 од{1а и одобрена iojii.ko для 
фиксации на следую щ и х подвесщ.1х потолочных 
консолях:

• подвесные системы О ндаС кон 400 и ОндаСкоп 600 
(поворотны е подвес!n>ie сисгемы);

•  м ногопозиционны е подвесны е системы М М Р 90 и 
М М Р 200 (новорогиы е подвесные сисгемы е 
м оторизованной регулировкой в ы с о 1ы):

• м ногопозиционная подвесная система М МР 85 S 
(гюворотная подвесная сис'гема с ручной 
регулировкой высоты).

У стан о вка  рабочей головки  Мб 1 на подвесной 
системе, не указан ной  вы ш е, подлежи! у гочиению н 
ком пании  « ». Необходимо д агь  новую оценку 
соотвегсгвия.

Если рабочая  го л о вк а  Мб 1 фиксирована к подвесной 
системе «О », ю  дисчри бы огор  доджем н р е д о а и и п .  
заявление об этом в соотвегсгвии со сгагьей 12 

/Директивы 93/42/ЕЕС^ (д и р е к 1ива по м едици 11скмм 
у сзройсш ам ).

Подвесная система оборудована кон ечн 1>1ми 
устройствам и  (например , монитором) сгоронних 
производителей. Д тя  получения пет^ходимой 
информации но установке см. ипсгрукции,
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Зн ак  С К

предоставленные с о с л н е т ' ь у ю т и м  про и:? водителем.

DQS Deutsche ( jcsellschaft zur Zertifi/ierimg von 
M anagem eiitsystem en mbi I.

И нструкции ИО установке  многопозициониой подвесной потолочной консоли 

Гии: консоль одинарнаи и дво й н ая

Общие ука:^аяия по технике безопасности 

Пнимакию ус )амов1цика!

1 1(>жа.|уйста, тщательно ознаком ьтесь  с данной инструкцией ' но установке, соблю дайте правила техники 
бечонасности и требования по установке.

Консоль с 
одним плечом

Консоль с двумя 
плечами

Консоль с Консоль с двумя 
одним плечом плечами

г

ОГ)тие ук:папня по технике бею наспости

•  Для усгамо«ки подвесной потолочной консоли необходимо четко знать и соблю дать прилагаемую 
и н о  рукцию ио ус тановке.

• Усганоику составных элементов устройстЕШ м ожет осущ ествлять только нерсонал, уполномоченный и
^  i.H")V4 cimi,m компаний.

• Бе:юпас1юсть, надеж 1юсть и исправная работа устройства  гарантирую тся только при истюльзовании 
оригинштьных ком плектую щ их производства компании.

• Необходимо иметь подтверж дение несущей с 1юсобности конструкцион ны х элементов потолка при
о  а'1ичсской нагрузке.

• Олекгропроводка в соответствую щ ем  помещ ении долж на соответствовать требованиям  Е1ациональпьг\ 
станлар)с)и. Для Ф е д е р а 1ивпой Республики Германии действуе! о а н д а р т  О бп 1е с 1ва немецких 
элек'тротсхников V01:' 0107.

• Подвесная потолочная консоль не при 1 одна ;и1я взрывоопасных пометцений.

• Дополнительная нагрузка на подвеснуЕО потолочЕ1ую консоль, превьп 11а ю 1цая максимальную  naipyJKv, не 
до?1устима.

Примечании, касаю щ иеся гар анти и
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• Ье-зопасиостЕ> данного устройства  гарантируется только и том случае, если монтаж, подклю чение к hctcviuhkv 
мигания, присоединение дополнительны х модулей и ремонт осущ естиляет  компания «ОИДАЛ» или 
уполномоченный сервисный центр.

•  М о 1ггаж следует нроподить согласно этапам работы, описанным в данной инструкции.

• Aiiiiapaiypa предначначсна и пригодна только для использования в целях, указанны х в руковсздсгвс но 
ж с н л у а к т и и ,  или в целях, подтверж денны х компанией в письменном виде. Мри исполью вапии н juooi.ix 
иных целях аппаратура может быть подвержена неустановленному риску, что недопустимо.

Условные обозначения 

А  011ЛС Н О С Т Ь:

Пеиыиолпенис указания  приведет  к ссрьсзиы м или даже см ер тел ьн ы м  тр ав м а м .

П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е :

Пеныполнепие у казания  может привести  к  серьезны м  или даже см ер тел ьн ы м  трав м ам .

' ВПИМ ЛПИЕ:

П свы ио.1пепие указания может привести  к  телесны м  т р ав м ам  легкой  и средней степени 1я ж е с 1и, а чакж е 
к физическим повреждениям.

• П РИ М Е Ч А Н И Е :

Обозиачаег и р акзические  советы  и полезную ипформацин).

И и с 1 рукция по установке  многипозиционной подвесной потолочной консоли 

Гии: консоль, одинарная и дво й н ая

^^ 'аГ ю чая  головка

РаГючая головка оборудуемся в соответствии с заказом. М огут устанавливаться  рабочие головки /шиной 413 мм, 
6 (И) мм или 1025 мм.

Ком плект поставки

Комнлекгация можег варьировагь в зависимости от заказа

1 рабочая 1’0 Л0 вка, с полной элекгропроводкой 

11р и 11адлсжн(1с'1 и для монтажа,:

4 ycTaii0B04Hbix винта М 8  х 20 мм

4 С'юпорных шайбы S 8

7.1 М()Н1аж рабочей головки
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' И1*КДУПРЕЖДЕНИЕ —  повреж дение линий питания:

Иоиреждеиис линий  п и тан и я  4/5/6 может привести  к  подаче па нодвесную потолочную koiico.ii> 

ианряжспин менее 230 В (120 В) или вы делению  подводимых газов.

• С иловы е кабели 5 необходимо п рокла  ды вать  в соотвегствии с м естн ы м и  требованиям и .

• Не сгибайте тормозны е соеди н ительн ы е ш лапги  6!

• I'liiaiejibiio п р о кл ад ы в ай те  л и н и и  нитания 4/5/6, следите за тем, чтобы  они не бы ли  перекручеи 1>1.

!. П роложите линии на месте эксплуатации (телефонные провода, линии передачи данны х и пр.) oi 
интерфейсной платы к рабочей головке и нодсоедипите их.

2. Приподнимите рабочую  головку 7 и пропустите линии питания 4/5/6 через отверстие в могорпом 
отсеке 1 .

^ П Р И М Е Ч А Н И Е  — скос:

Подшипник рабочей головки 3 имеет уклон в 1 градус для компенсации наклона платформы Л. По ггой иричипе 
П0 Д1ИИННИК рабочей ( оловки 3 следует  устанавливать так, чтобь! отметка 8 б ы ла  обращ ена к нлагформс Л.

«
3. Установите рабочую  1 0 Л0 вку 7 на гюдпшпник рабочей головки 3 таким образом, 4 ['o6 i>i о т м е 1ка 8 

и ограничители 9 были совм ен 1сны с рабочей головкой 7 (см. подробное изображение па рис. 7.1).

4. Ф иксируйте рабочую  головку 7 к подш ипнику рабочей головки 3 че]'ырьмя усгановочмьтми 
винтами М 8  X 20 мм и стопорны ми [пайбами S 8  2.

‘ П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  —  падение подвесной потолочной консоли: 

!iai НИИ ге четы ре установочны х в и н т а  М8 х 20 мм 2 до усилия 23 Нм.

5. Загяни 1C четыре установочных винта М 8 х 20 мм 2 до усилия 23 Нм.

6 . 11ровсрые надеж нос1ь ф иксации рабочей головки 7.
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Рисунок 7.1

Подробное 
изображение ,

(8)-----А

Л'

1 М оторны й 01 'сек

2 У становочны е иинты М 8  х 
20 мм и стопорны е шайбы S 8 

|4]

3 П одш ипник рабочей головки

4 Л инии газос пабжения ( li 
соответствии с заказом)

5 С иловы е кабели (в 
соотпе'1-с'гвии с заказом)

6  Тормоз}п.1е ип1анги

7 Рабочая головка

8 , Отметка на под 1иинпикс 
рабочей головки

9 Ф иксаторы [2]

10 Платформа

О'й-

7.2 П рокладка линий питани я  

 ̂ В Н И М А Н И Е — утечка :

Воздушные т л а п г и  и к л а п а н ы  необходимо проверить  па предмет загрязненин  и при пеоб\(1ди[мосги 
очисгн I i> их перед yerainiBKiiii.

Занрешаетея сгибать воздунш ы с ш ланги!

W  Рабочее давление дли тор м о зн ы х  ш л ан го в  составляет  5-8 бар!

1. Проведи'1'е линии питаЕшя 3 через моторный отсек 5 и раздвиж ную  ипангу  2 к иптср<)|сйспой 
iijiaie 1 (как показано на рисунке).

2. Л роведигс силовой кабель 4 для 2 -нозиционно1 о переклю чателя с 6 -каиальным разъемом 7 через 
моторный отсек 3 (как показано на рисунке).

' Н РК Д У Н РК Ж Д Е Н И Е  —  опасность  для  жизни:

^  Если силовые кабели, р ассч и тан н ы е  на нанриж ение 230 В (120 В), будут п ереж аты  в моторном огсеке, 
возможно смертельное пораж ение электротоком .

Убедитесь в том, что линии  п итани я  не сдавливаю тся  при перем ещ ении м оторного  отсека в н ергикальном  
направлении.
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Phcvhok 7,2

П одсосли н ш е 6 -канальны й разъем 7 и п р о в с д т е  силовой кабель к  стороне oi пшиилсля 
могорног'о отсека 6 ,

4. I1ровслите силовой кабель 8  (идущий от терминала 9 к моторному отсеку) и нронол {а{емления 
через раздвиж ную  штангу 2  к интерфейсной плате 1 (как показано на рисунке).

Убедитесь в гом, что линии питания (соответствую щ ие заказу r a 3 0 i5i>ie трубопроводы, силов[,1с 
кабели и торм озны е ш ланги) не персм ибаются и не сдавлинаюгся }ш всем BcpTHKajH.iiovi учасчкс 
(ВВЕРХ/ВНИЗ).

1 Ип гсрфейсиая плата

2  Раздвижная и н ан га

3 Линии питания (соотвегствую щ ие заказу 1азовые 
трубопроводы, силовы е кабели и тормозные iiuiani и)

4 С ш ю вы е кабели для 2 -нозиционею 1 о иерсключагсля с 
6 -канальным разъемом

5 М отор 1гый отсек

6  Ш пиндель м оторного озсека

7 6 -капа1п,ный разъем

8 Силоцой кабель с 6 -капальны м разъемом (идуищи oi 
герм и нал а к моторному огсеку)

9 Клемма подклю чения к моторному отсеку

7.3 Заземление подвесной потолочной консолм

‘ П Р Е Д У П Р Е Ж Д Е Н И Е  ~ пораж ение электротоком :

Нарушение изоляции мож ет привести  к  тому, что подвесная нотолочная  консоль  будет н а \о д н 1ься 
’*о I к 1екгрическим  панряж ением .

| | |^ )двссная  потолочная консоль  всегда долж на  б ы ть  заземлена.
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7.3.1 Зачемлснис рабочей головки

1. О гм ер ы е  необходимую  д ли ну  предустановленных желто-зелены х кабелей сечением К) м м ’ для 
ia ic мления рабочей головки и отрежьте лишнее.

2 . Проведите кабели заземления через устройство для ослабления натяжения и иодсоедииитс и \  к i pynnc 
коитакч’ои 10 мм' 1 соедиЕ1ительного блока заземления 2,

141CVH0K 7.3

О динарная консоль

J :
¥

1 Группа контак'1'ов 10  мм

2 С оедини тельны й блок заземления

3 С оедини тельны й блок 2.5 м м ’

I ,1 г

Д войная консоль

\
г

г .
я

,>т»

■ да 
Ш \^Л #
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1 . 11р(и^ели'1С ирсдус'гановленный кабель заземлеиия еечекием 2 , 5  мм чсре:^ рачлвижмую пм аш л и 
пол^оедини'гс его к 'зазсмо1яющс.му раз'ьему 1 на и1П'ерфейсной млате.

2. {>1 режьте необходимую  ллииу кабеля заземления сечением 2,5 мм^ и orojrnTc проводник.

Проведите кабель заземления сечением 2,5 м м ' через устройство  для ослабления натяжения /Ю 
сос/1ини'1сльпого бJюкa заземления и подсоедини ге его к разъему 2 , 5  м м '  .

7.3.2 Заземление могорного отсека

Рисунок 7.4

©

J

1 Заземление на моторном отсеке (рядом с клемм(ж 
подключения)

1 3 . }  Заземление пояса консгрукции

1 . Oi ojiHie нров(ъчник кабеля заземления сечением 2,5 мм" (не входит в комплек'г  пос'гавки) и подсоединиге 
с ю  к заземляю щ ему разъему 1 на поясе консгрукции.

2, Проведите провод заземления сечением 2,5 мм‘ через нриснособленис для ослабления на(яжсния до 
ciKViMHnrcjH^Horo блока заземления и иодсоедини'ге его к разъему 2,5 м м ' .

1’ис\ ||ок 7.S

■ " Г

iL

Жг
ж:

Г '.:

ЗазсмляЕощий разъем }ja ноясе консгрукнии

Одинарная консоль
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П Р И М Е Ч А Н И Е  -  к в а л и ф и к а ц и я ;

11олключснис модвесгюй потолочной консоли к источнику :электропитания долж ен выполнять to jh ^ o  электрик е 
с о( )т нетс т и )о ] ц и м л о пу с ко м .

М ож алуйст , соблюдайте указания по технике безопасности. из]юженные в разделе 1,8 «Подключение к 
и с 1 очнику хчекгронигания».

М се ш ы с  м п о ю ж и л ьи ы с  ироиода д о лж н ы  б ы т ь  осн ащ ен ы  ко н ц ев ы м и  к а б е л ь н ы м и  муфтами.

iice кабели долж ны  б ы ть  з а щ и щ е н ы  устройством для ослабления н атяж ен и и  на иитерфемсиой и лаге.

1 . Направляйте силовые кабели через устройство ;гля ослабления натяжения 2 .

2. Подсоедините силоные кабели к клеммной колодке 1, как показано на схеме местных ’хнекгрических 
сос/1инений.

7.4 Подключение к  источнику э;1ектро11итания

Рисунок 7.6

О динарная  консоль 1 Клеммная колодка [1/21

2 У стройство  для ослабления нагяжения 
[1/2]

1)
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7.5 Пневматические тормоза

' В 1 Ш М Л И И Е -у т е ч к а :

Во избежание утечки необходимо пр о вер ить  воздуш ны е ш л ан ги  и к л а п а н ы  на предмет загризненим и при 
необходимости очистить  их перед установкой.

• Не сгибай 1C воздун1пь]С ш ланги!

• Рабочее давление д ля  торм озн ы х  ш л ан го в  составляет  5-8 бар!

1. Подсоедиии'1’е [планг подачи воздуха 0  12 мм 2 к ycxpoflcTiiy подачи вочдуха I .

2. 13 зависимости от варианта исполнения (М М Р 200 с одним п^ючом или с двумя плечами) модель

оборудуется торм озны м и ш лангами 0  4 мм с маркировкой «4» на кнопочном выключателе, 
Г1одсосдиии1'е торм озны е  шланги к соответствую щ им тормозам  3.

I аПлина 7-1д: Принцип работы  тормозной системы

к'*'о)1очт>1Й выключагсль

Ч '
В 
С 

' I)

Задействованный тормоз

ормоз

Тормоз 2 

1'ормоз 3 

1 ормоз 4

D
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7.6 Сисгема иодачн газа и огпедспия отработанного воздуха

И Н И М ЛИ И Е -  при подклю чен и и  у ч и ты в ай те  м а р к и р о вк у  ти п а  газа

1 ип газа указан на каж дом  газопроводе. М аги страли  з а к р ы т ы  пробкам и , ко то р ы е  не еледуег нзнлека! ь до 
усгановкп. П роверьте м аги стр ал и  на предмет загрязнений  и очистите их воздухом без примеси масла,

Ла рисунке приведен прим ер системы  подачи газа. Убедитесь в том, что  м а р к и р о в к а  па м а 1исгралм \ 
соогвегс! liycT м ар ки р о вк е  на соответствую щ их ш зуц ерах  подачи газа.

1. Установите зажим для крепления шланга на подающий газопровод, удалите пробку и, надавив на 
газопровод, наденьте его на соответствую щ ий шгуцер подачи газа. При необходимости, с помощью Y- 
сюразных соединительных муфт к газовому клапану можно подклю чить до 3 ш лангов [юдачи i аза и . [о 2 

1ш куумпы \ 1пла 1пч')В.

2. За I ЯП иге зажим / 1ля крепления шланга и npoBcpi^re надежность его фиксаиии.

3. 11о;1Сосдинитс и зафиксируйте шланги для аспирации наркоз[Юго газа и отвода отработанных газов из 
пнснмодвигателя.

4 . 1 [ро верьте магисзрали на предмет загрязнений и очисти ге их воздухом без при меси масла.

и10

о о ‘С
оо.о

го CQ CQ

Интерфейсная плата

(>1 иол 
ииркочного

I LI

Ипликагор

Пмевмо 
двига- м
К'.П.

X

1' 'А

Uh уиеры подачи 
raja

О N О Вакуум Во !лу.х 

Манометр

Рабочая головка Мб
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IЧхпические характеристики

)лекгрическан  система*

11омииальиос напряжение 

! 1<^мимальмая частота 

11ом ин ллы 1ый ток

Мпксимальное количество контуров

* н зависимости от конкретного обору/ювания заказчика

120/230 В 

60/^’Гц “
20/] 6  Л  макс. на контур

4 контура макс., каж ды й с 4 розетками

Масса н е и о

Наоор и я  крсмлсиия в промежуточном нроетрапстве 
п ою лка  (потолочная плита е 6  трубками и болтами с 
резьбой)

Интерфейсная пла'га

85 кг

55 кг

1\ 11д|и1жиая иланга  (для консоли с одним плечом) с 
длиной опорной час'ги 600 мм

58 кг

' щвижная штанга (для консоли с одним плечом) с 
^ 1и)10й опорной части 800 мм

64 кг

Раздвижная ш тан1а (для консоли с одним плечом) с 
’ длиной опорной части 1 0 0 0  мм

69 кг

Раздвижная нгганга (для консоли с одним плечом) с 
длиной опорной части 1 2 0 0  мм

74 кг

Плечо с мочорным отсеком (для консоли с одним 
плечом), длина опорной части 750 мм

5 3 'кг-'"

Плечо с моторным отсеком (для консоли с одним 
плечом), длина опорной части 1 0 0 0  мм

55 кг

1>аспорная трубка (масса опоры /м асса  па метр) 15 кг/7 К1' на метр

Рабочая ю ловка  длиной 413 мм (в зависимости от 
обсфудования)

не более 30 кг

Рабочая ю ловка ;и1Ипой 600 мм (в зависимости от 
|'"п>рудовапия)

не более 55 кг

W:)04aH головка длиной 1025 мм (в зависимости от 
оборудования)

не более 80 К1'

М аксим альная  нагрузка

Платформа (без маркировки, указы ваю щ ей не более 50 кг
максимальную нагрузку)

Вращающаяся часть с возможност ью наю ю па не более 35 кг

Блок насос1]ой штанги (одинарный) не более 30 кг j

Ьлок насосной штанги (двойной) не более 2 0  кг

С1 анларгпый кро}П1П'ейн для блока насосной штанги не более 1 0  кг

Выдвижная секция не более 1 0  кг

11олс)авка Н(^д KjiaBnaiypy Только для Kjfавиатуры ПК
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н {аиисимосги oi' конкретного оборудования заказчика

П а р а ч с ф ы  си сю м ы  иодачи и о т о д а  газов* (гочки лодклю чсмнн к  средам в соогветсгвии  со craii iunioivi 
OJN 1362(1 Г2) '

Сжатый в(У1дух 5 бар

1 0  барСЧ1с гсма иодачи сжатого воздуха к пневмодвигателю  

Типы гача: кислород, закись азота 

С'исгсма для создания вакуума; система аспирации наркоз}юго газа (с м аркировкой)

в зависимое ги о'г конкрет ного оборудования заказчика

Уровень т у м а  в соответствии со стандартом  EN 793: 1998

1с прси ы таег  акуст ическое давление > 30 дБ (А) (RN ISO 3744)

К лассиф икация в соответствии с Д ир екти во й  ЕС ио изделиим м едицинского  назначении  от 14 июни 1993
I «)да: 93/42/EWG: (I - без системы  подачи газа; И Ь - с  системой нодачи газа)

.я^всиь защиты: тип Ь

1олвсс1111я потолочная консоль пригодна для непрерывной работы.

ип защигьг с кожухом

Нормальное состояние устройства {уст ройство закрыто, защ ита oi' проникновения водье отсутсгнуег) 

Подвесная пою лочная консоль не пригодна для работ ы в помещениях, в которых сущ ествует  угроза взр|>1ва. 

Класс заищгьг 1

Устройство регулирования плеча с мо'1'орным отсеком по высоте не рассчитано )ia непрерьи^ную работу.

Не превышайте максимальное время непрерывной работы устройства (3 минуты). После окончания работы 
дай 1C ус тройству ос ты'ть в п ечение 30 минут.

П рименимы е стандарты

DIN VDl', 0750 часть 21 I

i 601-1:1998 + А1:Г991 + A2:1995
w  ____________________

■ и I , 2601

\ . U  793: 1998

DIN ШС 601 часть

[)1N VDR 0750 часть 1/05.02

( 'ер гн ф и к а  гы соответствия д ля  стандартного  исполнения

Издс;Н1с Прошло испытапис и сертифицировано в Институте испытаний и серти([)ика1щи Обптеспва [гсмсцких 
)лек |ротс \пиков  (VDH Fesling and Certification Institute) (EC ID №  0366), М сри ап н п р . 28 (Merianstr.), D-63069 
()(|и])снбах (Offenbach). О добрение лицензии па знак позволяет испо.чьзовать знак О б щ с о в а  немецких 
:)лек ] ротсхников (VD1Z).

С о о 1в е 1ствие стандартам  ЕС

11одвесная потолочная ко нсоль и рабочие головки coo iB e ic iB y io r  т р е б о ваниям Директивы 93/42/1 W X j 
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(Л ирею ины  no изделиям мсхш цинскою  ш пначеиия) и Директивы 89/336/KW G (/(.ирекгипы ио ЭМС).

Подвесную потолочную консоль разреш ается  использовать только вместе с указанны м и иижс усгройстпами; 
рабочие головки произвегчства компании «О Н Д Л Л » длиной 413, 600 и 1025 мм с маркировкой CR.

1х'ли -)ги устройства присоединены к подвесной потолочной консоли производства  компании «О П Д Л Л ». ю  
CMCIIMILIHCL работающий с оборудованием , обязан подать зaявJJeниe об этом в соответствии с пара['ра(|юм 12 

д и р с к 1ив1,1 93/42/EWG (Директивы но изделиям медицинского назначения). Для подключения других 
уорой с 'гв  р|еобхо/1имо провести новую опенку соогветствия.

М о т а ж  fia пoдвec^^yю потолочную  консоль устройств, отличных от перечисленны х выше, должен б ы л ь  

одобрен компанией <(ОНДЛЛ И ндустриетехник ГмбХ». Необходимо провести новую оценку с о о т в с 1сгния.

Совместное использование с другим и  изделиями медицинского н азначения

Подвесная гюголочпая консоль оборудуется устройствами других производигелей. Для рабогы с ними 
(УшакомЕД'ссь с инструкциями по эксплуатации от производителя.

СЕ 0297

)смсцкос общество по сертификации систем управления (DQS шЬН), идентиф икац ионщ .ж  помер 1-Х'; 0297

44



С хема кк 'кгричееких соединений И дентификационный номер 10 ООО 002 230 0 0

М М Р 2 0 0

Исполнение для  сети 
230 В

Исполнение д л я  сети 
120 В

; ̂ Т I .̂>'1 Т\ мб.]ср 71355;?

;̂ици'ги(.)с
'!ачсулемио

Фа)г1 I Icftrpajih

ш

и

45


