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Комплекс роботизированный 3D NEWTON 
для гравитационной терапии
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Комплекс роботизированный 3D NEWTON 
для гравитационной терапии, в составе:

Рама на станине с вертикальной стойкой в сборе 
Блок управления
Компакт-диск с программным обеспечением «3D NEWTON» 
Сетевой кабель

1. Рама на станине с вертикальной стойкой в сборе

2 и з  2 5



1.1. фундаментная рама

3 Vi3 25



1.2. Стойка

4 и з  2 5



1.3. Крышка мотора

5  и з  2 5



1.4. Основная круговая рама

6 и з  2 5



1.5. Круговая рама 1

7 и з  2 5



1.6. круговая рама 2

и з  2 5



1.7. Круговая рама 3

9 и з  2 5



1.8. Боковая рама 1 (слева)

1.9. Боковая рама 2 (справа)

±*г .-члгае

1 0  и з  2 5



1.10. Тракция тазобедренного отдела

1 1  и з  2 5



1.11. Датчик рукоятки

1 2  и з  2 5



1.12. Верхняя пластина

1 3  и з  2 5



1.13. Верхний колпак

1 4  и з  2 5



1.14. Соединительный колпак

1 5  и з  2 5



1.15. Боковая крышка

1 6  и з  2 5



1.16. Мини-монитор

1 7  и з  2 5



1.17. Круговая крышка

1 8  и з  2 5
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1.19. Аварийный выключатель

2 0  и з  2 5



1.20. Пластина для рукоятки

2 1  и з  2 5



2. Блок управления

i

2 2  и з  2 5



3. Компакт-диск с программным обеспечением «3D NEWTON»

2 3  и з  2 5



4. Сетевой кабель

2 4 и з  2 5
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^  HANMED

Комплекс роботизированный 3D NEWTON 
для гравитационной терапии

HANMED Со., Ltd.
(ХАНМЕД Ко., Лтд.)
В-101, HANMED, 80-121, Golden root-ro, Juchon-myeon, 
Gimhae-si, Gyeongsangnam-do, Korea

IP 20Питание: 220 В, — 50Гц 
Потребляемая моищость, не более: 400 Вт 
Максимальный рабочий цикл: 60 мин -  работа, 20 м^н - пауза
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