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Рисунок 1.4,1 -  Инкубатор , вид спереди

1.4.1 Усгройегво 
И нкуоаю р, внешннй вид
! -  боковая дверца (2 шт.); 2 -  дверцы (4 шт.) для доступа рук в детский отсек:
3 - стойка инф\ '31зоиная; 4 - блок управления и отображения;
5 -  порт { 1 2  !11т.) для ввода медицинских трубок, датчиков и других ирпспособлениГ];
6 -с т о л и к  с рычаголк 7 -  полка инструментальная;
8 -  рч мка для передвижения инкубатора;
9 - детский модуль, в верхней части расположен детский отсек, в нижней -- j.iCMeHib! системы 

управления;
I О -  ш гуцер для подключения системы регулирования О2:
I I  ■ рап:>ем для подключения весов; 12 -  колеса (4 шт.) транспорт1!ОИ тележки;
13̂ '̂ -  педа.ч1! для регулирования положения детского модуля по высоте (с обеих сторон тележки);
14 ииппель для соединения с бачком увла:>кнителя (через трубку):
15* -  гранспоргная тележка с механиз.\;ом регу'лирования гюложеиия де'.'ского мо,т;\'ля Jio высо1 'е;
16* -  механизм рег\ лирования наклона и положения дстск0 ! 0 мод\ ля по высоте;
1 7 -  в о зду н и 1 ы f i фильтр; 18 -  ру ч ка дл я выдвижения и о ддо на;
19 — с'1‘ойка (до 4-х шт.); 20  -  бачок увлажнителя:
2 1 -  держатель флаконов; 2 2  -  колпак съемный

В пикх оаюрах 6е.  ̂функции регулирования положения детского модуля по высоте в гранспортнон 1ележкс 1? 
!!слалм 13 не усгановлсны. вмссго одного из двух механиз.мов регул{фОванмя !6 ч становлсна нелодвижная сюйка.
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