
Фотографические изображения на медицинское изделие:

Аппарат медицинский компьютеризированный навигационный для позиционирования 
инстрз^иентов серии РЮА СТ, варианты исполнения: У2Р, КОВЮ EZ, КОВЮ ЕХ,

МАХЮ с принадлежностями
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I. Аппарат медицинский компьютеризированный навигационный для 
позиционирования инструментов серии PIGA СТ, варианты исполнения: V2P, 
ROBIO EZ, ROBIO ЕХ, МАХЮ с принадлежностями
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PRODUCT NAME: RIGA CT 
MODEL NO. : V2P

MEDICAL EQUIPMENT 
UL 6 0 6 0 Ы ,
IE C 6 0 6 0 M
CAN/CSA-C22.2 No. 601.1

A
C€
0843

A A
Inp u t V o ltage : 110- 230 V 
Frequency: 50/60 Hz 
M ax. C urren t Rating: 2 Am ps 
W e ig h t: 150 Kg

EC REP

EMERGO EUROPE 
M olenstraa t 15 
2513 BH, The H ague 
The N etherlands 
Phone: +31 .70 .345 .8570  
Fax: +31 .70 .346 .7299

CONTINUOUS 
OPERATION WITH 
INTERMITTENT LOADING

Perfint Made in India

Perfint Healthcare Pvt. Ltd 
3rd Floor #16 South West Boag Road 

T.Nagar, chennal-600 017 
www.perflnttech.com
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PRODUCT NAME: PIGACT 
MODEL NO: Roblo EX
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Базовый состав:

1. Стойка манипулятора с колесной группой.

2. Пластина стыковочная (крепежная).
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Матрац вакуумный для фиксации пациента с вакуумным насосом.

5 есигеИос
вюмх
НА01АТЮЫ ТНЕКАРЧ

1.800.624.6649

1 х > 1 М о .

В 7 0 х 5 0 с т  ■ 100х70ст(3й | 
И 7 0 х 7 0 с т  ■Ю 0х70ст(3$Ц 
ВЮ О хЮ О сш  ■ 1 5 0 х 7 0 с т  
> ' 'О 0 0 х 1 5 0 с т

Г



5. Блок педальный.

| |



6. Модуль управления:

- встроенный, с сенсорным дисплеем диагональю 17” до 22” или



- внешний на базе ПК стандартной конфигурации
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7. Кабель питания.
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8. Кабель Ю45, сетевой.

9. Эксплуатационная документация



и. Принадлежности:

1. Рабочая станция для просмотра, обработки снимков и планирования процедур в 
составе:

- системный блок;

- монитор медицинский;

- клавиатура;

- манипулятор типа "мышь";

- навигационное программное обеспечение на СП диске - 1 комплект.



2. Специализированное программное обеспечение экспертного класса 
планирования (подготовки) и проверки процедуры на СВ -  1 штука.

NAVIOS для



3. Стойка для сенсорного монитора NAVIOS.




